2.MoproToBka nepepn uncnosib3osaHnMeM

(1)YcTaHoBUTE 60KOBbBIE WETKN
IMNoTHO BAaBMTE GOKOBYIO LUETKY B KAPTOYHbIV Na3 1
YCTEHOBYTE €€ HaMECTO CO LUEMUKOM,

AN\ Y
— VCTaHOBAEHO MPaBUTbHO
) Lileniok P

N/

YCTaHOBNEHO HeMpaBnsHO

(3)U3BnekuTe NoTKM Ans 6yMarv u yctaHoBuTe

CMEeHHbIN oumnLaowmuii punbTp

« CHUMMUTE NOTKM ANs Gymark, KoTopble UKCUpYIOT poboTa
BHYTPU AOK - CTaHLIMK

« BbIHBTE NOALOH ANIS OUUCTKMA, BCTaBLTE CMEHHBIN GUNLTP
B a3 MO/I0Ha U HAXMUTE Ha HEero, YTOBk! YCTaHOBUTb Ha
MecTo,

« YcTaHoBUTE 6a3y 11151 YCTKM C YCTAHOBNEHHBIM UMbTPOM
06PaTHO B 10K - CTAHLMIO.

(5) YcTaHOBKa MeLuKa ans Mycopa

+ CHUMUTE Nepe/HIOI0 KPbILLKY [IOK - CTAHLIAM.

«BcTaBbTe Mewok Ansa c60pa nbiNv B Na3 B OTMEYEHHOM
HanpasneHuu, Noka oH He AOCTUTHEeT AHa.

«YcTaHoBUTE nepeaHIolo NaHenb AOK - CTaHLMKU B HYXHOe
MEecCTO.

(7)Ao6aBuTb uncTyto BOAY

« OTkpoitTe 6ak ANs YACTON BOAbI M 3aMONHUTE YNCTON
BOZOW .

+ 3aKpenuTe BEePXHIOH KPbiLLKy 6aka Ans Bofbl 1 MOMeCTUTe
ro 06paTHO Ha MHOTOpYHKLIMOHAIBHYIO AOK - CTAHLMIO.

Otmerka yposks
8016l MAX (Makc)

(2)YoanuTe noporioH Ans 3alumTbl OT CTONKHOBEHMI

« MpMNoaHUMKTE HaKNenKy Ha BepXHew KpbILwKe, YTO6b!
OTKPbITb BEPXHIOK KPbILLKY PO6OTa 1 yAannTb NOPONOH
[INS 3aLUMTbI OT CTONKHOBEHMIA.

+ 3aKpoiiTe BEPXHIOIO KPbILLKY poboTa.

(4)PasmelyeHne MHOrodyHKUOHaNbHOM

AOK - CTaHuuu

+ [1NS NOAKMIOUEHNS MUTAHNS, MOAKTIOUMTE LIHYP MUTaHUS
K 3a7Helt NaHenm oK - 6a30B0M CTaHLMK.

« OcTaBbTe nepef 0K - CTaHLyel CBO60HOe MPOCTPaHCTBO
nMHoI He MeHee 0,45 MeTpa, YTo6bI PO6OT MO BXOAWTL
BbIXO/UTb 113 [IOK - CTaHLMM.

CoseTbl: HE CTaBbTw{; CTaHUMIO PAAOM C UCTOYHUKOM Tenna.
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(6)lo6aBbTe TabneTKy AN MbITbs NONa

[ob6aebTe B 6aK N8 YACTON BOAbI TAGNETKY 19 MbITbs MONa.
MpuMevaHme: YncTALas TabneTka NpYoGPEeTaeTCs OTAENLHO.

Vicroneayiite uicTsme
Tabnetki ot Narwal

N S

(8)HacTpoiku 3arpysku

BcTasbTe po6oTa B AOK-CTAHLMIO TaK, YTO6bl HOKOBble
weTKy 6bin HanpaeneHb! Hapyxy. [Jok - CTaHws nogacT
OfVH 3BYKOBOW CUIHar, CBUAETENLCTBYIOWMI 06 YCrewWwHon
3apsake, nocne Yero po6oT BKIIOYMTCS U nepepacT
ronocosoe coobuieHve.

(9) MoakntoueHe 1 NpuBs3Ka po60Ta B NPUNIOKEHUN

3arpyauTe npunoxeHve Narwal v creayiTe MHCTPYKUMSM MO MOAKIOHEHVIo U NpyBsiake poboTa.
MpnMeyaHme:Ha CTpaHmLLE YCTPOCTBa NPUNOXEHUS HaxmMuTe “Settings” > “Device” (HacTpoitku >
YCTPOICTBO), @ 3aTeM 3aXMU1TE KHOMKY “Restart Robot” (MepesanyctiTs po6oTa) B Tederme 10 cekyHn,
UTOGbI BKIIOUNTE / BEIKIIOUMATE PEXMM SHEPrOCOEPEXEHMS

—PexuM aHeproctepexeHIa [OCTyNeH Tonbko B CeBepHOIt AMepyke.

3. KakucnonbsoBaTtb

IMepen Hauanom paboTsl C POGOTOM yGeAUTECH, YTO Bbl 38BEPLININ YCTAHOBKY M HACTPOIKY MHOMOMYHKLIMOHABHOM 10K - CTaHLMI,
KaK yka3aHo Brrase 2.

3.1 OpraHusaumsa goMaliHen 06CcTaHOBKU

PN TN
< Az X/
A. HaBeauTte nopsaok Ha nony, Hanpumep, yéepute
PasBpOCaHHbIE NMPOBOAA, TPSIMKY, TANouKi, OAEXAY W KHUMM.

B. OTkpoiTe ABepy B yorpaemble KOMHaTbI M paccTaBbTe
Me6erb Tak, YTO6bl OCTaBUTb Kak MOXHO 60/1blie MecTa
ansa y6opku.

mmrﬂ%

D. MakcrmanbHas BbicoTa NPeofoneHus npensTcTani
cocTasnseT 20 MM, ¥ POBOT HE MOXET BOMTY B KOMHATbI C
BbICOTOM Nnopora 6onee 20 MM. Bbl MOXeTe nprobpecTtn
noporosyto pamny Narwal, KoTopas NOMoxeT po6oTy
npeoaonesath NpenaTcTans.

P
C. OcTaBbTe Apyrie ABEpU 3aKPbITbIMU 1 yCTaHOBIUTE
orpaxpeHve, 4Tobbl NpeaoTBpaTUTL NonaaaHue pobota
Ha BO3BbILUEHHBIE MW HU3KME YYaCTKN.

E. HE cToiTe nepen po60TOM, Ha NOPOre UNK B y3KNX
npoxofax, YTo6bl M36exaTb MPOnyckos Npu ybopke.

3.2 CocTaBneHue KapThbl

Mpexpe Yem NpuCTynuTbL K YBopke HOBOrO AoMa, poboTy HeoBXOavMO M3yunTb AOM W COCTaBUTL KapTy. Mepen nepson
YBOPKOI1 MOXHO 3anyCTUTb COCTABNEHIE KaPTbl KOPOTKUM HAXaTVEM KHOMKM Ha [IOK - CTAHLMW UMW HaxaTVeM KHoMku [Start
Mapping] (3anyck cocTaBner st KapTbl) B MPUIOXEHIM.

MpuMeyanue:

1.Mocne co3paHus KapTbl e MOXHO PeAaKTUPOBaTb B MPUIOXEHUM.

2. He nepemeLuaiiTe 3apsijHyIO CTaHLIMIO MOCNE CO3MaHMst KapTbl, Haue BaM NpuaeTCs nepecTpansaTh KapTy. ECi MeHsieTcs
PacnonoxXeHme KpynHbix MPeAMETOB MEBENM, PEKOMEHYETCS NEPECTPOUTL KapTy.
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3.3 Y6opka
Bbi6op pexnMoB y6opku

M3nenve meeT YeTbipe BCTPOEHHbIX PexmMa y6opKM: MbiNecoc, BnaxHas yeopka, Nbinecoc 1 BnaxHas ybopka, nbinecoc,
3aTeM BnaxHas ybopka. B npunoxeH1n MOXHO BbIGpaThb 1 HACTPOUTHL Takve NapameTpbl, Kak LMKNbl Y6Opku, BCachiBaHUe
W BMaxHOCTb LIJBaﬁpbl ANSA KaXAo0ro pexuma.

YctaHoBuTb Freo Mind

Freo Mind - aT0 MHTeNNeKTyanbHbIA NOMOLLUHVK B Y6opKe. Mpy BroYeHun Freo Mind po6oT camocTosTenbHO perynvpyet
napameTpbl y6OpKu, He Tpebys pyUHbIX HACTPOEK.
Bbl MOXeETe BbIGpaTh, BKMOUaTh 1 Freo Mode npu 3anycke 3aayuun y6opky B MPUNOXEeHNH;

3anyck 3aaaum no y6opke

3anycTuTb poboTa Ha y6opKy MOXHO TPEMS CreayioLM1 cCnocobamm:

- Haxmute () [Start Cleaning] (HauaTb y6opKy) B NpynoxeHmy;

« HaxxmunTe kHonky O Start/Stop (3anyck / OcTaHoBKa) Ha POGOTE, UTOBLI HakaTb YEOPKY. M0 YMONUaHIo poBOT akTUBUPYeT
PEXVM MblNecoca;

« HaxmnTe KHOMKy Ha A0K-CTaHLWK, YTO6bI HauaTb YEOpKy. 10 yMOnyaH1io po6oT aKTUBMPYET PEXVM MbINeCcoCa 1 BMIaXHOM
y6opKy;

MpyMeyaHme: B NPUNOXEHUN MOXHO HACTPOUTL PEXMM YEGOPKM W 3aAaTh APYrie napaMeTpbl.

Maysa/Bo306HOBNEHME TeKyllel 3aaaum

Mp1oCTaHOBUTL/BO306HOBUTL BLINOMHEHME TEKYLLEH 3aAa4M MOXHO TPeMsl crocobamu:
« Haxmute () [Pause]/ () [Resume] (May3a / BO306HOBTb) B IPUIOXEHNM;
« Haxmute kHonky (1) [Start/Stop] (3anyck / OcTaroeka)

* HaxxmuTe KHonKy AOK-CTaHUMM,
C6op nbinun

Mocne Hauana y6opKky TBEPAbIE OTXOAbI U3 MbNeC6opHIKa POBOTa aBTOMATYECKM MOMNaAaloT B MELLOK As C60pa Mbinv Ha
3aPAAHO AOK-CTaHLMN.
YT106bI 3aNyCTUTL CEOP MbINM BPYYHYIO, MOXHO TakXe HaxaTb CO0P Mbiniv B NPUNOXEHNN.

Molika wBea6pbl

ECnu 3aaHo HECKOMbKO 3aiay Mo y6opKe Wk OAHa 30Ha Y60pKM Benka, poGoT aBTOMaTUUYECKM BEPHETCS B 10K, YTOGbI
NOMBITb WBABPY.

KonuuecTBo NPOXOAOB M BO3BPATOB B pamKax BMaxXHOM yGOPKN MOXeT BbiTb N3MEHEHO B MPUIOXEHUN 10 Havana
y60pKK, M U3MeHeHue, caenaHHoe BO Bpems Tekyluei y6opku, BCTYMUT B CUMY BO BPEMS CNeaytolen.
MHOrOGYHKLIMOHaNbHES AOK - CTAHLINS Takke NO3BONSIET MbiTh LIBAGPY:

«Haxmue A [Molika WBaGpsl] B NpUnoxeHmm;

+ [iBax bl Haxmu1Te Ha foke > [mop] (weabpa).

MprMeyaHue: Bo n3bexaHne nospexaeHns netanen HE BbiTackvBaiiTe poboT C yeunmeMm, Koraa uaeT NpoLecc MOMKY LWBabpbl.
3aBepLieHue TeKyLien 3agaumn

o OKOHuaHMK YBOpK/ POBOT CaMOCTOATENBHO NEepeMeLLIaeTCsi 06PaTHO K AOK - CTaHLMM. B Mp1noxeHmn MOXHO MpOCMOTPETL
TeKyLwmin oT4eT 06 ybopke.

3aBeplUNTb 3a/1aHVe BPYYHYIO MOXHO CnieytoLM1 TPems Cnocobamu:

+ BTeueHue 2 cek HaxumaiTe KHomky (i) [Task End] (sapaua 3aBeplieHa) B npmnoxen—MM]:

+ HaxmuTe kHonKy po6oTa () Home [Recall] (OT3biB);

+ HaxwmuTe 1 ynepxmeainTe KHOMKY AOK-CTaHUMK B TeYeHue 2 C.

Cyuwka weabpbl

Mocne nocneaHero NporoHa B paMkax BNaxHoN y6opki poboT BO3BPALLAETCA Ha 0K - CTaHLMIO AN MOMKY U CYLLKV LUBAGPbI.
BpeMsi CyLIKI MOXET GbiTb U3MEHEHO B MPUNOXEHIM

3anycTUTb NPOLLECC NMPOMBIBKM W CYLLKW WIBABPLI BPYUHYIO TakxXe MOXHO CrieytoLM CnocoboMm:

+ Haxunre A, [Mop Washing & Drying] (Movika 1 cyLuka WiBaGpbi) B PUIOKEHUN;
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4. MapameTpbl

4.1 XapakTepucTuku

Po60T(YJCC027)

MHorodyHKUMOHanbHas fok - cTaHums (YJCB027)

[abaputhl: 355*350*107,7 MM

labapuTbl: 431*403,5%461,5mm

Bec: 3,7kr

Bec: 8,4 kr

HomwvHaneHoe HanpsxeHve: 14,4 B—
(NUT1eEBbIN akKyMyNSTOP)

HoMuHanbHbI BXoA: 220-240 B~, 50-60 'y,
100-127 B ~,50-60I"y,

(PaKTUUECKAS HOMUHANBHAS MOLLHOCTb OCHOBaHa Ha MH(GOPMALWN Ha
NacropTHON Tabnnuke NPoAYKTa.)

HoMuHanbHbIV Boixoa: 20 B==—= 2.0A

HomuHanbHas MOWHOCTb:
3apanka: 45 BT
C6op nbinu: 450 BT

Cyuika: 65 BT
Wifi (Po6oT+CTaHums)
Mpotokon: IEEE 80211b/g/n
[vana3oH 4acToT: 2412~2472 MI'y,
Makc. MowwHocTb nepeatumka (EIRP):<20 ABM
Bluetooth Bluetooth

Mpotokon: BLE 5.0

Mpotokon: BLE 5.0

[uana3oH YacToT: 2402-2480 ML,

[nana3oH YacToT: 2402-2480 MI'y,

Makc. MowHocTs nepefatyvika (EIRP): <10 abm

Makc. MowHocTs nepegatyvika (EIRP): <10 aBm

AkkymynsTop (po6oT)

KonuuecTso AKKYMYNSATOPHbIX 6nokoB B ynakoeke:

Twr

Tun akkymynsTopa: Mepe3sapsikaembii IUTUI MOHHBIN akKyMyNaTop
HoMuHanbHoe HanpsixeHe: 4.8V ==
suwr

Konn4ecTBO 21eMeHTOB NUTaHUs B 0AHOM ‘ynakoske:

HoMuHanbHas eMKoCTb, HOMUHanbHas Heprus:

5000 MAY, 72 BTy




Bolgesel Kullanilabilirlik ve Uyumluluk

Eniyikullanici deneyimini ve ilgili yasa ve dizenlemelere uyumu saglamak igin satis sonras hizmet ve kullanim, Narwal'n UrGinlerini resmi olarak piyasaya
surdugu Ulke veya bolgeyle (veya Narwal tarafindan yetkilendirilen distribtitérlerle) sinirlidir. Uriin bagka Ulke veya bélgelere gonderilirse Narwal Freo
Uygulamasi kullanilarak baglanip galistiriimasi mumkiin olmayabilir. En iyi Griin ve hizmet deneyimi igin Narwal Grinlerini blgenizdeki yetkili distribtor
veya perakendecilerden satin almanizi Gneririz.

Gin Anakarasinda dagitilan ve satis sonrasi hizmet igin erisilen Narwal Urnlerinin, Hong Kong, Makao ve Tayvan haric olmak Uzere, yetkili distribitérler
ve Gin Anakarast le sinirli oldugu acikga belirtiliyor.

1. Urlin tanitimi

1.1 Kontrol listesi
Ana pargalar

Robot x 1
(Toz toplama kutusu x 1, rulo firga x 1 takili)

Cok islevli sarjistasyonu = 1
(Temiz taban x 1, temiz su tanki x 1 ve kirli su tanki x 1 dahil)

Aksesuarlar

-

Dolagmayi 6nleyici yan firgax1 Gug kablosu x 1

S

Degistirilebilir temizleme filtresi x 1

Toz Torbasi x1

1.2 Robot Aksesuari
Robot 6n (ust kapagdi kapatin)

Radar sensorleri

Geri gagirma dugmesi

Baslat/Durdur dugmesi

Yapilandiriimig isik ileri sensoru

TOF kenar sensorl

Tampon sensord

Robot On (Ust kapagi agin)

Robotun Ust kapagi

Toz haznesi filtresi

Yeniden baslatma tusu

Robotun alt kismi

Kizil6tesi disme Onleyici sensor x3
Ultrasonik hall sensoru

Isim plakasi
(Seri numarasi dahil)

Dolagmay énleyici yan firga x1

Sifir Dolagma Yuzen Firga Tahrik tekerlegi 2

Paspas modulti x 2

© Teker

Paspas ————

Paspas tabani
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1.3 Cokiglevli yuva bilegenleri
On (Ust kapak kapali)

Start-stop tusu

Gosterge

Temizleme tabani

On (ust kapak agik) —

~— Temizsutanki sunger filtresi
Cokislevli yuva kapagi

Kirli Su Tanki

Geri

Gug araylzu
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1.4 Digmeler ve gostergeler
Robot digmeleri

Dugme Aksiyon islev

Kisa basis

Baslat/Durdur Baslatma/duraklatma/devam etme gorevi
I

0]

2 saniye basili tutun Agik/Kapall

Gerigadirma Oreme  Kisa basig Sarj istasyonuna geri dén

2 saniye basil tutun GocukKilidini Agma/Kapatma

Sifirla o Kisa basis Eslestirme moduna girin

5 saniye boyunca basill tuturHesabin baglantisini kaldirin ve kullanici verilerini temizleyin

10 saniye boyunca basili tutufabrika ayarlarini geri yikle

Cok islevli yuva digmesi

Aksiyon islev

Kisa basis Gegerli gorevi baglatma/duraklatma/devam ettirme

Cift tiklama Paspas yikamayi baslat/iptal et

2suzun basin Mevcut gérevi sonlandir

10 saniye basili tutun Eslestirme moduna girin/gikin

Besklik Otomatik Su Degisim ModUll Kendi Kendine Kontrol

Robot Isik Etkisi

Gosterge Anlam

Sabit beyaz Beklemede veya calisiyor

Beyaz nefes Acgmal/Eslestirme/Guncelleme
Sabit Kirmizi Robot hatasi veya baglantisi kesildi

Not: 30 saniye boyunca herhangi bir islem yapiimadiginda dokunmatik panel kararir.

Cokislevliyuva géstergeleri

Gosterge Anlam

Kapali Bosta/kurutma

Sabit Gorev/Gorev duraklatma/Bekleme modunda
Nefes al

Kendi kendini test etme/yUkseltme

Flas. Anormal orta/kayip



2. Kullanmadan Once Hazirlama

(1)Yan firgalari takin

Yan firgayi sikica kart yuvasina bastirin ve bir "tiklama"
duydugunda yerine takin.
LR

Diizgiin takimamis

(3)Kagt tepsilerini gikarin ve degistirilebilir

temizleme filtresini takin

- Robotu yuvaya sabitleyen kagit tepsilerini gikarin.

- Temizleme tepsisini gikarin, degistirilebilir filtreyi tepsinin
yuvasina takin ve yerine takmak icin asagi dogru bastirin.

- Temizleme tabanini temizleme filtresi takil halde tekrar
yuvasina yerlestirin.

(2) Garpisma énleyici képugu gikarin

« Robotun Ust kapadini agmak igin Ust kapak etiketini
kaldirin ve garpisma 6nleyici kopugu gikarin.

« Robotun Ust kapagini kapatin.

(4)Multifuctional yuvanin yerlestirilmesi

«Glcl baglamak igin yuvanin arkasindaki gl¢ kablosunu

takin.

« Robotun rihtima girip glkmast igin rihtimin éniinde en az 0.45

~ metre uzunlugunda agik bir alan birakin.
Ipuglari: Iskeleyi bir 1st kaynaginin yakinina KOYMAYIN.

(5) Toz torbasinin montaji

«Yuvanin én kapagini gikarin.

« Toz torbasini isaretli yonde, tabana degecek sekilde
yuvaya yerlestirin.

« Yuva 6n panelini uygun yere takin.

(7) Temiz su ekleyin

- Temiz su tankini agin ve temiz suyla doldurun .
- Lutfen su tankinin Ust kapagini sabitleyin ve tekrar Cok
Fonksiyonlu yuvaya yerlestirin.

MAX su seviyesi isareti

(6) Zemin temizleme tabletini ekleyin

Temiz su deposuna bir zemin temizleme tableti yerlestirin.
Not: Temizleme Tableti ayrica satin alinmalidir.

Litfen Narwal'in
temizleme tabletini
kullanin /A 0
L {C

(8)Onyiikleme ayarlari

Robotu yan firgalar disa bakacak sekilde yuvaya itin. Sarj
isleminin basarili oldugunu belirtmek igin yuva bir kez bip
sesi glkaracak ve robot kendini agarak sesli mesaj génderece-
Ktir.

(9) Robotu uygulamaya baglayin ve baglayin

Narwal Uygulamasini indirin ve robotu baglama ve baglama talimatlariniizleyin.
Not:Uygulama cihazi sayfasinda, "Ayarlar" > "Cihaz"a dokunun ve ardindan gug tasarrufu
modunu agmak/kapatmak igin “Robotu Yeniden Baslat" digmesini 10 saniye basili tutun.

—Glg tasarrufu modu yalnizca Kuzey Amerikada kullanilabilir.

3. Nasil kullanihir

Robotu kullanmadan 6nce, B6IUm 2'deki kurulum ve gok fonksiyonlu dock kurulumunu tamamladiginizdan emin olun.

3.1 Ev ortamini diizenleyin

A. Yerdeki daginikligi ortadan kaldirin, 6rn. daginik kablolar,

pagavralar, terlikler, giysiler ve kitaplar.

C. Diger kapilari kapali birakin ve robotun ylksek veya algak
alanlara girmesini dnlemek igin git takin.

E. inmalden kaginmak igin robotun éniinde, esikte veya
dar koridorlarda DURMAYIN.

3.2 Haritalama

B. Temizlenecek odalarin kapilarini agin ve mobilyalari
temizlik igin mUmkun oldugunca fazla yer birakacak sekilde
duzenleyin.

20mm]$

D. Engel gegis ylksekligi maksimum 20 mm olup, esik
yUksekligi 20 mm'nin Uzerinde olan odalara robotun
girmesi mumkun degildir. Robotunuzun engelleri
asmasina yardimci olmak igin Narwal Esik Rampasi satin
alabilirsiniz.

Yeni bir evi temizlemeden 6nce robotun evi kesfetmesi ve bir harita olusturmasi gerekiyor. ilk temizlikten 6nce, yuva izerindeki
dugmeye kisa basarak veya uygulamada [Haritalamay Baslat] égesine dokunarak haritalamayi baglatabilirsiniz.

Not:

1. Bir harita olugturulduktan sonra Uygulamada dizenlenebilir.

2. Haritalama tamamlandiktan sonra sarj istasyonunu hareket ettirmeyin, aksi takdirde haritay! yeniden olusturmaniz gerekir.
Btk mobilya pargalarinin konumunda bir degisiklik varsa, haritanin yeniden olusturulmasi 6nerilir.
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3.3 Temizleme
Temizleme modlarini segin

Urlne dort temizleme modu entegre edilmistir: sipUrme, paspas, sUplrme ve paspas ve sUplUrme sonra paspas
Uygulama, kullanicilarin her mod i¢in emme, temizleme donguleri ve paspas nemi gibi parametreleri segip ayarlayabilir-
siniz.

Freo Mind'i Ayarla

Freo Mind akilli bir temizlik asistanidir. Freo Mind agildiginda robot, manuel ayara gerek kalmadan temizlik parametrelerini
akillica ayarlayacaktir.
Uygulamada bir temizlik gérevi baslattiginizda Freo Modunu etkinlestirip etkinlestirmeyeceginizi segebilirsiniz.

Temizleme goérevine baglayin
Robotu temizlik icin asagidaki Ug sekilde baslatabilirsiniz:

- Uygulamada ) [Temizlige Basla] digmesine dokunun;

- Temizligi baslatmak igin robot Gizerindeki © [Baslat/Durdur] digmesine kisa basin. Robot varsayilan olarak Vakum Modunu
etkinlestirecektir;

- Temizlige baglamak igin yuva Uzerindeki digmeye kisa sureli basin. Robot varsayilan olarak Vakum ve Paspas Modunu
etkinlestirecektir;

Not: Uygulamada temizleme modunu ayarlayabilir ve daha fazla temizleme parametresi ayarlayabilirsiniz.

Gegerli gorevi duraklatin/devam ettirin

Gegerli gorevi Uc sekilde duraklatabilir/devam ettirebilirsiniz:
. UYguIamada () [Durakiat]/ ) [Devam Et] diigmesine dokunun;
- O [Baslat/Durdur] dugmesine kisa basin

« Yuva digmesine kisa basin.
Toz toplama

Vakumlama gorevi baslatildiginda robot toz kutusundaki kati atiklar otomatik olarak sarj istasyonundaki toz torbasina
vakumlanacaktir.
Ayrica, toz toplama islemini manuel olarak baglatmak icin uygulamada toz toplamaya dokunabilirsiniz.

Paspas yikama

Birden fazla paspas gorevi ayarlanmigsa veya tek bir temizleme alani blydkse, robot paspasi yikamak igin otomatik olarak
iskeleye geri dénecektir.

Temizleme islemlerinin sayisi ve geri dénus sikhidi, temizlik baslamadan énce Uygulamada degistirilebilir ve mevcut
temizlik gérevi sirasinda yapilan degisiklik, bir sonraki gorev sirasinda etkili olur.

Cokislevlinhtimin paspasi yikamasini da sadlayabilirsiniz:

- Paspasi temizlemek icin uygulamada &: [Paspas] ‘a tiklayin;

-Yuva > [paspasina]] gift tiklayin.

Not: Paspas yikama islemi sirasinda robotu zorla disari gekmeyin, aksi takdirde pargalar zarar gorebilir.

Mevcut gorevi sonlandir

Temizlik sona erdiginde robot kendi kendine yuvaya geri dénecektir. Mevcut temizlik raporunu uygulamada gérintdleyebilir-
siniz.

Gorevi asadidaki Ug yolla manuel olarak sonlandirabilirsiniz:

« Uygulamada 2 saniye () [Gérev Sonu] dugmesine basin];

« Robotun (J Home [Geri Gagir] dugmesine kisa basin];

« Kendi kendini temizleyen sarj istasyonu tuslarina uzun basin 2s.

Paspas Kurutma

Son paspaslama isleminin ardindan robot, paspas yikama ve kurutma iglemi icin istasyona geri dénecektir. Kuruma suresi
uygulama Uzerinden degistirilebilir.

Ayrica paspas ylkama ve kurutma iglemlerini manuel olarak agagidaki yéntemle baglatabilirsiniz:
« Uygulamada & [Paspas Yikama ve Kurutma] digmesine dokunun;
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4, Parametreler
4.1 Ozellikler

Robot(YJCC027)

Gok Fonksiyonlu Yuva(YJCB027)

Boyutlar: 355*350*107,7 mm

Boyutlar: 431*403,5*461,5mm

Agirlik:3,7 kg

Adirlik: 8,4 kg

Nominal voltaj: 14,4V==(lityum pil)

Nominal girig: 220-240V ~,50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(Gergek nominal gikis, Urdn isim plakast bilgilerine dayanmaktadir.)

Nominal gikis: 20V=2.0A

Anma glict:

Sarj: 45W

Toz toplama: 450W
Kurutma: 65W

Wi-Fi (robot)

Protokol: [EEE 80211b/g/n

Frekans Araligi: 2412-2472

MHz Maks. Verici Gucl (EIRP): =20 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Protokol: BLE 5.0

Frekans Araligi: 2402-2480MHz

Frekans Araligi: 2402-2480MHz

Maks. Verici Gucu (EIRP): =10dBm

Maks. Verici Guct (EIRP): <10dBm

Pil (Rotbot)

Pil Paketi Paket Bagina Adedi: 1adet

Pil TUra $Sarj Edilebilir Li-ion Pil
Nominal Gerilim: 14.4V =

Pil Paketi Bagina Pil Hucresi Sayisi: 8 adet

Nominal Kapasite, Nominal Enerji:

5000 mAh, 72Wh




. i

Aby zapewni¢ optymalne wrazenia uzytkownika i zgodnos¢ z odpowiednimi przepisami prawa i regulacjami, produkty oficjalnie sprzedawane przez
Narwal (i dystrybutorow autoryzowanych przez Narwal) moga by¢ uzywane i uzyskac obstuge posprzedazowa tylko w kraju/regionie, w ktorym zostaty
wydane. Jesli produkt zostanie wystany do innego kraju lub regionu, moze nie by mozliwe korzystanie z aplikacji Narwal Freo w celu powigzania i
obstugi produktu. Aby uzyskac najlepsza jakos¢ produktu i obstugi, zalecamy zakup produktéw Narwal sprzedawanych lokalnie przez Narwal lub
dystrybutorow autoryzowanych przez Narwal

W celu uniknigcia watpliwosci, produkty Narwal sprzedawane w Chinach kontynentalnych przez firme Narwal (i dystrybutorow autoryzowanych przez Narwal)
moga by¢ uzywane i objgte obstugg posprzedazowa wytacznie w Chinach kontynentalnych (z wytaczeniem regiondw Hongkongu, Makau i Tajwanu)

1. Wprowadzenie do produktu

1.1 Lista kontrolna
Gtéwne czgsci

Robot x 1 Wielofunkcyjna stacja dokujgca x 1
(Pojemnik na kurz x 1, zainstalowana szczotka (w tym podstawa czyszczaca x 1, zbiornik
walcowa x 1) czystej wody x 1, zbiornik brudnej wody x 1)

Akcesoria

P

Worek na kurzx1

Szczotkaboczna
zapobiegajgca splataniux1

S

Wymienny filtr czyszczgcy x 1

Przewod zasilajgcy x 1

1.2 Akcesoriarobota
Przéd robota (zamknigta pokrywa gorna)

Czujniki radarowe

Przycisk przywotania

Przycisk start/stop

—— Przedniczujnik
oswietlenia przestrzennego
Czujnik krawedzi TOF

Czujnik zderzaka

Przéd robota (otwarta pokrywa gérna)

Pojemnik na kurz

Gorna pokrywa robota

—— Filtr pojemnika na kurz

Przycisk RESET

Spod robota

Czujnik podczerwieni x3
Ultradzwigkowy czujnik dywanowy
Tabliczka znamionowa
(S/N zatgczony)

Cyklonowa nieplaczaca
sig szczotka walcowa

Szczotka boczna
zapobiegajgca splgtaniu x1

Koto napgdowe x2

Modut mopujacy * 2

Mop ———— j

Baza mopa

© Kotko jezdne
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1.3 Komponenty wielofunkcyjnej stacji dokujacej

Przod (gdérna pokrywa zamknigta)

Przycisk Start/Stop

[ L i Wskaznik

Podstawa czyszczgca

Przéd (gorna pokrywa otwarta) o

—— Filtr ggbkowy zbiornika czystej wody

Pokrywa wielofunkcyjnej
stacji dokujgcej

Zbiornik brudnej wody

Tyt

Interfejs zasilania
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1.4 Przyciski i wskazniki
Przyciski robota

Przycisk Dziatanie Funkcja

Start/Stop O Krotkie nacisnigcie Rozpoczecie/wstrzymanie/wznowienie zadania

Nacisniji przytrzymaj przez 2s WHWy+

Przywotaj ¢ ome Krétkie nacisnigcie Powrot do stacji dokujacej

Naci$nij i przytrzymaj przez 2s Wigczanie/wytaczanie blokady rodzicielskiej

Reset Krotkie nacisnigcie Wejdz w tryb parowania

Nacisnij i przytrzymaj przez 5s Roztgcz potgczenie konta i wyczysc dane uzytkownika

Nacisniji przytrzymajprzez10s  Przywroc ustawienia fabryczne

Przycisk wielofunkcyjnej stacji dokujgcej

Dziatanie Funkcja

Krotkie nacisnigcie Uruchomienie/wstrzymanie/wznowienie biezacego zadania
Kliknij dwukrotne Start/anulowanie mycia mopem

Nacisniji przytrzymaj przez 2 sekundy Zakoncz biezgce zadanie

Naci$nij i przytrzymaj przez 10s Wejscie/wyjscie z trybu parowania

Pig¢ kliknig¢ Autodiagnostyka modutu automatycznej wymiany wody

Wskazniki robota

Wskaznik Znaczenie

Biaty Tryb gotowosci lub pracy

Migajacy biaty Wigczanie/parowanie/aktualizacja
Staty czerwony Btad robota lub roztgczenie

Uwaga: Panel dotykowy gasnie po 30 sekundach bezczynnosci.

Wskazniki wielofunkcyjnej stacji dokujgcej

Wskaznik Znaczenie

WYL Bezczynno$é/suszenie

Swiatto state W trybie zadania/wstrzymania/gotowosci

Pulsowanie Trwa aktualizacja / ponowne napetnianie / autotest roztadowania
Miganie Btad/roztgczenie



2. Przygotowanie przed uzyciem

(1)Zamontowac¢ szczotki boczne
Mocno wcisnij szczotke boczng do gniazda karty i zainstaluj
ja na miejscu z kliknigciem. —

/’\: ~N

Nie zainstalowano prawidtowo

(3)Usun wsparcie bufora i zainstaluj zastgpczy

ekran czyszczacy.
- Wyjmij wsparcie buforowe statego robota w stacji tadujgcej.
« Wyjmij tace czyszczaca, zatrzasnij wymienny filtr w
szczelinie tacy i docisnij go, aby zainstalowac go namiejscu.
« Ponownie zainstaluj czystg podstawe z fittrem zainstalowanym
W stacji tadujacej.

(5)Instalacja worka na kurz

+ Zdejmij przednig pokrywe stacji dokujgcej.

«Wiozyc¢ worek na kurz do szczeliny w zaznaczonym kierunku,
azznajdzie sig nadole.

« Zainstaluj panel przedni stacji dokujgcej w odpowiednim
miejscu.

(7)Dodaj czysta wode

« Otworzyc zbiornik czystej wody i napetnic¢ go.

+ Prosze zamocowac gorng pokrywe zbiornika na wodeg i
wiozy¢ go z powrotem do wielofunkcyjnej stacji dokujace).

Znak poziomu wody MAKS

(2) Usunaé pianke antykolizyjng

-Podniesc naklejke na gérnej pokrywie tak, aby otworzyc
gérng pokrywe robota i usung¢ pianke antykolizyjng.
« Zamkngc gorng pokrywe robota.

(4)Umieszczenie wielofunkcyjnej stacji

dokujacej

- Podtgcz przewdd zasilajgey z tytu stacji dokujgcej, aby
podtgczyc zasilanie.

« Pozostawic otwartg przestrzen o dtugosci co najmniej 0,45
metra przed stacjg dokujgca, aby robot mogt do niejwjechac i
zniejwyjechac.

(6)Dodac tabletke do czyszczenia podtdg

Dodac tabletke do czyszczenia podtog do zbiornika czystej
wody.

Uwaga: Tabletkg czyszczacg nalezy zakupic 0sobno.

Proszg uzy¢ tabletki \J

czyszczace] od Narwal

(8)Ustawienia uruchamiania

WSsun robota do stacji dokujgcej bocznymi szczotkami
skierowanymi na zewnatrz. Stacja dokujgca wyda jeden
sygnat dzwigkowy, aby wskazac, ze tadowanie zakoniczyto
sie pomysinie, a robot wigczy sig i wyswietli komunikat
gtosowy.

(9)Potaczi powiaz robota w aplikacji

Pobrac aplikacje Narwal i postepowac zgodnie z instrukcjami tak, aby podtgczyc i powigzac robota.
Uwaga:Na stronie urzgdzenia aplikacji prosze nacisng¢ ,Ustawienia™ > “Urzgdzenie’ a nastepnie przytrzymac
przycisk ,Uruchom ponownie robota” przez 10 sekund, aby wigczy¢/wytaczyc tryb oszczedzaniaenergii.

—Tryb oszczedzania energii jest dostgpny tylko w Ameryce Potnocne).

®

@:

3. Jakuzywac

Przed rozpoczeciem korzystania z robota nalezy upewnic sig, ze instalacja i konfiguracja wielofunkcyjnej stacji dokujgcej
zostaty zakoriczone jak podano w rozdziale 2.

3.10rganizacja srodowiska domowego

D
W & e
= T /,// \\ %
A.Uprzatnac batagan na podtodze, np. porozrzucane kable,
szmaty, kapcie, ubrania i ksigzki.

B.Otworzy¢ drzwi pomieszczen do sprzgtania i ustawic
meble tak, aby pozostawic jak najwigcej miejsca do
sprzatania.

zmrﬂ%

D. Maksymalna wysokos¢ pokonywania przeszkod wynosi
20 mm, a robot nie moze wjezdza¢ do pomieszczen, w
ktorych wysokosc progu przekracza 20 mm. Mozna
zakupic rampe progowg Narwal, aby pomoc robotowi
pokonywac takie przeszkody.

C.Pozostawic¢ inne drzwi zamknigte i zainstalowac
ogrodzenie tak, aby uniemozliwi¢ robotowi wjazd
na podwyzszone lub niskie obszary.

E.NIE stawac przed robotem, na progu lub w waskich
przejsciach, aby unikna¢ przeoczenia.

3.2 Mapowanie

Przed rozpoczeciem czyszczenia nowego domu robot musi zbadac dom i utworzy¢ mape. Przed pierwszym czyszczeniem
mozna uruchomi¢ mapowanie, naciskajac krotko przycisk (D [Start/Stop] na stacji bazowej lub naciskajac ,Rozpocznij
mapowanie” w aplikacji.
Uwaga:
1. Po utworzeniu mapy mozna jg edytowac w aplikacji.
2. Nie przesuwaj stacji dokujgcej po zakoriczeniu mapowania, w przeciwnym razie konieczne bedzie przebudowanie mapy. W
przypadku zmiany potozenia duzych mebli réwniez zaleca sig przebudowanie mapy.
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3.3 Czyszczenie
Wybor trybow czyszczenia

Produkt posiada cztery wbudowane tryby czyszczenia: Odkurzanie, mopowanie, odkurzanie z mopowaniem oraz
odkurzanie i mopowanie. W aplikacji mozna wybrac i dostosowac¢ parametry, takie jak cykle czyszczenia, ssanie i
wilgotnos$¢ mopa dla kazdego trybu.

Ustaw Freo Mind

FreoMind to inteligentny asystent sprzgtania. Po wigczeniu Freo Mind robot inteligentnie dostosuje parametry czyszczenia,
bez koniecznosci recznego ustawiania.
Mozesz wybrac, czy chcesz aktywowac tryb Freo Mind podczas uruchamiania zadania czyszczenia w aplikacji.

Rozpoczecie zadania czyszczenia

Robota mozna uruchomi¢ na trzy sposoby:

« Nacisnij () [Rozpocznij czyszczenie] w aplikacji

« Nacisnij krotko przycisk [0} [Start/Stop] na stacji bazowej, aby rozpoczaé czyszczenie. Robot domysinie aktywuje
tryb odkurzania i mopowania;

« Krotko nacisnij przycisk na stacji dokujgcej, aby rozpoczac czyszczenie. Robot domysinie aktywuje tryb odkurzania i
mopowania;

Uwaga: W aplikacji mozna dostosowac tryb czyszczenia i ustawi¢ wigcej parametrow czyszczenia.
Pauza/wznowienie biezgcego zadania

Pauzg/wznowienie biezgcego zadania mozna przeprowadzic na trzy sposoby:
« Nacisnij () [Pauza]/ ) [Wznow] w aplikacji;
« Nacisnij krotko przycisk (O [Start/Stop).
« Krotko nacisnij przycisk stacji dokujacej.

Zbieranie kurzu

Po rozpoczeciu odkurzania odpady state znajdujgce sig w pojemniku na kurz robota zostang automatycznie odessane do
worka na kurz w stacji dokujacej.
Mozna takze nacisngc przycisk zbierania kurzu w aplikacji, aby uruchomic¢ zbieranie kurzu recznie.

Czyszczenie mopa

Jeslirobot jest ustawiony na wielokrotne mopowanie lub obszar do czyszczenia jest duzy, robot automatycznie powroci do
stacji dokujgcej w celu umycia mopa.

Liczbe cykli mopowania i czgstotliwo$¢ powrotu mozna zmodyfikowac w aplikacji przed rozpoczeciem czyszczenia, a
modyfikacja podczas biezgcego zadania czyszczenia bedzie obowigzywac podczas nastgpnego zadania.
Wielofunkcyjna stacje dokujgcg mozna réwniez wykorzystac do mycia mopa:

«Kliknij A:[Mycie mopa] w aplikacji;

«Kliknij dwukrotnie > [mopowanie] na stacji dokujace;.

Uwaga: NIE wyciggac robota na sitg podczas czyszczenia mopa, aby unikngc uszkodzenia jego czgsci.

Zakoncz biezgce zadanie

Po zakonczeniu czyszczenia robot samodzielnie powrdci do staciji dokujgcej. W aplikacji mozna wyswietli¢ biezacy raport
czyszczenia.

Zadanie mozna zakonczy¢ recznie na trzy ponizsze sposoby:

« Naci$nij 2s () [Koniec zadania] w aplikacji];

« Krétko nacisnij przycisk robota ) Home  [Przywotaj];

« Naci$niji przytrzymaj przycisk stacji dokujgcej przez 2 sekundy.

Suszenie mopa

Po zakonczeniu ostatniego mopowania robot powroci do stacji dokujgcej w celu umycia i wysuszenia mopa. Czas suszenia
mozna modyfikowac w aplikacji.
Czyszczenie i suszenie mopa mozna réwniez rozpoczgc recznie w nastgpujgcy sposob:
« Nacisnij & [Mycie i suszenie mopa] w aplikacji;
37

4. Parametry
4. Specyfikacje

Robot(YJCC027)

Wielofunkcyjna stacja dokujaca(YJCB027)

Wymiary: 3565*350*107,7mm

Wymiary: 431*403,5*461,5mm

Waga: 3,7 kg

Waga: 8,4 kg

Napiecie znamionowe: 14,4V—(bateria litowa)

Wejscie znamionowe: 220-240V ~,50-60 Hz

100-127V~, 50-60Hz
(Rzeczywista moc znamionowa jest oparta na informacjach z
tabliczki znamionowej produktu.)

Wyj$cie znamionowe: 20V=—== 2,0A

Moc znamionowa:
tadowanie: 46W
Zbieranie kurzu: 450W
Suszenie: 65W

Wi-Fi (robot)

Protokot: IEEE 80211b/g/n

Zakres czestotliwosci: 2412~2472MHz

Maks. moc nadajnika (EIRP): =20dBm

Bluetooth

Bluetooth

Protokot: BLE 5.0

Protokot: BLE 5.0

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10dBm

Maks. moc nadajnika (EIRP): =10dBm

Bateria (Robot)

llo$¢ akumulatorow w opakowaniu:

Tszt

Typ baterii: akumulator litowo-jonowy
Napiegcie nominalne: 4.6V —
llo$¢ ogniw akumulatorowych w zestawie akumulatorowym: 8szt

Pojemnos¢ znamionowa, energia znamionowa:

5000 mAh, 72Wh




Tinh Kha Dung Tai Khu Vyc va B8 Tuong Thich

D& dam bao trai nghiém ngudi dung tt nhat cling nhu tuan thu luat phap va quy dinh hién hanh, cac san pham cta Narwal chinh thic phat hanh bai
Narwal (va cac nha phan phéi do Narwal Gy quyén) chi co thé sirdung va nhan dich vu sau ban hang tai quéc gia/khu vic noi san phdm duoc ban ra.
Néu san pham dugc van chuyén dén cac quéc gia hoac khu vuc khac, quy vi cé thé khong thé sirdung Uing dung Narwal Freo dé lién két va van hanh san
pham. D& c6 dugc trai nghiém san pham va dich vu t6t nhat, chung téi khuyén nghi quy vi mua cac san pham cla Narwal dugc ban bai Narwal hodc cac
nha phan phéi do Narwal Uy quyén tai dia phuong

DE tranh nghi ngd, cac san pham clia Narwal dugc Narwal (va cac nha phan phéi do Narwal Uy quyén) phat hanh tai Trung Quéc Dai Luc chi c6 thé st
dung va nhan dich vu sau ban hang ngay trong Trung Quéc Dai Luc (khng bao gém cac khu vuc Hong Kong, Ma Cao va bai Loan)

1. Gidi Thiéu San Pham
1.1 Danh muc
B& phéan chinh

Robot x 1

) Dédachucnang =1
(Ba 1ap dat hop thu gom bui x 1, chdi quét x 1)

(Bao gébm dé vé sinh x 1, binh
nudc sach x 1, va binh nusc bén = 1)

Phu kién

Ban chai bén chéng réix1

S

B loc vé sinh c6 thé thay thé x 1

Day nguén x 1 Tlirdex1

1.2 Phu kién robot
M3t trudc ctia Robot (ndp trén dong)

Cam bién radar

NUt Goi Vé
NUt Bat Bau/Dung
Cam bién chuyén tiép anh sang co cau tric

Cam bién canh TOF Cam bién va cham
M3t trudc ctia Robot (nip trén ma)

Thung Rac
N&p trén robot \\\ ) )

@—\— Thing 14p rap c6 thé thay thé

BO6 Loc Thung Réac

NUt CAI LAl

Phan ddy clia robot

Cam bién chéng roi héng ngoai x3
Cam bién tham siéu am
Tamnhan {

A\

(Bao gém s6 sé-ri)

Ban chai bén chdng réix1

Chéi quét xoay tron chéng réi

Banh xe 14i x2
M6-dun lau nha x2 X
@ Banh xe xoay
Chéilau —— \
Délau
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1.3 Linh kién dé sac da chic nang

Mt trudc (ndp trén dong kin)

NUt B4t DAu/Dung

M3t trudc (nép trén ma)

N&p dé sac da chuc nang

Binh Nudc Ban

Mat sau

Giao dién nguén

— Locmutbinh nudc sach
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1.4 Cac nut vaden bao

Nut robot
Nut Hanh déng Chuc nang
B&t D4u/Dung Nhan nhanh Bat Dau/Tam DUng/Tiép Tuc Nhiém Vu
o Nhén va giir 2 gidy Bat/Tat
GoiVé  (reme Nhé&n nhanh Trévé dé
Nhan va git 2 gidy BAt/Tat Khoa Tré Em
Cailai » Nhan nhanh Vao ché dé ghép néi

Nhén va giir 5 gidy

Huy lién két tai khoan va xoa dirliéu ngusi dung

Nhén va gitr trong 10 gidy

NUt dé€ sac da chiic ndng

Khéi phuc cai dat géc

Hanh déng Chuc nang
Nhan nhanh BAt dau/tam ding/tiép tuc nhiém vy hién tai
Nh&p dup B&t dau/hly viéc giat chéi lau

Nhan va gitr 2 gidy

Két thuc nhiém vu hién tai

Nhan va gitr 10 giay

Vao/thoat ché dé ghép néi

N&m 1&n nhap

Pén bao robot

TuKiém Tra M6-dun B&i Nudc TuDong

Dén bao Y nghia

Séng trdng 6n dinh Ché do cho hoac hoat dong

Nh&p nhay trdng Bat nguén/Ghép néi/Dang cap nhat
Mau D6 6n Binh Robot bj I8 hoac b ngat két ni

Luuy: Bang cam Uing sé t6i di sau khi khéng thao tac trong 30 gidy.

Dén bao dé sac da chiic ning

Deénbao ¥ nghia

Tat Khong hoat dong/say knd

Bndinh Pang lam nhiém vu/tam dung/ché dé chd
Nh&p nhay Dang tién hanh cap nhat/ds day/xa

Nhay lién tuc Léi/ngat két noi



2. Chuan Bj Truéc Khi SU Dung

(1)Lép chdi bén

Nh&n manh chéi canh vao khe cam thé va Iap déat vao ding vi

trikhi nghe thay tiéng “cach’.
A0\

Knéng duc;c'\ip t;ung cach
(3)Thdo céc khay gidy va 14p bd loc vé sinh cé
thé thay thé
«Théo céc khay gidy c6 dinh robot bén trong dé sac
+Léy khay vé sinhra, kep bo loc cd thé thay thé vao khe cla
khay va 8n xu6ng dé 1ap vao dung vi tri.

D4t dé lam sach c6 b loc vé sinh da dugc I&p tré lai dé sac.

(2)G& mut chéng va cham

« Nhac nhan dan n&p trén dé mé nap trén robot va gd
mut chéng va cham.

- Dong ndp trén cua robot.

(4)Dat dé sac da chiic nang

-C&m day nguén vao mat sau clia dé sac dé két ndi nguén
dién.

«Chlamot Khoang trong dai it nhat 0,45 mét trudc dé sac

dérobot co théravao dé sac.
Meo: KHONG dat dé sac gan nguén nhiét.

(5)Lap tuirac
+Thao nap trudc cua dé.
+ L&p tui rac vao khe theo hudng dugc danh dau cho dén
khi cham day.

+L&p mat trudc cua dé sac dung vi tri.

E

(7)Thém nudc sach

+Mg& binh nuéc sach va dé nuéc sach vao.

«Vuilong dong chat nap trén cuia binh chia nudc va dat
lai vao dé sac da chic nang.

%

D&u muc nuéc MAX

(6)Thém vién vé sinh san
Thém mot vién vé sinh san vao binh nudc sach.
Luuy: Phai mua vién nén vé sinh riéng.

Vuilong strdung vien vé
sinh Narwal

(8)Cai dat khai dong

Bay robot vao dé sac vdi cac chdi bén hudng ra ngoai. D&
cam sé phat ra mét tiéng bip dé bao hiéu qua trinh sac
thanh cong va robot sé tu bat va phat 16i nhac bang giong
noi.

(9) K&t ndi va lién két robot trong Ung Dung

Tai xudng Ung Dung Narwal va lam theo husng dan dé két ndi va lién két robot.
Ghicha:

Trong trang Thiét Bi Ung Dung, nhan vao "Cai Bat" > "Thiét Bi" réi nhan gil "Khai Dong
Lai Robot" trong 10 giay dé bat/tat ché dé tiét kiém pin.

—Ché db tiét kiém pin chi co &B&c My.

3.Cach S Dung

Trudc khi st dung robot, vui long dam bao réng ban da hoan tat cai dat va thiét lap dé sac da chuic nang trong Chuong 2.

3.1 S4p x&p mdi trudng nha ctfa

A.Don dep d6 dac trén san nhu day cap vuong Véi, vai vun,
dép, quan &o va sach va.

B. M clfa cac phong can vé sinh va sap xép dé dac dé tao
nhiéu khéng gian vé sinh nhat cé thé.

ZOmm]ii“?%

D. Chiéu cao vuot vat can téi da la 20mm va robot khéng
thé vao cac phong cd bac cao hon ngudng 20mm. Quy vi
6 thé mua Dac Bac Cua Narwal dé gilp robot leo qua cac
vatcan.

C.Dbng cua cac phongkhac va 18p hang rao dé ngan robot
Va0 cac khu vyc cao hoac thap.

E. KHONG dung truoc robot, trén bac clia hoac 16i di
hep dé tranh bo sot.

3.2Lap Banbd

Trudc khi vé sinh nha mdi, robot c&n kham pha ngéi nha va 1ap ban dé. Trudc khi vé sinh 1an dau, quy vi c6 thé kich hoat 1ap ban
d6 bang cach nhan nhanh nUt trén dé hoac nhan [Bat Bau Lap Ban D] trong Ung Dung.

Ghichu:

1. Khi d& tao ban d6, quy vi co thé chinh stra trong Ung Dung

2.Khéng di chuyén dé sac sau khi hoan tat qua trinh 1ap ban dé, néu khong, ban can phai tao lai ban d6. Néu c6 su thay déi vé vi
tri clia cac d6 ndi that 16n, ban nén tao lai ban dé.
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3.3Vé Sinh
Chon ché dé vé sinh

S&n pham dugc tich hop bon ché do vé sinh: Hut Bui, Lau Nha, HUt Bui va Lau Nha, va HGt Bui réi Lau Nha. Quy vi cd thé
chon va diéu chinh cac théng s6 nhu chu trinh vé sinh, Iuc hit va dé &m chéi lau cho mdi ché do trong Ung Dung.

Thiét lap Freo Mind

Freo M\nd 1 trg Iy vé sinh théng minh. Kni bat Freo Mind, robot sé& diéu chinh cac théng sé vé sinh mét cach théng minh ma
khéng can cai dat thi cong.
Quy vi 6 thé chon cd kich hoat Ché B Freo hay khdng khi bat dau nhiém vu vé sinh trong Ung Dung.

Bat dau nhiém vu vé sinh

Quy vico thé khdi dong robot dé vé sinh bang ba cach:

« Nhan (») [B&t Dau Veé Sinh] trong Ung Dung;

« Nhannhanhnut () [B4t DAu/Dung] trén robot dé bt ddu vé sinh. Robot s& mac dinh kich hoat Ché B Hut Bui;
« Nhan nhanh nut trén dé dé bat dau vé sinh. Robot s& méc dinh kich hoat Ché D6 Hut Bui va Lau Nha.

Luu y: Quy vi cé thé diéu chinh ché d vé sinh va dat thém thong sé lam sach trong Ung dung.

Tam ding/tiép tuc nhiém vy hién tai

Quy vico thé tam dung/t\ep tuc nhiém vu hién tai theo ba cach:

« Nhan () [Tam Dung]/ () [Tiép Tuc] trong Ung Dung;

+ Nhan nhanhnut () [Bat Dau/DUng],

+ Nhan nhanh ndt trén dé.

Thu gom bui

Khi bat dau nhiém vu hit bui, chat thai rén trong hop dung bui clia robot sé ty déng dudc hit vao tui rac trong dé sac.
Ban cling c6 thé nhan vao tinh nang thu thap bui trong Ung dung dé bat dau thu thap bui theo cach thi cong.
Giat chdilau

Néu nhiéu nhiém vu lau nha dugc thiét 1ap hodc cd mét khu vuc vé sinh co dién tich 16n, robot sé tudong quay lai dé sac dé giat
choHau

Uia d6i s6 14n van hanh chéi lau va tan suét quay lai trong Ung dung trudc khi qua trinh vé sinh bét dau va viéc
sUa di trong nhiém vu vé sinh hién tai s& co hiéu luc trong nhiém vu tiép theo.

Ban cing co thé strdung dé sac da chuic nang dé giat chdi lau:

<Nhan A [Giat Chdi Lau] trong Ung Dung;

+Nhap dup vao nit II> [chdilau] trén dé sac].

Luuy: i long KHONG kéo robot ra khoi dé sac trong qué trinh vé sinh chdi lau dé tranh 1am hdng cac b phan.

K&t thuc nhiém vy hién tai

Khi qua trinh vé sinh két thuic, robot s& tu diéu husng trélai dé. Quy vi co thé xem bao céo vé sinh hién tai trong Ung Dung
Quy vi co thé két thuc nhiém vu thu cng theo ba cach sau:

+ Nhan gitr2 gidy nut © [Két Thuc Nhiém Vu] trong Ung Dung;

+ Nhan nhanh nt & Home [Thu HBi] trén robot:

+ Nhan va gitr nut trén dé trong 2 giay.

Say chéilau

Sau khi hoan thanh Ian lau cudi cung, robot sé quay lai dé dé giat va sdy kho chdi lau. Thai gian sdy kho co thé dugc diéu chinh
trong Ung Dung.

Quy vi cdng cé thé bat dau gigt va lam khé chdilau thu cong theo cach sau:

« Nhan & [Giat & Say Kho Chéi Lau] trong Ung Dung.
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4.Céac Thoéng Sé
41Théng S6 Ky Thuat

Robot (YJCC027)

Dé& sac da chuc nang(YJCB027)

Kich thudc: 355*350*107,7 mm

Kich thudc: 431*403,5461,5mm

Trong luong: 3,7 kg

Trong luong:8,4 kg

Dién ap dinh muic: 14.4V== (pin lithium)

Dién &p dau vao dinh muc: 220-240V ~,50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz
(Cong suat dinh muc thyc té dua trén thong tin trén nhan san pham.)

Dién &p dau ra dinh muc: 20V=— 2.0A

Céng suat dinh muc:

Sac: 45W
Thu gom bui: 450W
Séy: 65W

Wi-Fi (robot)

Giao thuc: IEEE 80211b/g/n

Dai tan s6: 2412 ~ 2472 MHz

Céng sudt phat t6i da (EIRP): 20dBm

Bluetooth Bluetooth

Giao thuc: BLE 5.0

Giao thirc: BLE 5.0

Dai tan s6: 2402-2480 MHz

Dai tan s6: 2402-2480 MHz

Cong suét phat téi da (EIRP): <10dBm

Céng suét phat t6i da (EIRP): <10dBm

Pin (Robot)

S6 lugng pin mi bo:

1pin

Loai pin: Pin Li-ion c6 thé sac lai
bién ap danh dinh: 14—
S6 lugng cell pin trén méi bo pin: 8cell

Cong suét dinh muc, Nang luong dinh muc:

5000mAh, 72Wh
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4. wsAmos

4.1 divygazinnng

Tsilon (YJCCO27)

wvinansasiadleddu (YJCB027)

wun: 355*350*107,7 uu.

wue: 431%403,5461,5 ua.

fhwin: 3,7 nn.

hwila: 8,4 nn.

usaswlnein: 14.4V— (uusno3aidum)

Buwafifia: 220-240V ~,50-60 Hz
100-127V~, 50-60Hz

(1@

wiWeAAR: 20V—= 2.0A

WARANA:
AR 45W
nFoaganu: 450W

ouuma: 65W
hiw
TuslmAoa: IEEE 802.11b/g/n
AU 2412~2472MHz
fasasdryauagean (EIRP): <20dBm
vays uays

TusTmmoa: BLE 5.0

TusTnmea: BLE 5.0

YA 2402-2480MHz

Puanud: 2402-2480MHz

avdsdrurngean (EIRP): <10dBm

Aasdsdryagean (EIRP): <10dBm

wunnos (Tsdon)

Usinauuninoisouin :
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Ussavuueined:

unodaiBu lovounuuinga
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144V —

AunwASIUNDTHOUNALUALNDE |

8 du

ANUIRAR WANURAR :

5000mAh 72Wh




piaNn2.1
he
(M 7y NP2D) PIAND N'TR

QTN IO AT

T IYIN
72771 (7NN 1T 79 DIWIDN DA09DI) 7NIND 1T17Y DB (91X IXDIY TXIND MIXIDA BPABAT (A1, DIDIITIA ANPAZIDPINT A T YN N7DIDOIN BDAYD NN A1DANT 1T
MIDR X 7ONT1 W7 1T IXD TXINI AMKT9X BDAYAT 31N K7W DA DANK DAITK IN AIITNT 1782 14107 DN 191 BN 128 WTN/A2TNI P1119D0 MNT NIy
7K1 T 7Y DIRIDN DIOD IX 7KIN 1T 7Y 1DIPD 91X DNADIN 7XINI NI W17 DTDD X NI DRI AIVEAI NI NN I 73P7 17D

(IXIMDHIXPD 2017 201 AITAQ 7700 K7) 'D A 1 0190A INKT AW 72971 (7K7) 1T 79 DRI D0oni) 7KIN1 1T 79 1D N IXOIY FXINI MXIN WpRwAY |11 70D 107 (D7 ATNXAIN9D

nXY/nN7NNN 1XN7

NP MmN PN

qILN LANI WINN 7Y.1

nP'TanNn'wIl.l

TOF Ny |wnn

wno jprn

oMy 0PN
(nINo J1'7v NDJD) PIANA NN
PANNO

%

@7 N97NN7 |N13N DI 7D
— \ ' i AN N9 101D

LN 7 |17V NDID

7INNK [XN7

1xvinn 1X NN790 21MY NINN
(MPNID 1 X 7273 NY1ID 1 X PIN YIDIN NDOI) DD 7210 ,1X D) 0D 79 1% 171 D)
(7173 1x 272170

DTN vINa NN
3x 7191 NYIDYT DITK NIONK YN
171 Y [N
p by ni7 1x NDINDA T TY NP0

("D 'D0 771)

St
tu 720 NYID7 AITEX N737) NI

2xVN 77

1x NIDANDN TA TY NwIan 1x7nwn 710 x pannpy

2x27IMn o
172

20—

® ESlalviival

1x097NN7 N1 111 DD

46



AM7ON-100 Navn NN am11.3

021INNI DXN7 4.1

(Mo |7y nodN) N'Tn pIANN XNy
4 N\ Ypuo 7o 1xn7
/ \

AXY/N7NAR [XNT ‘L = j\ - nn'wn wnn/nnwn/7nnn haVoh v {poon/7nnn

\ y 122/n7v00 19 2 WD prnalyn7 0]
N1V MNN7 NN MXPAXNT - (yrome MK

077 T N7'W1 79 1215/N7V00 NIMY 2 wn7 prnniyn7

NDNNN 2XD7 DN X XN o 7INNX

N97NN7 |N1 1P 1301

71 D'D2

(mino |17y NDIN) NN

01100 72'0 7 219D 10D

NINI720-210 NIBYN NINN NDID

72170 00 720D

NN

nn pwnn

47

WDNWDN 1IN NX NPANIUNN W AN 701

1w 5 qwD7 prnni yn7

XN NNTN AN TNY

nYpuo

N1 10 wn7 prnniyn7

NUIP7ON-110 NAAVA NINN |XN7

nnyo

QNN NDWDN AN WDR/Np/7nnn

Mxpnxn7

23D NOWY 701/7nNN

7193 1xN7 yn7

NMNONNNR'WDN NN D"D

NY 2 WD7 prnniyn’

DXNNN 2XDD XX/DDN

"W 10 Jwn7 prnaiyn7

DDIDIX D' NO7NN 71TID 7w NIDXY NPT

0'7p nwnn

viINanNn

nivnen nn

V19 IN NINDN 327
IDTY/ADNRNN/N7VON o7
2AX'0ITN

NN NINY IN DIXN2 NNIY

NNY 30 1N N7IV9 K77 INN7 NN N2 YA NI7 :0win

DUA17ON 21 N1V IND

niynwn nn

i /o [b)

NINDN/NMRN/NDYD 1XN1 b0

NI NIDXY NPT APISITID/IDTY nnwl
PN/ npan



NIYNN NYINT XPIND a0 NN DN (2)

DINN 7 790 ADIDN NK NINDT T3 I7VN ADIDN NPATH NN DN »
NIYINN NYIDYT QXPID DN NN VDN
.DIANA 7Y 1797 NDIDN NN 1D «

NUI7ON-170 N1AVA NN NN(4)

NIN12N7 172 N2IVA NINA 78 MINKA 7702 70pNn 72 NN 12N
“7ownn

1T N1V NINA 71D 10D 0.45 NINOY7 7¢ NINDA NING 77N INUN
.11V NINND NKX7I D17 721N DIANNY.

.oin 'II|7D7 2P MY NINN AN NN IN 9D

N9XIN P NY72D NN DIN(6)

0NN DN 727 NI9XT P17 72D qoIn
T1912 1710 172D NN WIDNT7 Wi

N7 PDALA NN |
70 71D P
AN

0

7INNN NNTaN(8)

.{IN 1972 NI2IO TXA NIYIANDYI NIAYA NINA N7 DIAINA AN QINT
DIINAINNY7XA NIVDAY [1X7 172 NN DYO XOXN NIAVA NINN
717 WTIN N7WI0XY DK 700!

wID'wn 1197 n1dn.2

TXN NMPIID NN PN (1)

ADIPNA NAIX [PNNIDILIIN YN N7 APTINA TXA NYIAD NK N7
TN .NYN72

o 0 13 [pin
9 ) i e ~

D [pAID K7

N97NN7 1A 1710 DD NN [PNAIMIN 'WAN NN 1DN(3)

N1V NINA 71N DINA DK DYATOY 190 WID NN DN+
YN71WaDN 7 YN N97NNT [IDDN NX DONN 1PN A0 NX KXIN «
DIPDA INIK PNNT 1T DD 1973 INIX

.N2YN NINN2 [PAIDA 171N DD DY 17N DDA NN MM DY «

AN Npw mpnn(s)
.1y nnn 7y DTPN NDINA NN DN «

JINNN2 VION NNY TY DIDDA (1192 YN N7 JAND PR NN DN «

1230 DI NIVA NINA 7Y DTN 7INON N NN «

0"p10'n 9DIN(7)

|ID'D NN I2VA 7N 011 DD INIX X701 0NN DDA 720 AN NNO «

('opn) DN D790

N2YN NINNT ININITNATDIDN 7210 7 17970 ADIDN NN TN KIX

IN7ON-10

‘P 0D D790 DD

'79N2 DI2NN NN WP112N(9)

_DI2NN WP AIXUAN 197 V01 7KINI ANXTITON NN TR

i

DM 10 D7 "DIANA NX YTAD 7990" K PTNAIYNYT [3D INKTI " 1WID" < "ANTIN" 79 Wpn 1IXpI70K0 1WID 912
.7DUN2 DD'NN 2XD DK NDD7/7'WONT7 T

PN (19X 77 0T 7DUN1 DDA 2XD—

wpnwa7 1¥D .3

27192 NINY720 20N N1IYA NINA TN ANENIPANN NN NDIDY XTI XIX,DIIN wID'wn 197

NN N2MADN NN AN L3

,N1217V1,0'010I0D ,0NTION 0171 ,7W07 ,N9XINND 1720 NN DN .X
.0M9DI 0T

27 01PN IPRY'Y 72 DDA AKTDINIP7 DTN AINTT AN NNS.A

NP7 WK 7D
zwm:%

DTNY D17 712! 1IN DIANAID"D 20 KIN DA 7IWIDN NN NI T
112 7KIN 7¥ 9D NODT W7 71! NN .D"D 20 79D 7¢ 9D Nk DY
D'7ILD 79D DOD7 DIANY YT

7TND YINT 17D DNX DNAVDA IN DN 7V,DIANA 710 TIDYA 7.0

"o 3.2

INNIIYN NN WNOIN 7V MNP NXNT 1T 7V 19 7WON7 712! NN NAIWNIN DY 171N 1197 190 WN'7I AN AN IPNT X DINNLWTN NN 131 197
X7'79K1 190 7nnn] 7V nwpn

nwn

IXPI79K NAIN Y7 N1 ,N00 NIXINNT .1

NODN NN TNYT Y7010, 007172 00NN 7w DIP'D2 1Y 70 DN 190N NN ITNYT 779 NINK,I9MN DID INK7 11D NINA NN TN 7N .2

48



49

17133

XD N1

1IN 102 D1PDIO DINNNYIINAYZ 7131 ANK AN TXENINY 2101 NN, 2100 ,N2NY :DD2ID 11 1AXD NN DY VI 1XIDN
LIXPI79N1 AXD 72 12V 20 NI

TN INM9 NNTAN

T ANTIND X K77 1710 MDDI9 AN NNON NIXD 0NN DIANN,7V010 TIMD INMIO TWND LIDIN7DIN NP TV NN TIMD IXN9N

LXPY7ON NP NDWD N7'NN NV IO XD X 7'WONT7 DX 1INAT 712! K
NP NP'WN 7NN

07T NWI7WA P17 DI AKX 7WONT 712N NK

sxp7oNa [ ynna] () 7y wpn «

37700 NN NANPN XD NN Y01 DIANA 1P 7NAn7 113 biana [uxy/7nnn] O jxn7a 7y mxp nxn7 yn7 -
;770D N2 201NN AXD NX 7'W9! DIANN 1P 7'NNNT 1T N11YA NINNA [XN70 7V NXP AXIN7 «

XPI7OXA 1Y 7V D1ODI) DIDDIO 1TANTI PN AXD NK DIKNAT N1 :wn
NN AN'WHN NN WD/Nnwn

:0'DT WI7WA NINDIN NR'WDN NN WTn7/n|nVJﬂ7 712" X
smxpryoxa [enn] () /[nnwn] (D 7y wpn
sxpi7oxa [eon] /inaval (H 7y wpn «

.N1IYN MINNA |XN70 79 NXP AXNY

PANqIDN

.N2WDN NINNA PAND NPV AIDDIDIN AXYN DI 7Y PAXD NDOIPA NPXIN N7IDO ,NANUN ND'WD N7'NN DY
J1T19INA PAN IDIN 7'NANY 1T (NXPI79KA AN IDIN 7V WIPRY 01 712 K

20 no'owy

22200 NOIDYY7 AIDY7 NIV NINAT NIDDIDIX WTAT DIANN 71T TRIZI UTK N, AN 1P AIDWD NNTAID DX

q{IN7 D121 AN 1PN ADWD 17002 N1WALLIFNIN N7INN 197 AXE79NA NNTANN NINTALIENIN NIXN 190D NX NNYT NN
.NNAN D'WDN 7002

22200 NN IDYT7 NIAI720 200 N1YA NINN7 N7 D2 712 K

Xp7oNa [1an noww] AL 7y wpn +

[2an] [> N1avnNINA 7Y DMDYO YNT ¢

D707 PTI NYINT 170N NKXDI 2ADN NOIDY TWND DIANN NX NN JIWDT 'K 0V

N'oNnan'wna NND'D

.H'Xﬂ'79)(] nonn PN n"1Ta nIoxy [N 1730 DI'D DY MV NINN7 NITNA INXY NX DI DIAND
JNINAN DDITA WIZWA 1T 91N NDWDN NIX DID7 712! ANK

s[xp7oNa [nown orp] (D) w2-2 N7 -

;[NTN] O Home DIANA NP NXINY +

22V 2 JWN7 N2AYA NINNA XN 7V NIINKXNT

unwin

AXZ79N WIANA DT AN NDYT |01 .pI2M 22D N9'DYT7 NIV NINATZ UTAY DIAN ,NINNND 213130 1Y INKT
NI T2 DT9IND a0 I NOIDY 7NANT 02 71D NN
SIXPI79XKA [w1am 220 Noow] A, 7V wpn .

0"vNI9v.4
0'w19D 1.4

(YJCB027) n'nr'7an 21 nay nann

(YJcco27)vian

0"D 461.5°403.5*431 :NITD

0" 107.7*350*355 :NITD

1" 8.4 :7pwD

21"p 3.7:7pwn

220-240V ~,50-60 Hz :nn1Tn o

100-127V~, 50-60Hz
(:7XIDN AUNI7 7Y VTIDA 7V DDIAD 7192 1ITHN D797)

20V ===2.0A :nITN AN

(D7 N7710)  ==14.4V 20T NAD

27070 PODN
W45 ;0D
W450 :pAX DK
W65 :winn

ng - ny

IEEE 802.11b/g/n 7IpIpIN0

YN N0 2412~2472 :07TN NID

20dBm= (EIRP) 1Twn NId 'Dpn

n'7ava n7ava

BLE 5.0 :7ip1v1no

BLE 5.0 :7ip1vn9

Y NN 2480-2402 :01 TN NID

YN Nan 2480-2402 :0 TN NHD

10dBmz :(EIRP) 17T¥D NI DIN'DPD

10dBmz :(EIRP) 1T NID DID'DPD

(p1an) n7710

1Inmn :N7'AN7 N771D TIND NIND

NyL1 0’7 N7710 :N771D 21D
D71114.4 171001 NND

nrn'g 8:n771D N71N 727 N771D XN NIND

72,,0"90X 5000

SINNTD NN, NTD N1




B 515 i) s

el s ) 3my e Bask e pemally (NATWa 0 G piaina) (5l 3) NATWaL 05 0 Gpeall it ) 8 sl 5 31 NarWal i 335l (e eclall cindl
(55 5Slay 558 4558 alia eLEL) Cppeal]

e Jpmmalls (NarWal U G (saaieal) (e sl 5) Narwal J o Ga s s jlas) o3 1 Narwal lisia plastul ¢Sa diboall 3 il gl ool ill QY15 Aallia p 345 2 523 Glasal
a3 el e U semal il il g NarWal Fre0 s 12l (e G5 Y 8«5 al bl f ool ) il G 513) 14 La ol o5 ) Al ol ok ol sy La s

Narwal J Ge gsasinal e 5 sal) 5 Narwal Js oo Glas felall Narwal Slatia ) sy e s cdasall s giiall
PR .

Gladiall e e-]

oanidl) 4aild 1.1

gl 21323

1x sl
(1% & han1 855 ¢ 1 x sl gon (3 2iem a5 )

1 ) 03 (it Aae
€1 x Caglaiola Bsaia ¢ 1 x dighaisacld e (s 5iny)
(1 X gl iyl slae 321

-

1x il salma Ayl L2 1 x B8 el

>

1 x JIsiad AL 4

1x e o

Css M 1.2
(s tad) pUaid) BUE)) ala¥) Cigag

BERI PR

slexiu¥) )

AN

gl ¢ guall le¥) alinna

TOF &lall juiine

= T

(s stall skl geibl) a9 Aasia

Gl g5 shal Uil

Sl Gsvia Sl

Ll sile) 55

G590 Jiaad

3% Lo giudl aidl el janll Ciad Aal) i
el 358l ally sl e

JRNE R}
(SN ol 281 lls 3 Lay)

ks
SLLE (3 Aale 3L =

1x bl sl Luls 3L

2 x 33l Alae

2 X gsall B

Sl

il s e

50



Jadl) ey e

Ol Aanal (g bl olaill

Aaadl bl 38

A3kl dgal

caatil) 4003 o) Aasa g jal 1.3
(gsial pUail) (E1) i) Unsa Agalg

\
> | .

\‘ sl

126> AL Aias iy

Calall sacld

51

(s stad) pUail) gidl) caal) Aasa Agaly

Cadall eLall o 3 i) e

Al Aasa (e ALY ¢ 5

i pdisally Y 1.4

G 1l

Aad g sl o
CRIS RN BRUCERIN b Gy
s Gl st Ol 3 ) el o Juim)

el 4503 il Adasa ) 53 all

bl ) Home  eleXiul

Jiall 8 3/

Ol 53l 15t o ukn)

OB ey A

e b o Laualisie)

padiusall Ly e s lasall Jay 5 olad)

055 5 ) e )

iemnall il 3alainl

01510 83 jaind s ksl

B &3 o A

Al gl #1AY)

gl )i Gulefos sl i
nmsadl o slallfesy T S

Tlladl degall ele) 25 Jashal) Ll

SIS g e s AN 0510 53 )il e il
SV anill Jaof Gl jun sed

Cisag M gluaa

il sl

Jarll 5f 2axiny) s ol el

Caadll/ol BY I/ Jeal) ol sl s

VNPT JER D LI

el

il pae (e 45 30 day pualll A 5l ol Aaa e

cadaiil) 400 cadl) Aaaa ¢ g il

il sl

) el 8 iy

il g s (fagall GilasfAagall B s
A panill A 5 s

Tl g pf g e



pilail) daila g, A1) (2)

Ll Al ¢ gl (s sl elaall w5 g ¢ (g slell elaill Qs eale g )l o
pdlaaill sl 5 52

gy lhae Y sasall e

S O Aasa i (4)

B Ja g ¢ ol Annal RN uall 8 35Ul Gl Juua i B e
Jsaall il gl il Aan ol i 0.45 s sike Aalss 3535 00 B
Al

AN s el A Y S

il oLl (A ) il ) (il (a8 Caual
Jaadia (S8 ol o f el yd ng idiadle

R P

NarwAal O )
0

gl il (8)

O o) R ) S ) s @ A 4l s 0 e S
S a5 s ¢ Gl s S0 5L S 5 (i
Ay Ggeall Sy

AlAAILY) JB juaaail).

Agilad) (3R S i g8 (1)
M " g Lavie LS (3 gty Al 8 Tglal) 5Ll e 5 6y Lakun)

i AL A il ya Cap g Bk sl 413 (3)

Lol Aana b AN 3 01 A Sal) Bk 1 U3 8

a3 8 Il JEl Gl il iy ¢ il xgﬁ)si.
Ll 8 Lehaia o5 Al Al

ol dana b il il e Capdatill saeld Cudisale) o

S sl s i (5)

cuaail) A003 (il danal Liale) sl A1 3 e o

o ad) R G 4l g ¢ ol sladV b aBUal) da 8 i) (S il o
LS 8 Lman g5 Al A 50 i)

RPECORRE JURGE VNOUE WU NP JENY. 3

il slal) 4L (7)

RSB R P - SPRPE TN AT PRS-
il 4513 il Alana ) sl ) oyl o 531 G5 shall Uil Ly n e

5 ianal ool 32l Aade

Gl (B s N by s dpasiy 48 (9)
by )5 g5l Ja sl lagladll sl s Narwal Gdss o i o8

e
R/l 5 10 530 ") Jidi Bale” e )il e dabia) 5 Sleal” < Mo Y1 e (el len Rnia
Bl 5 s

Lol 1S, af B e Sawi) g

e o
2 il iy i) 403 (2 Aan lhae) 5 5 el 8 Gl (e 05 ¢ sl 1851 U

Jall Ay b33 3.1

el e 5 ) Sy Sl s Juadl g 5 5 YT B it 0385

PA H

culaall AiCan Aalinn S I (i) 5 Lealais o)l Gl il il

20mi m]ﬁ%

204l e & da3 15 ¢ e 20 55 D-Robot sals glis ¥ sl aslls
S EORCPNE ¥ O - INPUR. FE, - R PER JUPCIP [ A
el 5lad e S i sl

Gl 53 a i ) el land S i o8y il o AV N A 2
Anidid) §f dais pall

il Jlie ) iad sl &) jaall 5 Al 5 gl ol Y 0

Ll A oy 3.2

i s J 81 ) 13 ) 3 ead sl (¢ s 20 el sng Al 8 el 5 ) LIS ) Y5 g B3m Bl e ) 0 e 550 0
Gl (87 5 el el e 5 il o il A (2l Al ) e Ll 32 e 5 el el

) ladl

(el 8L s 3 (S la Al oL 2 ma 1

el (b ¢ il 3 5 ) B e s (8 S i S 1) Ay 3 el Sale) ) Al il W)y ¢ g AN 6Lt ey () Aana ol G5 Y 2
Ay Al ol sile]

52



53

@i 3.3

it pliagl g

elaitll el @l ) 53 Jie Cilalan Jasia g 33a3 dliSey ssall o8 (iS5 cqanall 5 i€ canall ¢Sl Rnate Ciulais glin ol da )l g il S

(Gebil s S Aaaall Ak
Freo Mind 4=}

Agsy ablae) JAalall g0 celSy Calanll yulae Jawmy Gges Ml st <Freo Mind Jueds o Laie (2 ks acluw sa Freo Mind
K i1l daga 3adaill fay Lexie Whale dilaiul 2y S 1) Le L) iy

) daga £

ok 3y Cll gy ) s ey LSy

[
ol i) OS2 i N il ain sy oy i ses it 8 Tl [ 1] (D) ¢ el Bicuall Gy 5 0
L...,v,yc_.d\g\_wv?\Mumnge&d;\u,,)t@ ol e Culaidl) Al el Aasa ) e hinal e
ekl ne e 23 all ayaa s il gy s iy A daa e

Ala) dageal) Caliiianl i)

G0k M Al agal) L) Sy

¢ Gkl 8 [ixsbia] () /[ 5a il 5
[l s 1] (hy ¢ aeaid :
i) g3 Gadl) dasa 3 e lial e

BELTIN

) ]l S I ) 3 s (Al Jity il 3003 (o) A i ) S g 30
L DLl gpent el Gl b 5Ll e e il Ll iy

. Py

e Galas oL eailaall Ciulaial Ciuaiall 3503 el Aasa M) GSE g5l 3 gaied 5 S Baal 5 Cadat Aalive i Baxie dpuiaf Cilaise < o5 13)

oa N

A Lagall b A Calaial) g ol Jonatll Gl sy ot ey i il (83 sad) ) S5 5 sal) 5l e 330 st (S
hacaal) Jusii Cailla sl Samie deaiall Jas Liagl dliSey
£kl b [isaall Jue] Ar e biale
Jhaas] > Aeaidl e Lo g3 1 i) o

o) Y1 Gl il il 28 Aasaall Ju Alee (585 Latie 5 ML gl a3 Y i BaSle

el g slg)

)l ) 6 e iy Rl ) 3y gl A ol e ] LHGE gl 3 i
AL AN 5L 5 Fagall oLgl) GliSa
¢ Gkl i [oledl] (7) 25 e Alskas ikl il +
[ebesinl] £} ome said) Bicall ey o
125 Rl A5 el Aaae 5 le ALk il hial

Aaaad) Cigiad
(Gl 8 Cadatll ¢y Jaes ey Aaaal) Gl 5 Cialaial Cadaiil) 213 patll Adana () Cpg I a1 Y1 e (e oLeSY) 2
A A8 U Amaall ity Ju ey L iy

¢ Gkl [ ey Jt] A G -

Cilalaal) 4
il gal) 1.4

(YJCBO27) il &3 s Adana

(YJCC027) s

~+ 461.5%403.5%431 :2aY)

~107.7*350*355 :3lx¥)

2$8.4 0550

#2837 008

60HZ-50 22 ie i =i 240-220 :dl Jad
60HZ-50 2 5« s < 100-127
(. iall pul A o e o ladl) il ) aY1 adin)

wal 2,005 20 sl £ A0

L5 45 ¢l sl 5l
L5450 sl gen

(s dy ) 8 14.4 1 el g2

ol 5 65 aiaill
Wi-Fidl
IEEE 802.11b/g/n :JS 555,
S Alase 2472~2412 205 3k
20dBm o= 8 H(EIRP) J )} 28Us ocdl
&igighd) &gl

BLE 5.0 :JsSsisll

BLE 5.0 :dS 5554

5 alaga 2480-2402 (220 Gl

Al 2480-2402 53581 Gl

10dBm o= B (EIRP) ) 48Ua ol

10dBm o« il 1(EIRP) Jl ) 4la sl

(<530 Al

5aal s dakid s S i 4 hdl a2

Ol BaleY AL Ol o5l bl g 5
l14.4 ) gl

=8 e sene U9 2l LA

delu/ll s 72 nal LIl 5000

5 sl AL 5 el dand)







WWW.NARWAL.COM

. " . . Copyright © 2025 Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co., Ltd. All Rights Reserved.
Manufacturer/Fabricant : Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co., Ltd. NARWAL is a trademark of Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co., Ltd.
Address/Adresse : Room A2901, Yunzhongcheng, Building 1, Vanke Yuncheng VI, Dashi 2nd Road, Xili

Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China

e

Droits d'auteur © 2025 Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co., Ltd. Tous droits réserves.
NARWAL estune marque de commerce de Yunjing Intelligence Innovation (Shenzhen) Co., Ltd.



