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Thank you for purchasing Narwal products. To access comprehensive support from Narwal, you are recommended to read carefully the manual and
illustrations before using the product. Please keep the manual properly.

The manual may be updated from time to time based on product updates and user feedback. Please scan the QR code below to browse the official
website and view the latest version.

In case of any problem in using the product, please contact Narwal after-sales customer service through the following ways:

Customer service email

Merci d'avoir acheté les produits Narwal. Pour bénéficier d'un support complet de la part de Narwal, nous vous recommandons de lire attentivement
le manuel et les illustrations avant d'utiliser le produit. Veuillez conserver le manuel correctement

Le manuel peut étre mis & jour de temps  autre en fonction des mises & jour du produit et des retours des utilisateurs. Veuillez scanner le code QR
ci-dessous pour accéder au site Web officiel et consulter la derniére version

En cas de probléme lors de ['utilisation du produit, veuillez contacter le service client aprés-vente Narwal par les moyens suivants

Email du service client

support.na@global.narwal.com(North America)

support kr@global.narwal.com (South Korea)

*For other countries, please refer to the after-sales contact information provided by your local vendors.

*Pour les autres pays, veuillez vous référer aux informations de contact aprés-vente fournies par vos revendeurs locaux. Nous vous souhaitons une
agréable expérience !

We wish you a pleasant experience!
Nous vous souhaitons une bonne expérience !
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Regional Availability and Compatibility
Based on user experience consideration and relevant legal and compliant requirements, Narwal products normally sold by Narwal (and its authorized
retailers) are only available for use and after-sales service support in the country or region in which they were originally sold. If a product is shipped to
any other countries or regions, you might not be able to use the Narwal App to bind the product or perform relevant operations. We recommend
that you purchase the local version of the Narwal product from Narwal or its authorized retailers in order to obtain the best product use and service
experience.

For avoidance of doubt, Narwal products sold by Narwal (and its authorized retailers) in the PRC are only available for use and after-sales service
support in the PRC (for this purpose, excluding Hong Kong, Macao and Taiwan)

1. Product At A Glance
11Check list

Main parts

Multifunctional dock x 1
(Including cleaning base x 1,Detergent holder x 1,
automatic water supply device x 1)

The robot x 1
(Dust box installed x 1, crawler mop module x 1

Accessories

~

/4
A
\ D (I,
—
Anti-tangling Base station Dust bin filter x 1 Dust bag x2 Replaceable
side brush x2 power cord x 1 insertbinx1
Detergent x1 Replaceable Clear water Clean water Explosion-proof
eterge three-way valve x 1 strainer x 1 hose *1

Cleaning filterx1

S

Decorative pipe x 1 Control box x 1 Clean water pipe x6m  Dirty water pipe x 6m

1.2 Robot

Front (top cover closed)

Start/Stop button

Radar sensors

Microphone arra
Recall button P! Y

Binocular vision obstacle
avoidance sensor

Laser edge sensor Bumper sensor

Front (top cover open)

Robot top cover

Dustbin

> Replaceable insert bin
=~

Dust bin filter
Robot bottom

Infrared anti-drop sensor x3

Robot nameplate 7 ~ Anti-tangling side brushx2
(including SN)
Zero-Tangling Floating Brush P M X
M El El Drive wheel x 2
Track mopping module x 1 — “L//
@ Caster
Track pad x1
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1.3 Multifunctional dock components
Front

Back

Replaceable Cleaning filter

Cleaning base

Power interface

o )
1.4 Buttons and indicators
Robot buttons
Button Action Function
Start/Stop h Short press Start/pause/continue task/power on from off state
Press and hold for 2s Power off/end task
Press and hold for 10s Forced restart
Triple tap the button Turn On/Off Child Lock
Recall Short press Recall to dock
Press and hold for 15s Reset system version and clear user data
Triple tap the button Enable robot video call

02

Robot indicators

Indicator Meaning

Dynamic spinning blue Task Underway
Dynamic breathing blue Task paused

Smart spinning blue Nawa response status

Flashing red

Disconnected/clean water tank short of water

Breathing red

During an error

Breathing orange Pairing/Updating

Dynamic color Device startup
Dockindicators

Indicator Meaning

Off Standby/drying

Steady In task/standby mode
Breathing Task paused/pairing/updating
Flashing Error/disconnected

2. Get Ready Before Use

(1)Install the Automatic Water Exchange Module

Please scan the QR code to view the installation video of

Automatic Water Exchange Module.

®

(3)Placing the multifuctional dock

« Plug in the power cord in the back of the dock to connect

the power.

(2)Remove the paper trays and install the
replacable cleaning filter
« Remove the paper trays that fix the robot inside the dock.
- Take out the cleaning tray, clip the replaceable
filter into the slot of the tray and press it down to
installitin place.
« Put the cleaning base with cleaning filter installed
back to the dock.

(&4)Install the side brushes

Press side brushes into the slots of the same color until
they click into place.

« Leave an open space of at least 0.45 meter/1.5ft long in N

front of the dock for the robot to enter and leave the dock.

Tips: DO NOT put the dock close to a heat source.

Not installed properly



(5)Remove the anti-collision foam (6)Installation of dust bag

« Lift the top cover sticker to open the robot top cover and «Remove the front panel of the dock.
remove the anti-collision foam. «Insert the dust bag into the slot in the marked
direction until it hits the bottom.

«Install the front panel in proper place

=)

C. Leave other doors closed and install the fence to prevent The maximum obstacle crossing height is 30mm and
the robot from entering elevated or low areas. the robot cannot enter rooms with a threshold height
of over 30mm. You can purchase Narwal Threshold
Ramp to help the robot climb over obstacles.

(7)Add detergent
+ Remove the dock front cover and take out the detergent  Push the robot into the dock with side brushes facing
holder, placing it on a hard, level surface. outward. The dock will beep once to indicate that charging

+ Open thelid of the detergent holder, add Narwal Dedicated s successful and the robot will turn itself on and prompt a
Detergent, then tightly close the lid and push the holder  yoice message.
horizontally into the detergent slot.

- When the detergent is in place, put the dock front cover
back.

Tips: Please use the detergent from Narwal, otherwise, the

device may become faulty.

E.DONOT stand in front of the robot, on the threshold, orin
narrow aisles to avoid omission.

3.2 Mapping
(9)Connect and bind the robot in the App Before cleaning a new home, it is recommended to allow the robot exploring the environment and creating a map. Before
Download the Narwal App and follow the instructions for first-time cleaning, you can trigger mapping by tapping [Start Mapping] in the App.
connecting and binding the robot. Note:
Noteinthe App device page, tap"Settings” » ‘Device" and thenpress 1. You can edit or manage all maps in Narwal APP after mapping finished, including creating sub-map for NO-GO Zones or
hold the “Restart Robot" for 10s to turn on/off the power-saving mode. i

multi floors.

—The power-saving mode is only available in North America
2. Do not move the charging dock after mapping finished, otherwise you need to rebuild the map. If there is achange in the

location of large pieces of furniture, it is recommended to rebuild the map.

(O]

3.3 Cleaning

Before a cleaning task, please make sure that the robot has a proper battery level, which can be viewed in the App.

3. How to Use

Before using the robot, please make sure you have finished the installation and multifunctional dock setup in Chapter 2. Select cleaning modes

3.1 Organize the home environment The product comes with four built-in cleaning modes: Vacuum, Mop, Vacuum and Mop, and Vacuum then Mop. You can
select and adjust parameters like cleaning cycles, suction, and mop humidity for each mode in the App.

Set Freo Mind

The Freo Mind is an intelligent cleaning assistant. When Freo Mind is turned on, the robot will intelligently adjust
cleaning parameters, without needing manual settings.
You can select whether to activate Freo Mind when starting a cleaning task in the App.

A.Putaway the clutter on the floor, e.g. scattered cables, B. Open the doors of the rooms to be cleaned and arrange
rags, slippers, clothes, and books slippers, clothes, and books. the furniture toleave as much space as possible for cleaning.
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Start cleaning task

You can command the robot to start cleaning in the following ways:

« Tap (») [Start Cleaning] in the App;

« Short press the () [Start/Stop] button on the robot and the robot will activate the Vacuum Mode by default.
Note: You can adjust the cleaning mode and set more cleaning parameters in the App.

DO NOT touch both sides of the mop assembly with your hands when the robot is executing tasks.

Pause/resume the current task

You can pause/resume the current task in the following ways:
« Tap () [Pause]/ () [Resume] in the App;
- Short press the () [Start/Stop] button on the robot.

Dust collection

When vacuuming task started, solid waste in the robot dust box will be automatically vaccumed to the dust bag in the
charging dock.
You can click ) [Dust Collection] in the App to start dust collection.

Clean Mop

If multiple mopping tasks is set, or a single cleaning area is large, the robot will automatically return to the dock to wash
the mop.

The number of mopping runs and return frequency can be modified in the App before cleaning starts, and they cannot be
modified during the current cleaning task.

Tap f\b [Mop Washing] in the App.

Note: DO NOT forcibly pull out the robot when mop washing is under process to avoid damage to parts.

End current task

The robot will return to the dock when cleaning finished. You can check the cleaning report in the Narwal APP.
You can also manually end a task in the following three ways:

« Pressandhold () [Finish] for 2sin the App;

« Short pressthe 1} [Recall] button on the robot.

« Pressand hold the (! [Start/Stop] button on the robot for 2s

Start mop drying

After finished the last mopping, the robot will return to the dock and start mop cleaning and drying. Drying duration can be
adjusted in Narwal APP.
Click r.éb [mop drying] in the APP to clean the mops.
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4, Parameters

4.1 Specifications

Robot (YJCC026)

Multifunctional dock(YJCB026SL)

Dimensions: 363.5*351.2*95 mm

Dimensions: 410*433*280 mm

Weight: 5.0kg

Weight: 8.4kg

Wireless Connection: 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

Rated input (charging): 8-17.8V=— 0.2-3.5A

Rated input: 220-240V~, 50-60Hz
100-127V~, 50-60Hz
(The actual rated input is based on the product nameplate information.)

Rated power: 65W

Rated output: 8-17.8V=== 0.2-3.5A

Rated voltage (working): 14.4V=—=—
(lithium ion battery, =5900mAh)

Charging takes about 3 hours at a normal
ambient temperature

Wi-Fi

Protocol: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

Frequency Range&Max. Transmitter Power :

2400~2483.5MHz /EIRP=20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP=23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP<20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP<13.98dBm

Rated power:

Charging: 65W

Water heating: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W (100-127V~, 50-60Hz)

Dust Collection: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Drying:100W

(Note: The rated drying power refers to the drying power of the mop
pads at full power.)

Inlet Water Pressure: 0.08-0.8 MPA
(The new hose-sets supplied with the appliance are to be used
and that old hose-sets should not be reused. ) Lorem ipsum

Bluetooth

Bluetooth

Protocol: BLE5.0

Protocol: BLE 5.0

Frequency Range: 2402-2480MHz

Frequency Range: 2402-2480MHz

Max. Transmitter Power (EIRP): =<10dBm

Max. Transmitter Power (EIRP): <10dBm

Battery (Robot)

Battery Pack Quantity Per Pack:

1pcs

Battery Type: Rechargeable Li-ion Battery
Nominal Voltage: 14.4V—
Quantity of Battery Cells Per Battery Pack: 8pcs

Rated Capacity, Rated Energy:

5900mAh, 84.96Wh




Regionale Verfiigbarkeit und Kompatibilitat

Aufgrund der Benutzererfahrungen und entsprechenden Gesetz- und Compliance-Bestimmungen kénnen die von Narwal (einschlieBlich Narwals
autorisierten Handler) offiziellen zur Markteinfiihrung gebrachten Narwal Produkte lediglich in den verkauften Landern/Regionen verwendet und
Kundendienst erhalten werden. Wird das Produkt nach anderen Landern oder Regionen geliefert, kann es sein, dass das Produkt im Narwal-APP nicht
verkniipft wird und entsprechende Bedienung nicht durchgefurt wird. Um die beste Benutzungs- sowie Diensterfahrung zu bekommen, schiagen
wir Innen vor, bei Narwal oder Narwals autorisierten Handlern das vor Ort offizielle zur Markteinfuhrung gebrachte Narwal Produkt zu erwerben

Um Zweifel auszuschlieBen, kann Narwals Produkt, das von Narwal (einschlieBlict ten Handler) im chinesischen Festland zur Markteinfihrung
gebracht wird, nurim chinesischen Festland (nur zu diesem Zweck sind Hong Kong, Macao und Taiwan ausgeschlossen) verwendet und Kundendienst erhalten
werden.

1. Produkt auf einen Blick
1.1 Checkliste

Hauptteile

Roboter x 1
(Eingebaute Staubbox x 1, Wischmodul x 1)

Selbstreinigende Ladestation x 1
(einschlieBlich Reinigungsbasis x 1, Reinigungsmittelhalter x 1,
automatisches Wasserzufuhrgerat x 1)

Zubehor

/
/‘
/é B QR

Anti- Verhedderungs- Netzkabel der Filter far Staubbeutelx2 Auswechselbarer
SeitenbUrste x2 Dockingstation = 1 Staubbehélter x1 Einsatzbehélter x1
Reiniger<1 Austauschbarer Dreiwegeventil fur Sieb flr sauberes Explosionsgeschitz-
Reinigungsfilterx1 sauberes Wasser x 1 Wasser x 1 ter Schlauch x 1

-

Dekorative
Rohrleitung x 1

6 m Schmutzwas-
serleitung

Steuergeréat x 1 6 m Reinwasserleitung

1.2 Roboter-Zubehér

Vorderseite des Roboters (obere Abdeckung geschlossen)

Start/Stop-Taste
Radar-Sensoren

Ruckruf-Taste Mikrofon-Offnung

Binokularsensor zur
Hindernisvermeidung

Laser-Kanten-Sensor

StoBfangersensor

Vorderseite des Roboters (obere Abdeckung geéffnet)

Obere Roboter-Abdeckung

Auswechselbarer
Einsatzbehélter x1

Filter fir
Staubbehéilter x1
Roboter-Boden
Infrarot-Fallschutzsensor x3
Robotertypenschild (einschlieBlich SN) ~ Verhedderungsfreie Seitenbirste
] &l Antriebsrad x2

Verhedderungsfreie Zyklon-Rollenburste E i

Moppmodul, Track = 1 — ,M

@ Universalrad

Steuerplatte x 1
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1.3 Multifunktionale Komponenten der Dockingstation

Vorderseite der Ladestation

Ladestation Reinigungsfilter

tromanschluss

Austauschbarer Reinigungsfilter

Reinigungssockel

1.4 Tasten und Anzeigen
Roboter-Tasten
Taste Aktion Funktion
; Aufgabe starten/pausieren/fortsetzen/aus dem ausgeschalteten

Star(tblstop Kurzes Drucken Zustand einschalten

2 Sekunden lang gedrickt halten Ausschalten/Aufgabe stoppen

10s lang gedriickt halten Zwangsabschaltung des Roboters

Taste dreimal dricken Kindersicherung ein-/ausschalten
Ruckruf Kurzes Driicken Ruckruf von selbst reinigenden Ladestationen

O
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15 Sekunden lang gedriickt halten

Systemversion zuriicksetzen und Benutzerdaten I6schen

Taste dreimal dricken

Videoanruf mit dem Roboter aktivieren

Roboteranzeigen

Anzeige

Bedeutung

Dynamisches Drehen blau

Aufgabe im Gange

Dynamische Atmung blau

Aufgabe pausiert

Intelligentes Drehen blau

Narwal-Antwortstatus

Rot blinkend

Wenn der Kontakt verloren geht, fehlt der Reinwasser tank

Rotatmend

Bei einem Fehler

Atmung orange

Koppeln/Aktualisieren

Dynamische Farbe Gerétestart

Selbst reinigende Ladestation Lichteffekt

Anzeige Bedeutung

Aus Standby/Trocknen

Stationér Im Aufgaben-/Standby-Modus
Atmend Aufgabe pausiert/gekoppelt/Update
Blinkend Fehler/getrennt

2. Vor Gebrauch vorbereiten

(1) Installieren Sie das automatische
Wasseraustauschmodul

Bitte scannen Sie den QR-Code, um das Installationsvideo
des automatischen Wasseraustauschmoduls anzusehen.

(3)Selbst reinigende Ladestation

- Stecken Sie das Netz kabel in die hintere Buchse der
Ladestation und schlieBen Sie die Strom versorgung an.

- Stellen Sie sicher, dass sich vor der Ladestation ein offener
Bereich von 0,45 Metern befindet, in dem Roboter ein-und
einfahren kann.

Erinnerung: Stellen Sie die Ladestation nicht in die Nahe der

Warmequelle —

(2)Entfernen Sie die Papierschalen und
installieren Sie den austauschbaren
Reinigungsfilter.

- Entfernen Sie die Papierschalen, die den Roboter in der
Dockingstation befestigen.

- Nehmen Sie die Reinigungswanne heraus, setzen Sie
den austauschbaren Filter in den Schlitz der Wanne ein
und drlicken Sie ihn nach unten, umihn zu installieren.

- Setzen Sie die Reinigungsbasis mit installiertem
Reinigungsfilter wieder in die Dockingstation ein.

(4)Montieren Sie die Seitenblirsten

Driicken Sie die Seitenbursten in die gleichfarbigen Schlitze,
bis sie einrasten.

Ordnungsgeman
installiert

Nicht
ordnungsgemaB
installiert




(5)Entfernen Sie den Anti-Kollisionsschaum

« Heben Sie den Aufkleber auf der oberen Abdeckung an,
um die obere Abdeckung des Roboters zu 6ffnen, und

(6) Staubbeutel-Installation

- Entfernen Sie die Frontplatte der selbst reinigenden
Ladestation.

entfernen Sie den Schaumstoff zur Kollisionsvermeidung.
« SchlieBen Sie die obere Abdeckung des Roboters.

- Flhren Sie den Staubbeutel in der markierten Richtung
in den Schlitz ein, bis er am Boden anschlagt.

-Installieren Sie die Frontplatte der selbst reinigenden
Ladestation.

(8)Boot-Einstellungen

Stellen Sie sicher, dass die Seite des Roboters nach auBen
zeigt, schieben Sie den Roboter in die Ladestation, die
Ladestation verflugt Uber einen “Tropfen"-Soundeffekt, der
darauf hinweist, dass das Aufladen erfolgreichist, und der
Roboter schaltet sich automatisch ein und sendet die
Stimme.

(7)Fugen Sie Reinigungsmittel hinzu

« Entfernen Sie die Frontplatte der selbst reinigenden
Ladestation, entfernen Sie das Hauptlager des Reinigungs
mittels und legen Sie es auf eine harte horizontale Ebene.

- Offnen Sie den Deckel des Reinigungsmittelbehalters, fugen
Sie das Narwal Spezial-Reinigungsmittel hinzu, schlieBen Sie
den Deckel fest und schieben Sie den Behélter horizontal
in den Reinigungsmittelschlitz.

- Nachdem die Platzierung abgeschlossen ist, installieren
Sie sie wieder an der Vorderseite der Ladestation.

Tipps: Bitte verwenden Sie das Reinigungsmittel von Narwal,
da das Gerét sonst moglicherweise nicht mehr funktioniert.

(9)Verbinden und Verknupfen des Roboters inder App

Laden Sie die Narwal App herunter und befolgen Sie die
Anweisungen zum Verbinden und VerknUpfen des Roboters.
Anmerkung

Tippen Sie auf der Gerateseite der App auf “Einstellungen” > “Gerat"
und halten Sie dann die Taste “Roboter neu starten” 10 Sekunden
lang gedrickt, um den Energiesparmodus ein-/auszuschalten.
— Der Energiesparmodus ist nur in Nordamerika verfligbar.

3. Anwendung

Stellen Sie vor dem offiziellen Gebrauch sicher, dass Sie die Roboternstallation und die Einrichtung der multifunktio-
nale DockingstationgemaB Kapitel 2 abgeschlossen haben.

3.1 Aufrdumen der Haushaltsumgebung

A.Raumen Sie das Durcheinander auf dem Boden weg, z. B.
verstreute Kabel, Lappen, Hausschuhe, Kleidung und Blcher.

B. Offnen Sie die TUren der zu reinigenden Rdume und
organisieren Sie die Mobel so, dass so viel Platz wie maglich
fUr die Reinigung bleibt.

=)

C. Lassen Sie die anderen Turen geschlossen und montieren
Sie die Absperrung, um den Roboter daran zu hindern,
erhéhte oder niedrige Bereiche zu befahren.

D. Die maximale Hohe fuir die Uberwindung von Hindernissen
betragt 30 mm, und der Roboter kann keine Rdume mit einer
Schwellenhdhe von mehr als 30 mm eingeben. Sie kénnen
die Narwal-Schwellenrampe erwerben, um dem Roboter
beim Uberwinden von Hindernissen zu helfen.

E. Stellen Sie sich NICHT vor den Roboter, auf die Schwelle
oder in enge Durchgénge, um ein Ubersehen zu vermeiden.

3.2Kartierung

Bevor Sie ein neues Zuhause reinigen, sollten Sie den Roboter die Umgebung erkunden und eine Karte erstellen lassen. Vor
der ersten Reinigung kénnen Sie das Kartieren durch einen Klick auf [Start Mapping] in der App starten.

Beachten Sie:

1. Sie kénnen alle Karten in der Narwal APP bearbeiten oder verwalten, nachdem das Kartieren beendet wurde,
einschlieBlich der Erstellung von Unterkarten flr NO-GO-Zonen oder mehrere Etagen.

2. Verschieben Sie die Ladestation nach dem Erstellen der Karte nicht, andernfalls missen Sie die Karte neu erstellen.
Wenn sich die Position groBer M6bel im Haus &ndert, wird empfohlen, die Karte neu zu erstellen.

3.3 Reinigung

Bevor Sie den Roboter reinigen, Uberprifen Sie bitte, ob der Akkustand des Roboters in Ordnung ist, was Sie in der App
sehen kénnen.

Reinigungsmodi auswéahlen

Das Produkt verfugt Uber vier integrierte Reinigungsmodi: Saugen, Wischen, Saugen und Wischen und Wischen nach
Saugen. Sie konnen Parameter wie Reinigungszyklen, Saugleistung und Feuchtigkeit beim Wischen fur jeden Modus in
der App auswahlen und einstellen.
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Freo Mind einstellen

Der Freo Mind ist ein intelligenter Reinigungsassistent. Wenn Freo Mind eingeschaltet ist, passt der Roboter die
Reinigungsparameter auf intelligente Weise an, ohne dass manuelle Einstellungen erforderlich sind.
Sie kénnen auswahlen, ob Freo Mind aktiviert werden soll, wenn Sie eine Reinigungsaufgabe in der App starten.

Reinigungsaufgabe starten

Sie kbnnen den Roboter auf folgende Weise anweisen, die Reinigung zu starten:

« Klick () [Reinigung starten] in der App;

- Driicken Sie kurz auf () [Start/Stopp] am Roboter, um den Saugmodus standardmaBig zu aktivieren;
Hinweis: Sie kdnnen den Reinigungsmodus anpassen und weitere Reinigungsparameter in der App festlegen.

Beruhren Sie NICHT beide Seiten der Mopp-Einheit mit den Handen, wenn der Roboter Aufgaben ausfihrt.

Die aktuelle Aufgabe pausieren/fortsetzen

Sie konnen die aktuelle Aufgabe auf folgende Weise pausieren/fortsetzen:
- Tippen Sie in der App auf () [Pause]/ ()[Fortsetzen];
- Dricken Sie kurz auf die Taste () [Start/Stopp] ;

Staubsammlung

Nach Beginn der Kehr aufgabe leitet die selbst reinigende Ladestation den Mullim Staub lager des Roboters inden
Staubbeutel der Ladestation um.
Sie kdnnen in der App auf (-] [Staubsammiung] klicken, um die Staubsammlung manuell zu starten

Mopp-Reinigung

Wenn mehrere Wisch vorgange eingerichtet sind oder der Bereich eines einzelnen Reinigungs bereichs groB ist, kehrt der
Roboter wéhrend des Wisch vorgangs automatisch zur selbst reinigenden Ladestation zurlick, um den Mopp zu reinigen.
Die Anzahl der Wischvorgénge und die Wiederholungsfrequenz kénnen in der App vor dem Start des Wischens und nicht
wahrend des laufenden Wischvorgangs geandert werden.

Klicken Sie auf‘é,; [Mopp-Wésche] in der APP, um die Mopps zu waschen.

Hinweis: Ziehen Sie den Roboter NICHT gewaltsam heraus, wahrend der Mopp gewaschen wird, um Schaden an Teilen zu vermeiden

Aktuelle Aufgabe beenden

Der Roboter kehrt nach Abschluss der Reinigung automatisch zur selbst reinigenden Ladestation zurck. Sie kénnen
den Bericht Uber die Reinigung in der App anzeigen.

Sie kénnen eine Aufgabe auch auf die folgenden drei Arten manuell beenden:

« Halten Sie (1) [Finish] in der App fur 2s gedriickt;

+ Driicken Sie kurz die Taste { ") [Riickruf] am Roboter;

- Driicken Sie die Taste () [Start/Stopp] auf dem Roboter und halten Sie sie 2 Sekunden lang gedriickt.

Mopp-Trocknung

Nach Abschluss des letzten Wischen kehrt der Roboter zur selbst reinigenden Ladestation zurtick, um den Mopp zu
reinigen und zu trocknen. Die Trocknungs zeit kann in der App geéndert werden.
« Klicken Sie in der APP auf féh [Mopptrocknung], um die Mopps zu reinigen
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4. Parameter

4.1 Spezifikationen

Roboter(YJCC026)

Multifunktionale Dockingstation (YJCB026SL)

Abmessungen: 363,5*351,2*95 mm

Abmessungen: 410*433*280 mm

Gewicht: 5.0 kg

Gewicht:8.4 kg

Drahtlose Verbindung: 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

Nenneingang (Laden): 8-17.8 V== 0,2-3,5 A

Nenneingangsleistung: 220-240V~, 50-60Hz

100-127V~, 50-60Hz
(Die tatséachliche Nennleistung basiert auf den Angaben auf dem
Produkttypenschild.)

Nennleistung: 65 W

Ausgang: 8-17,8 V= 0,2-3.5A

Nennspannung (Betrieb): 14,4 V==
(Lithium-lonen-Akku, 25900 mAh)

Ladezeit: ca. 3 Stunden bei normaler
Umgebungstemperatur

WLAN

Protokoll: IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Frequenzbereich&Max. Senderleistung:

2400~2483.5MHz /EIRP=20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP = 23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP=20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP=<13.98dBm

Nennleistung:Ladevorgang: 65 W
Warmwasserbereitung:1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W (100-127V~, 50-60Hz)
Staubsammiung: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)
Trocknen: 100W

Beachten Sie: Die Nenn-Trocknungsleistung bezieht sich auf die
Trocknungsleistung der Mopp-Pads bei voller Leistung

Wasserdruck am Einlass: 0,08-0,8 MPa

(Beachten Sie: Fur Geréate, die an Rohrleitungen angeschlossen sind,
solite der neue Schlauchsatz verwendet werden, der mit dem Gerat
bereitgestellt wird, und der alte Schlauchsatz sollte nicht
wiederverwendet werden.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokoll: BLE 5.0

Protokoll: BLE 5.0

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Akku (Roboter)

Anzahl der Akkupacks pro Packung:

1Stlck

Akku-Typ: Wiederaufiadbarer Li-lonen-Batterie
Nennspannung: 14.4V—=—
Anzahl der Akkuzellen pro Akkupack: 8 Stlck

Nennkapazitat, Nennenergie

5900mAh, 84.96Wh




i ibilita e C

Sulla base di considerazioni relative all'esperienza dell'utente e ai requisiti di conformita legale, i prodotti NARWAL rilasciati ufficialmente da NARWAL

(eidistributori autorizzati da NARWAL) possono essere utilizzati e ricevere assistenza post-vendita solo nel Paese/Regione in cui sono stati rilasciati.

Seil prodotto viene spedito in un altro Paese o in un'altra Regione, potrebbe non essere in grado di utilizzare 'APP di NARWAL per vincolare il prodotto o
esequire operazioni correlate. Per ottenere la migliore esperienza d'uso e di servizio del prodotto, Le consigliamo di acquistare la versione disponibile
localmente dei prodotti di NARWAL attraverso NARWAL o irivenditori autorizzati da NARWAL.

Ascanso di equivoci, | prodotti di NARWAL venduti nella Cina Continentale da NARWAL (e dai distributori autorizzati da NARWAL) sono limitati all'uso
nella Cina Continentale e allottenimento dellassistenza post-vendita (solo a questo scopo, esclusi Hong Kong, Macao e Taiwan)

1.1l prodotto in breve

1.1 Lista di controllo
Parti principali

Ilrobot x1
(Scatola della polvere installata x1, modulo per
panno a cingoli x1)

Base multifunzionale x1
(Inclusi base per la pulizia x1, Contenitore per detergente x1,
dispositivo di alimentazione automatica dell'acqua x1)

Accessori

A=

Spazzola laterale
anti-grovigli x2

=

Filtro per la pulizia
sostituibile x1

o P

Scatola di
controllo x1

(LTI,

Filtro del contenitore
della polvere x1

= ®

Valvola a tre vie
dell'acqua pulitax 1

Cavo di alimentazione
stazione base x1

Sacchetto della
polvere x2

Inserto sostituibile
del contenitore x1

=

Tubo flessibile
antideflagrante x1

Filtro dellacqua
pulita x1

Detergente x1

Tubo dell'acqua
pulita x6m

Tubo dell'acqua
sporca x6m

Tubo decorativo x1

1.2 Accessori Robot

Parte anteriore del robot (coperchio superiore chiuso)

Pulsante Avvio/Stop
Sensoriradar

. Gruppo microfonico
Pulsante richiama PP

Sensore per evitare ostacoli con
visione binoculare

Sensore dei bordi laser

Sensore paraurti

Parte anteriore del robot (coperchio superiore aperto)

Coperchio superiore del robot

Contenitore
per polvere

A N Inserto sostituibile del
@ﬁ : contenitore x1
Filtro del contenitore

della polvere x1

Fondo del robot

Sensore antigoccia a infrarossi x3

Targhetta del robot 7 3 Spazzola laterale anti-grovigli
(incluso SN - Numero di Serie)
Spazzola arullo antigroviglio Cyclone Lk M

L El El Ruota motrice x2
Modulo di pulizia del track (fascia) x1 — ,M

@ Rotella

Trackpad (panno posizionato
su una fascia) x1
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1.3 Componenti della base multifunzionale
Fronte

Filtro per la pulizia sostituibile

Base per la pulizia

Retro

Interfaccia di alimentazione

1.4 Pulsanti e spie
Pulsanti del robot
Pulsante Azione Funzione
Avvia/lnterrompi Pressione breve Avvia/sospendi/continua attivita/accendi dallo stato di spento
[0)
Tieni premuto per 2 sec Spegnimento/fine attivita
Tieni premuto per 10 sec Spegnimento forzato del robot
Tocca tre volte il pulsante Accendi/spegni Blocco Bambini
Richiama () Pressione breve Richiama alla base

Tieni premuto per 15 sec Reimposta la versione del sistema e cancella i dati utente

Tocca tre volte il pulsante Abilita la videochiamata del robot

Spie del robot
Spia Signficato

Blu rotante dinamico Attivita in corso

Blu pulsante dinamico Attivita sospesa

Blu rotante intelligente Stato della risposta Nawa

Rosso lampeggiante In caso di perdita di connessione, il serbatoio dellacqua € acorto diacqua

Rosso pulsante Errorein corso

Arancione pulsante Associazione in corso/Aggiornamento in corso

Colore dinamico Awvio del dispositivo

Indicatori della base multifunzionale

Spia Signficato

Spenta Standby/asciugatura in corso

Costante Attivo/modalita standby

Intermittente Attivita in pausa/associazione in corso/aggiornamento in corso
Lampeggiante Errore/scollegato

2. Preparazione prima dell'uso
(1) Installa il Modulo di Scambio Automatico
dellAcqua

Scansionail codice QR per visualizzare il video di installazione
del Modulo di Scambio Automatico dellAcqua.

(2)Rimuovi i supportiin cartaammortizzanti e
installail filtro per la pulizia sostituibile

« Rimuovi i supporti in carta ammortizzanti che fissano
ilrobot all'interno della base.

« Estrai il vassoio di pulizia, aggancia il filtro sostituibile
nella fessura del vassoio e premilo verso il basso per
installarlo in posizione.

« Riposizionala base per la pulizia coniil filtro per la pulizia
installato nel stazione.

(3)Posizionamento della base multifunzionale

+ Per collegare lalimentazione, collegail cavo di Premere le spazzole laterali nelle fessure dello stesso
alimentazione nella parte posteriore della base. " X .
« Lascia uno spazio aperto di almeno 0,45 metri di colore finché non scattano in posizione.
lunghezza davanti alla base per consentire al robot di TN
entrare e uscire dalla base. g
Suggerimenti: NON posizionare la base vicino a una N y
fonte di calore.

(4)Installa le spazzole laterali

/

Noninstallato correttamente



(5)Rimuovi la schiuma anticollisione

« Solleva I'adesivo del coperchio superiore per aprire il
coperchio superiore del robot e rimuovi la schiuma
anticollisione.

« Chiudi il coperchio superiore del robot.

(7)Aggiungi il detergente

« Rimuovi il coperchio anteriore della base ed estrai il
contenitore del detergente, posizionandolo su una
superficie rigida e piana.

- Apriil coperchio del contenitore del detergente, aggiungi
il detergente dedicato Narwal, quindi chiudiermeticamente
il coperchio e spingi il contenitore orizzontalmente nello
slot dedicato del detergente.

- Una volta inserito il detergente, riposiziona il coperchio
anteriore del base.

Suggerimenti: utilizza il detergente Narwal, altrimenti

l'apparecchio potrebbe danneggiarsi

(9)Connetti e associa il robot nell'app

Scarica 'App Narwal e segui le istruzioni per connettere e
associare il robot.

Nota:

Nella pagina del dispositivo dell'app, tocca "Impostazioni” »
"Dispositivo’, quindi tieni premuto "Riavvia robot” per 10 sec per
attivare/disattivare la modalita di risparmio energetico.
—Lamodalita di risparmio energetico & disponibile soloin Nord America.

3. Come si utilizza

(6)Installazione del sacchetto della polvere

«Rimuovi il pannello anteriore della base.

- Inserisciil sacchetto della polvere nella fessura seguendo
la direzione contrassegnata, finché non tocca il fondo.

-Installa il pannello frontale nel posto corretto

(8)Impostazioni di avvio

Spingi il robot nella base con le spazzole laterali rivolte
verso lesterno. La base emettera un segnale acustico
perindicare che laricaricaériuscitaeil robot siaccenderae
emettera un messaggio vocale.

Prima di utilizzare il robot, assicurati di aver completato l'installazione e la configurazione della stazione base multifunzionale

descritte nel Capitolo 2.

3.1 0rganizza I'ambiente domestico

A.Mettiin ordine il pavimento, ad es. cavi, stracci, pantofole,
vestiti e libri sparsi.

B. Apri le porte delle stanze da pulire e disponi i mobili in
modo da lasciare quanto piu spazio possibile per la pulizia.

=

C. Lascia le altre porte chiuse e installa la recinzione per
impedire al robot di entrare in aree elevate o basse.

D.L'altezza massima di attraversamento degli ostacoli
€ di 30 mm, quindi il robot non puo entrare in stanze
con un‘altezza della soglia superiore a 30 mm. Puoi
acquistare una rampa di soglia Narwal per aiutare il
robot a superare gli ostacoli.

E. NON sostare davanti al robot, sulla soglia o all'interno
corridoi stretti per evitare omissioni.

3.2 Mappatura

Si consiglia di far esplorare al robot I'ambiente e di creare una mappa prima di pulire una nuova casa. Per attivare la
mappatura prima della prima pulizia toccando [Avvia mappatura] nell'app.

Nota:

1. Una volta completata la mappatura, puoi modificare o gestire tutte le mappe nell'app Narwal, inclusa la creazione di
sottomappe per zone VIETATE o piani multipli.

2. Non spostare la base di ricarica dopo aver terminato la mappatura, altrimenti dovrai ricostruire la mappa. Se c'e un
cambiamento nella posizione di grandi mobili, si consiglia di ricostruire la mappa.

3.3 Pulizia
Prima di iniziare una attivita pulizia, assicurati che il robot abbia il livello di batteria adeguato, visualizzabile nell'app.
Seleziona le modalita di pulizia

Il prodotto & dotato di quattro modalita di pulizia integrate: Aspira, Lava, Aspira e Lava e Aspira e poi Lava. Puoi selezionare e

regolare parametri come cicli di pulizia, aspirazione e umidita del panno per ciascuna modalita nell'app.
n



Imposta Freo Mind

Freo Mind € un assistente di pulizia intelligente. Quando Freo Mind € acceso, il robot regolera in modo intelligente i
parametri di pulizia, senza bisogno di impostazioni manuali.
Puoi selezionare se attivare Freo Mind quando avvii un‘attivita di pulizia nell'App.

Avvia l'attivita di pulizia

Puoi comandare al robot di iniziare la pulizia nei seguenti modi:

« Tocca (») [Avvia Pulizia] nell'App:

- Premi brevemente () [Avvio/Arresto] sul robot el robot attivera la Modalita Aspirazione per impostazione predefinita;
Nota: puoi regolare la modalita di pulizia e impostare altri parametri di pulizia nell'app.

NON toccare entrambi i lati del gruppo panni con le mani quando il robot esegue le attivita.

Pausal/riprendi I'attivita corrente

Puoi mettere in pausa/riprendere I'attivita corrente nei seguenti modi:
-~

« Tocca () [Pausa]/ () [Riprendi] nell'App;
« Premi brevemente il pulsante & [Avvio/Arresta];

Raccolta della polvere

Quando si avvia l'aspirazione, i rifiuti solidi presenti nel contenitore della polvere del robot vengono automaticamente
aspirati nel sacchetto della polvere nella base.
Puoi fare clic su () [Raccolta Polvere] nell'app per avviare la raccolta della polvere.

Lavaggio del panno

Seil robot & impostato per piu cicli di lavaggio o I'area da pulire & ampia, il robot tornera automaticamente alla base per
il lavaggio del panno.

Il numero di passaggi di lavaggio e la frequenza di ritorno possono essere modificati nell'App prima dell'inizio della pulizia,
ma non possono essere modificati durante I'attivita di pulizia corrente.

Faiclicsu A: [PuliziaPanno] nell'APP per pulire i panni.

Nota: NON estrarre con forza il robot quando & in corso il lavaggio del panno per evitare danni alle parti

Termina l'attivita corrente

Il robot tornera autonomamente alla base quando la pulizia sara terminata. Puoi visualizzare il report di pulizia corrente
nell'app.

Puoi anche terminare manualmente un'attivita nei seguenti tre modi:

« Tieni premuto il pulsante () Fine per 2 secondi nell'app;

« Premi brevemente il pulsante {7} [Richiama] sul robot;

- Tieni premuto il pulsante () [Start/Stop] sul robot per 2 secondi

Asciugatura panno
Dopo I'ultimo passaggio di lavaggio, il robot tornera alla base per il lavaggio e I'asciugatura del panno. Il tempo di

asciugatura puo essere modificato nell'app.
- Faiclicsu & [Asciugatura Panno] nellAPP per pulire i panni.

4, Parametri

4.1 Specifiche

Robot (YJCC026)

Stazione base multifunzionale (YJCB026SL)

Dimensioni: 363,5*351,2*95 mm

Dimensioni:410*433*280 mm

Peso: 5,0 kg

Peso:8,4 kg

Connessione wireless: 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

Ingresso nominale (in carica):8-17.8 V==0.2-3.5 A

Ingresso nominale: 220-240V~, 50-60Hz

100-127V~, 50-60Hz
(La potenza nominale effettiva si basa sulle informazioni sulla
targhetta del prodotto.)

Potenza nominale: 65 W

Uscita: 8-17.8V===0.2-3.5A

Tensione nominale (in funzione): 14.4 V==
(batteria agli ioni di litio, 5900 mAh)

Laricarica richiede circa 3 ore a temperatura
ambiente normale

Wifi

Protocollo: [EEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Gamma di frequenza e potenza massima
del trasmettitore:

2400~2483.5MHz /EIRP<20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP=< 23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP=20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP<13.98dBm

Potenza nominale:In carica: 65 W

Riscaldamento dell'acqua:1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W (100-127V~, 50-60Hz)

Aspirazione della polvere: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Asciugatura: 100W

Nota: la potenza di asciugatura nominale siriferisce alla
potenza di asciugatura dei panni per il lavaggio a piena potenza.

Pressione dellacqua iningresso: 0.08-0.8 MPA

(Nota: per le apparecchiature collegate alle tubature dellacqua, deve
essere utilizzato il nuovo set di tubi flessibili fornito conlapparecchiatura
eilvecchio set di tubi flessibili non deve essere riutilizzato)

Bluetooth

Bluetooth

Protocollo: BLE 5.0

Protocollo: BLE 5.0

Gamma di frequenza: 2402-2480 MHz

Gamma di frequenza: 2402-2480 MHz

Potenza del trasmettitore max (EIRP):<10dBm

Potenza del trasmettitore max(EIRP):<10dBm

Batteria (Robot)

Quantita di batterie per confezione:

1pz

Tipo di batteria:

Batteria ricaricabile agli ioni di litio

Tensione nominale:

14.6V==

Quantita di celle della batteria per pacco batteria:

8pz

Capacita nominale, energia nominale:

5900mAh, 84.96Wh
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Dans le but d'assurer une expérience utilisateur optimale et de respecter les exigences légales, les produits Narwal vendus officiellement par Narwal
(et ses distributeurs agréés) ne peuvent étre utilisés et bénéficier du support aprés-vente que dans le pays/région de vente. Sile produit est expédié
dans un autre pays ou une autre région, il se peut que vous ne puissiez pas connecter le produit 4 I'application Narwal ou effectuer les opérations
correspondantes. Afin de garantir une utilisation optimale du produit et de bénéficier d'un service de qualité, nous vous recommandons d'acheter la
version locale du produit Narwal auprés de Narwal ou d'un distributeur agréé local.

Pour dissiper toute équivoque, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses distributeurs agréés) en République populaire de Chine sont strictement
réservés a une utilisation et a un service aprés-vente en République populaire de Chine (& cette fin uniguement, cela n'inclut pas Hong Kong, Macao et
Taiwan)

1. Apergu du produit

1.1 Liste de contrdle
Principaux composants

Robot x1

Station d'accueil multifonction x 1
(Comprend une base de nettoyage x 1, Support de
détergent x 1, un dispositif automatique de
montée et descente de l'eaux 1)

(Boite de dépoussiérage x 1, module de balayage
des pistes x 1installe)

Accessoires

I

{

/4
VD

Brosse latérale
anti-enchevé-
trement x2

(LTI

Filtre du bac a
poussiére x 1

=

Valve a trois voies
pour leau clairex1

Cordon
d'alimentation de la
station de base x 1

=S

Détergent x1

Sac a poussiére x2 Bac d'insertion

remplagable x 1

® i

Filtre de nettoyage Filtre a eaux1

remplagablex]

Tube antidéflagrant x 1

s

Tube décoratif x 1

Boite de controle x 1 Tuyau d'eau x 6m Tuyau d'égout x 6m

1.2 Accessoire du robot

Face avant du robot (avec le couvercle supérieur fermé)

Bouton de mise en marche/arrét
Capteurs radar

Réseau de microphones
Bouton de rappel

Capteur d'évitement
d'obstacles a vision binoculaire
Capteur de bordure laser

Capteur de pare-chocs

Face avant du robot (ouvrir le couvercle supérieur)

Couvercle supérieur du robot

Bac d'insertion
remplagable

Filtre du bac
apoussiere

Bas durobot

Capteur anti-chute infrarouge x3

Plaques signalétiques du robot

A . Brosse latérale
(Avec numéro de série SN)

anti-enchevétrement x 2
Brosse flottante zéro enchevétrement

Roue motrice x 2

Module de nettoyage des chenilles x 1

@ Roulette

Balai a franges x 1



1.3 Composants de la station d’accueil multifonction

Avant

Arriére

Interface d'alimentation

Filtre de nettoyage remplagable

Base de nettoyage

1.4 Boutons et indicateurs
Boutons du robot
Bouton Action Fonction
Démarrer/Arréter Appuyez briévement Démarrer/suspendre/poursuivre la tache, démarrer en état d'arrét
N
© Appuyez longuement sur2s  Mission d'arrét/fin
Appuyez et maintenez A 5
pgﬁd\a/nt 10 secondes Arrét forcé du robot
Trois touches Activer/Désactiver le Verrouillage Enfant
Rappel () Appuyez brievement Rappel 4 la station d’accueil

Appuyez longuement sur 15s

Réinitialiser la version du systéme et effacer les données utilisateur

Trois touches

Activer les autorisations d'appel vidéo du robot

Effets de lumiére robot
Indicateur

Signification

Bleu tournant dynamique

Tache en cours

Bleu respirant dynamique

Tache en pause

Bleu intelligent tournant

Etat de réponse vocale Nawa

Rouge clignotant

Lorsque le contact est perdu, le réservoir deau manque deau

Rouge respirant

Encasderreur

Orange respirant

Jumelage en/mise a niveau

Couleur dynamique

Indicateurs de la station d’accueil multifonction

L'équipement est allumé

Indicateur Signification

Eteint Inactif/sec

Constant Mission en mode/veille

Respirer Pause de tache en/appariement/mise a niveau
Flash Anomalie/désconnexion

2) Préparations préalables a I'utilisation

(1)Installation de dispositifs automatiques
d'alimentation et d'évacuation de l'eau

Scansionail codice QR per visualizzare il video di installazione
del Modulo di Scambio Automatico dellAcqua.

(3)Installation de la station d’accueil

multifonction

« Branchez le cordon d'alimentation a l'arriére de la
station d'accueil pour la connecter au secteur.

- aissez un espace libre d'au moins 0,45 m devant la
station d'accueil afin que le robot puisse entrer et
sortir sans obstruction.

Conseil : NE placez PAS la station d'accueil & proximité d'une

source de chaleur.

(2)Retirez les plateaux en papier et
installez le filtre de nettoyage remplagable.

- Retirezles plateaux en papier qui fixent le robot a lintérieur
de la station d'accueil.

- Retirez le plateau de nettoyage, clipsez le filtre
remplagable dans I'encoche du plateau et appuyez
dessus pour le fixer.

- Replacez labase de nettoyage avec le filtre de nettoyage
installé dans la station d'accueil.

(4)Installez les brosses latérales.

Appuyez sur les brosses latérales dans les fentes de la
méme couleur jusqu'a ce quelles se clipsent en place.

Samc?)
AN /
Installé correctement

Non installé correctement



(5)Retirez lamousse anti-collision

« Soulevez l'autocollant de guidage du couvercle supérieur,
ouvrez le couvercle supérieur du robot et retirez la bande
de mousse anti-collision.

(6)Installation du sac & poussiére

«Retirez le panneau avant de la station d'accueil.

«Insérez le sac a poussiére dans la fente dans le sens
indiqué jusqu'a ce qu'il atteigne le fond.

«Installez correctement le panneau avant

(7) Ajouter un nettoyant

« Retirez le couvercle avant de la station d'accueil et sortez le
support de détergent. Placez-le sur une surface dure et plane.

- Ouvrez le couvercle du réservoir de détergent, ajoutez le
Détergent Spécial Narwal, refermez bien le couvercle, puis
insérez le réservoir horizontalement dans son emplacement.

«Une fois le détergent en place, remettez le couvercle avant
de la station d'accueil.

Rappel: veuillez utiliser le détergent spécial officiel de Cloud

Whale pour éviter les pannes de lamachine.

(8)Paramétres de démarrage

Poussez le robot dans la station d'accueil, en orientant les
brosses latérales vers lextérieur. La station émettra un bip
pour indiquer que la charge est réussie, et le robot s'allumera
automatiquement en diffusant un message vocal.

(9)Connecter et lier le robot dans I'application.

Téléchargez 'application Narwal et suivez les instructions
pour connecter et lier le robot.

Remarque

Dans la page de l'appareil de I'application, appuyez sur "Parametres” >
“Appareil’ puis maintenez enfoncé “Redémarrer le robot” pendant 10
secondes pour activer/désactiver le mode d'économie d'énergie.
—Le mode d'économie d'énergie est uniquement disponible en
Ameérique du Nord.

3. Comment Utiliser

Avant d'utiliser le robot, veuillez vous assurer d’avoir terminé I'installation et la configuration de la station d’accueil
multifonctionnelle conformément au Chapitre 2.

3.10rganiser I'environnement domestique

A.Rangez le désordre sur le sol, par exemple les cables
éparpillés, les chiffons, les pantoufies, les vétements et
les livres.

B. Ouvrez les portes des piéces & nettoyer et disposez
les meubles de maniére a laisser le plus d'espace possible
pour le nettoyage.

@ 30mm

C. Lascia le altre porte chiuse e installa la recinzione per
impedire al robot di entrare in aree elevate o basse.

D.La hauteur maximale franchissable pour les obstacles
est de 30 mm et le robot ne peut pas entrer dans des
pieces dont le seuil dépasse 30 mm. Vous pouvez
acheter une rampe de seuil Narwal pour aider le robot &
franchir les obstacles.

E. NON sostare davanti al robot, sulla soglia o all'interno
corridoi stretti per evitare omissioni.

3.2 Cartographie

Avant de nettoyer un nouveau domicile, il est recommandé de laisser le robot explorer I'environnement et créer une carte.
Avant le premier nettoyage, vous pouvez lancer la cartographie en appuyant sur [Démarrer la cartographie] dans
I'application.

Remarque:

1. Vous pouvez modifier ou gérer toutes les cartes dans I'application Narwal une fois la cartographie terminée, y compris en
créant des sous-cartes pour les zones interdites ou pour plusieurs étages.

2.Ne déplacez pas la station de charge aprés la création de la carte, sinon vous devrez lareconstruire. Sil'emplacement de
meubles volumineux change, il est recommandé de recréer la carte.

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot est complétement chargé avant le nettoyage. Vous pouvez vérifier la charge actuelle du robot
vial'app.

Seleziona le modalita di pulizia

Il prodotto & dotato di quattro modalita di pulizia integrate: Aspira, Lava, Aspira e Lava e Aspira e poi Lava. Puoi selezionare e
regolare parametri come cicli di pulizia, aspirazione e umidita del panno per ciascuna modalita nell'app.
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Imposta Freo Mind

Freo Mind ¢ un assistente di pulizia intelligente. Quando Freo Mind & acceso, il robot regolera in modo intelligente i
parametri di pulizia, senza bisogno di impostazioni manuali.
Puoi selezionare se attivare Freo Mind quando avvii un‘attivita di pulizia nell'App.

Avvia l'attivita di pulizia

Puoi comandare al robot di iniziare la pulizia nei seguenti modi:

- Tocca (») [Awvia Pulizia] nell'App;

- Premi brevemente (1) [Avvio/Arresto] sul robot e il robot attivera la Modalita Aspirazione per impostazione predefinita;
Nota: puoi regolare la modalita di pulizia e impostare altri parametri di pulizia nell'app.

NON toccare entrambi i lati del gruppo panni con le mani quando il robot esegue le attivita.

Pausal/riprendi l'attivita corrente

Puoi mettere in pausa/riprendere I'attivita corrente nei seguenti modi:
« Tocca () [Pausa]/ (») [Riprendi] nell'App;
« Premi brevemente il pulsante [0} [Awvio/Arresta];

Raccolta della polvere

Quando si avvia I'aspirazione, i rifiuti solidi presenti nel contenitore della polvere del robot vengono automaticamente
aspirati nel sacchetto della polvere nella base.
Puoi fare clic su ) [Raccolta Polvere] nell'app per avviare la raccolta della polvere

Lavaggio del panno

Se il robot € impostato per piu cicli di lavaggio o I'area da pulire € ampia, il robot tornera automaticamente alla base per
il lavaggio del panno.

Ilnumero di passaggi di lavaggio e la frequenza di ritorno possono essere modificati nell'App prima dell'inizio della pulizia,
ma non possono essere modificati durante I'attivita di pulizia corrente.

Faiclicsu &: [Pulizia Panno] nell APP per pulire i panni.

Nota: NON estrarre con forza il robot quando & in corso il lavaggio del panno per evitare danni alle parti

Termina l'attivita corrente

I robot tornera autonomamente alla base quando la pulizia sara terminata. Puoi visualizzare il report di pulizia corrente
nell'app

Puoi anche terminare manualmente un'attivita nei seguenti tre modi:

« Tieni premutoil pulsante (1) Fine per 2 secondi nell'app;

« Premi brevemente il pulsante ) [Richiama] sul robot;

« Tieni premuto il pulsante (D [Start/Stop] sul robot per 2 secondi

Asciugatura panno

Dopo I'ultimo passaggio di lavaggio, il robot tornera alla base per il lavaggio e I'asciugatura del panno. Il tempo di
asciugatura pud essere modificato nell'app.
« Faiclicsu 4, [Asciugatura Panno] nellAPP per pulire i panni

4. Parameétres

4. Caractéristiques

Robot (YJCC026)

Station d'accueil multifonction(YJCB026SL)

Taille: 363,5*351,2*95 mm

Taille:410*433*280 mm

Poids: 5,0 kg

Poids:8,4 kg

Connexion sans fil: prise en charge du 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

Entrée nominale (état de charge):8-17,8 V=—0,2-3,5A

Entrée nominale: 220-240V~, 50-60Hz

100-127V~, 50-60Hz
(La puissance nominale réelle est basée sur les informations
de la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale: 65W

Sortie: 8-17.8 V== 0.2-3.5A

Tension nominale (état de fonctionnement):14.4V=—=—=
(batterie au lithium, =5900mAh)

A température ambiante normale, le temps de
charge est d'environ 3h

Wifi

Protocole : [EEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Gamme de fréquences & puissance maximale
de transmission

2400 ~ 2483.5MHz /EIRP < 20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP < 23dBm

5470 MHz-5725 MHz / EIRP < 20 dBm

5725 MHz-5850 MHz / EIRP =< 13,98 dBm

Puissance nominale :Chargement: 65W
Chauffage de l'eau: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W (100-127V~, 50-60Hz)
Collecte de poussiére: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)
Séchage: 100W

Remarque : La puissance de séchage nominale correspond a la
puissance de séchage des tampons de lavage a pleine puissance.

Pressionde leaualentrée : 0,08-0,8 MPA

(Remarque : pour les équipements raccordés a des conduites
deau, il convient d'utiliser le nouveau jeu de tuyaux fourni avec
Iéquipement et de ne pas réutiliser lancien jeu de tuyaux)

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE5.0

Protocollo: BLE 5.0

Gamme de fréquences : 2402-2480 MHz

Gamme de fréquences : 2402-2480 MHz

Max. Puissance de I'émetteur (EIRP) :< 10 dBm

Max. Puissance de I'émetteur (EIRP) :<10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de batteries par emballage:

1piece

Type de batterie: Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale: 14.6V=—=
Quantité de cellules par batterie: 8 pieces

Capacité nominale, Energie nominale:

5900mAh, 84.96Wh




Disponibilidad y compatibilidad regional

Basandose en consideraciones relativas a la experiencia del suario y en los requisitos de cumplimiento legal pertinentes, los productos Narwal (y los
vendedores autorizados de Narwal) lanzados oficialmente solo pueden utilizarse y recibir asistencia postventa en el pais/region en el que se lanzan.
Siel producto se envia a otros paises o regiones, es posible que no pueda utilizar la aplicacién Narwal para vincular el producto o realizar operaciones
relacionadas. Para obtener la mejor experiencia de producto y servicio, le recomendamos que adquiera el producto Narwal distribuido localmente a
Narwal o a los vendedores autorizados de Narwal

Para evitar cualquier duda, los productos Narwal distribuidos por Narwal (y los vendedores autorizados de Narwal) en China continental estan
limitados al uso y al servicio de asistencia posventa en China continental (a estos efectos unicamente, quedan excluidos Hong Kong, Macao y Taiwan)

1. Producto de un vistazo

1.1 Lista de verificacion
Partes principales

Robot x1
(Caja de recoleccion de polvo instalada x 1,
modulo de trapeador de orugas x 1)

Estacion de carga multifuncional x 1
(Incluye base de limpieza x 1, Soporte para detergente x 1,
dispositivo automatico de suministro de agua x 1)

Accesorios

~

/4
b
\ [T,

Filtro del contenedor
de polvo x 1

RO ®

Filtro de limpieza
reemplazablex1

N

Tubo decorativo x 1

=

)

Cable de alimentacion
dela estacion base x 1

Cepillo lateral
antienredosx2

Bolsa de polvox2 Bandeja de insercion

reemplazable x 1

——=

Tubo a prueba de
explosiones x 1

Vélvula de agua limpia
detresviasx1

Filtro de agua

Det te x1
etergente clarax1

Cajade control x1 Tubo de agua

clarax6m

Tubo de
alcantarillado x 6m

1.2 Accesorio pararobots

Frente del robot (cierre de la cubierta superior)

Boton de Inicio/Detener
Sensores de radar

. . Conjunto de micréfonos
Boton de recuperacion

Sensor de evitacion de
obstaculos de vision binocular
Sensor de borde laser

Sensor de parachoques

Frente del robot (tapa superior abierta)

Cubierta superior del robot

Papelera

Bandeja de insercién
reemplazable

N
|

Filtro del contenedor
de polvo

Lo

Fondo del robot

Sensor infrarrojo anticaida x3

Placa de identificacion del robot

(Incluido el niimero de serie SN) Cepillolateral antienredosx 2

Cepillo ciclonico antienredos

Rueda motriz x 2

Madulo de trapeador de orugas x 1 — y

@ Castor

Trapeador paraorugas x 1



1.3 Componentes de la estacion de carga multifuncional

Frontal

Trasera

Filtro de limpieza reemplazable

Base de limpieza

Interfaz de energia

1.4 Botones e indicadores
Botones de robot
Boton Accion Funcion

Iniciar/Parar d) Pulsacion corta

Iniciar/pausar/continuar la tarea, arrancar en estado apagado

Mantenga pulsado 2s

Apagar/finalizar tareas

Mantener pulsado
durante 10s

Apagado forzoso del robot

Boton de tres pulsaciones

Activar/desactivar el bloqueo para nifios

Recordar () Pulsacion corta

Volver ala estacion de carga

Mantenga pulsado 15s

Restablecer la version del sistema y borrar los datos del usuario

Boton de tres pulsaciones

Activar el permiso de la videollamada del robot

Efecto de lampara de robot

Indicador

significado

Giro dinamico azul

Tareaen curso

Respiracion dindmica azul

Tarea pausada

Azul giratorio inteligente

Estado de respuesta de voz de Nawa

Rojo intermitente

Cuando se pierde el contacto, el tanque de agua carece de agua.

Rojo parpadeante

Durante un error

Respiracion dindmica naranja

Emparejando/actualizando

Color dindmico

Indicadores de la estacion de carga multifuncional

Encendido del dispositivo

Indicador Significado

Apagado Enreposo/en secado

Continuo En tarea/en modo de espera

Respirar Tarea en pausa/emparejamiento/actualizacion
Flash Error/desconexion

2. Preparacion antes de usar

(1)Instalar dispositivo automatico de
suministro de agua

Escanee el codigo QR para ver el video de instalacion del
modulo de intercambio automatico de agua

(3)Colocacion de la estacion de carga multifuncional

« Enchufe el cable de alimentacion en la parte posterior de la
estacion de carga para conectar la alimentacion.

« Deje un espacio abierto de al menos 0,45 metros de largo
delante de la estacion de carga para que el robot pueda
entrar y salir de lamisma.

Consejos: NO coloque la estacion de carga cerca de una fuente de calor.

. N

(2)Retire las bandejas de papel e instale el
filtro de limpieza reemplazable

- Retire las bandejas de papel que fijan el robot dentro
de la estacion de carga.

- Saque la bandeja de limpieza, enganche el filtro
reemplazable en la ranura de la bandeja y presionelo
para instalarlo en su sitio.

- Vuelva a colocar la base de limpieza con el filtro de
limpieza instalado en la estacion de carga

(4)Instale los cepillos laterales

Presione los cepillos laterales en las ranuras del mismo
color hasta que encajen en su lugar.

Instalado correctamente
») Clic VRN

No instalado correctamente



(5)Retire la espuma anticolision.

« Levante la pegatina de guia de la cubierta superior,
abra la cubierta superior del robot y saque la astilla de
espuma anticolision.

« Vuelve a colocar la cubierta superior del robot.

(6)Instalacion de la bolsa de polvo

«Retire el panel frontal de la estacion de carga.

«Introduzca la bolsa recogepolvo en laranuraen la
direccion marcada hasta que toque el fondo.

«Instale el panel frontal en el lugar adecuado

(7)ARadir un limpiador (8)Ajustes de arranque

Empuije el robot en la estacion de carga con los cepillos
laterales hacia fuera. La base de carga emitira un pitido
paraindicar que la carga se ha realizado correctamente
y el robot se encendera y mostrara un mensaje de voz.

« Retire lacubierta frontal de la estacion de cargay saque el
soporte del detergente, colocandolo sobre una superficie
duray nivelada.

- Abra la tapa del soporte del detergente, afiada Detergente
Narwal Dedicado, luego cierre bien la tapa y empuje el
soporte horizontalmente en laranura del detergente.

- Cuando el detergente esté en su sitio, vuelva a colocar la
cubierta frontal de la estacion de carga.

Recordatorio: utilice el limpiador especial oficial de Cloud

Whale para evitar fallas en la maquina.

(9)Conectay vincula el robot en la App

Descarga laApp Narwaly sigue las instrucciones para conectar
yvincular el robot.

Nota:

En la pagina del dispositivo de la App, togue "Configuracion” >
"Dispositivo" y luego mantenga presionado "Reiniciar robot" durante
10 segundos para activar/desactivar el modo de ahorro de energia.
—EImodo de ahorro de energia slo esta disponible en Norteamérica.

3. Como utilizar

Antes de utilizar el robot, asegurese de haber finalizado la instalacion y la configuracion de la estacion de carga multifuncional
enel Capitulo 2.

3.1 0rganizar el entorno doméstico

A. Aparte el desorden del suelo, por ejemplo, cables
esparcidos, trapos, zapatillas, ropa y libros.

B. Abra las puertas de las habitaciones que vaya a limpiar y
ordene los muebles para dejar el mayor espacio posible
paralalimpieza

@ 30mm_ >

C. Deje cerradas las deméas puertas e instale la valla para
evitar que el robot entre en zonas elevadas o bajas.

D.Laalturaméxima para cruzar obstéculos es de 30mmy
el robot no puede ingresar a habitaciones con unaaltura
de umbral de mas de 30 mm. Puede comprar la rampa de
umbral Narwal para ayudar al robot a superar los obstaculos.

E. NO se coloque delante del robot, en el umbral o en
pasillos estrechos para evitar omisiones.

3.2 Trazar mapas

Antes de limpiar una casa nueva, se recomienda dejar que el robot explore el entorno y cree un mapa. Antes de limpiar por
primera vez, puede activar el mapeo pulsando [Iniciar mapeo] en la App.

Nota:

1. Puede editar o administrar todos los mapas en la App Narwal una vez finalizado el mapeo, incluida la creacion de
submapas para zonas prohibidas o pisos multiples.

2.No mueva la estacion de carga de carga una vez finalizado el mapeado, de lo contrario debera reconstruir el mapa. Sihay
un cambio en la ubicacion de muebles grandes, se recomienda reconstruir el mapa.

3.3 Limpieza

Asegurese de que el robot esté completamente cargado antes de limpiar. Puede verificar la carga actual del robot a través
delaaplicacion.

Seleccione los modos de limpieza

El producto incorpora cuatro modos de limpieza: Aspirar, Trapear, Aspirar y Trapear, y Aspirar y después Trapear.
Puede seleccionary ajustar parémetros como los ciclos de limpieza, la succion y lahumedad del trapeador para cada modo
enlaApp.
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Ajuste Freo Mind

Freo Mind es un asistente de limpieza inteligente. Cuando Freo Mind estéa activado, el robot ajustara de manera
inteligente los parémetros de limpieza, sin necesidad de realizar ajustes manuales.
Puede seleccionar si desea activar Freo Mind al iniciar una tarea de limpieza en la App.

comience la tareade limpieza

Puede ordenar al robot que empiece a limpiar de las siguientes maneras:

- Hagaclicen (») [Iniciar limpieza] en la App;

« Presione brevemente el robot () [iniciar y detener] para comenzar a limpiar, el robot utilizara el modo de limpieza de
barrido por defecto;

Nota: Puede ajustar el modo de limpieza y configurar mas parametros de limpieza en la App.

NO toque ambos lados del conjunto del trapeador con las manos cuando el robot esté ejecutando tareas.

Pausar/reanudar la tarea actual

Puede pausar/reanudar la tarea actual de las siguientes maneras:
( [O)

« Haga clic en () [Pausar]/ (») [Continuar] en la App;
- Pulse brevemente el boton (9 [Iniciar/Detener].

Recogida de polvo

Cuando se inicie la tarea de aspiracion, los residuos sélidos del cajon de polvo del robot se aspiraran automatica-
mente a la bolsa de polvo de la estacion de carga
Clicen [ [Recogida de polvo] en la App para iniciar la recogida de polvo.

Lavado del trapeador

Si el robot esta configurado para varias pasadas de trapeado o lazona a limpiar es grande, el robot volvera automaticamente
alaestacion de carga para lavar el trapeador.

Elnumero de pasadas de trapeado y la frecuencia de retorno se pueden modificar en la App antes de que comience la
limpieza, y no se pueden modificar durante la tarea de limpieza en curso.

Hagaclicen &: [limpieza con el trapeador] en la APP para limpiar los trapeadores.

Nota: NO saque el robot a la fuerza cuando se esté lavando el trapeador para evitar dafos en las piezas.

Finalizar la tarea actual

El robot navegara por si mismo de vuelta a la estacion de carga cuando finalice la limpieza. Puede ver el informe de
limpieza actual en la App.

También puede finalizar manualmente una tarea de las tres maneras siguientes:

« Mantén pulsado el boton () Finalizar durante 2 segundos en la App;

« Robot de prensacorta () [Recuperar];

« Mantenga pulsado el boton ¢ [Iniciar/Detener] del robot durante 2s.

Secado del trapeador
Después de la Ultima pasada, el robot volvera a la estacion de carga para lavar y secar el trapeador. El tiempo de secado

se puede modificar en la App.
« Clicen 4, [secado deltrapeador] en la APP para limpiar las trapeadores.
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4. Parametros

4.1 Especificaciones

Robot (YJCC026)

Base multifuncional (YJCB026SL)

Tamario: 363,5*351,2*95 mm

Tamafo: 410*433*280 mm

Peso: 5,0 kg

Peso: 8,4 kg

Conexion inaldambrica: soporte 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

Entrada nominal (estado de carga):8-17.8V-—0.2-3.5A

Entrada nominal:220-240V~, 50-60Hz

100-127V~, 50-60Hz
(La potencia nominal real se basa en la informacion de la
placa de identificacion del producto).

Potencia nominal: 65W

Salida: 8-17.8 V=== 0.2-3.5 A

Tension nominal (estado de funcionamiento):14.4V=—
(bateria de litio,=5900mAh)

A temperatura ambiente normal, el tiempo de carga
es de aprox. de 3h

Wifi

Protocolo: IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Rango de frecuencia y potencia méxima del transmisor:
2400 ~ 2483.5MHz /EIRP < 20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP < 23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP<20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP=<13.98dBm

Potencia nominal:Carga: 65W
Calentamiento de agua:1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W (100-127V~, 50-60Hz)
Recoleccion de polvo:450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W (100-127V~, 50-60Hz)
Secado: 100W

Nota: La potencia de secado nominal se refiere a la potencia
de secado de las mopas a plena potencia

Presion de entrada de agua: 0.08-0.8 MPA

(Nota: para el equipo conectado a la tuberia de agua, se debe usar el
nuevo grupo de mangueras proporcionado con el equipo, y el grupo de
mangueras antiguas no debe reutilizarse)

Bluetooth

Bluetooth

Protocolo: BLE 5.0

Protocolo: BLE 5.0

Rango de frecuencia: 2402-2480MHz

Rango de frecuencia: 2402-2480MHz

Max. Potencia del transmisor (EIRP):<10dBm

Max. Potencia del transmisor (EIRP):<10dBm

Bateria (Robot)

Cantidad de baterias por paquete:

1pza.

Tipo de bateria:

Bateria de Li-ion recargable

Tension nominal:

14.4V=—=—=

Cantidad de celdas de bateria por paquete de baterias:

8 pzas.

Capacidad nominal, energia nominal:

5900mAh, 84.96Wh




Per TYNHOCTb W b

[1nsi 06eCreueHys ONTUManbHO paGoTbl MONb30BATENeN 1 COBMIOACHIS COOTBETCTBYHOLLIX 38KOHOB 1 MPaBIn MPOAYKTH Narwal, OpUUMANBHO BbiMyLLEHHbIe
KoMmnaHmei Narwal (1 AMCTPUBLIOTOPaMM, YTIOTHOMOUEHHSIMM KOMNaHHeii Narwal), MOryT UCTIONb30BaTLCS M MOMy4aTb NOCHENPOAaXHOE 0BCYXHBaHIE
TOMBKO B CTPaHE/PErvioHe, B KOTOPOM OHM BbiMyLLEHsI. ECAIM MPOAYKT MOCTABASETCS B APYTUE CTPaHbI M/ PErvOHs, Bbl HE CMOXETE UCTIONb30BATH MPUIOXeHM e

Narwal Freo f1si Mp1BA3KY 1 yNIaBreHys MPOAYKTOM, YTOBb NOMyHMTS HaVAYULLIME BREUaTNIEHHS OT POAYKTE 1 O . Mbl P T
npoaykumio Narwal, npo; Tax Kok i wnm "Opamm, yromnHo! “Narwal
BOM3BEXEHME COMHEHM, NPOAYKLYA Narwal, HaT oK (M AMCTPUBLIOTOPEMM, YTIOMHOMONEHHBIMM

KoMaruel Narwal), MOXET MCIONb30BaTECA U MOYwaTS MOCTIENPOAAXHOE OBCTYXHBaHYE TOMLKO Ha TEPPUTOPMY MATEPHKOBOTO KiTast (38 MCKTOMeHMeM
PervioHoB "OHKOHT, Makao 1 Taitears)

1. OnncaHue nsgenus

1.1 KomMnnekT nocTaBkun
OCHOBHbIe YacTun

Po6oT * 1
(YCTaHOBMEHHbIN MbINECEOPHMK X 1, FYCEHUUHBIN
MOJynb WBaGPb! % 1)

MHOrOQyHKLIMOHANbHES AOK - CTaHLMS x 1
(Bkniouas umcTsiLLyio 6asy x 1, [lepxaTtens MoloLiero cpeacTea x 1,
YCTPOMCTBO aBTOMATUUYECKOM NOAAYM BOAb! X 1)

Akceccyapbl
/4
/ ©‘ —)
Pa3martbiBatoLan LUHyp nuTaHna OunbTp Metwwok ans mycopa x 2 3aMeHseMbli

pOonmMKoBas WeTka x2 6a3osoi cTaHuMmn X 1

BKNaabiw X 1

nbinec6opHmka x 1

o i

o - 1 -

Motoulee CbeMHbI ounLIaowmin - TpexxoaoBov KnanaH CeTyaTbit GUnbTP B3pbisozawmile
cpeacTso x1 dunbTpx1 NS YNCTOM BOABI X 1 [INA 4nNCTON BOABI * 1 HHble Tpy6KuM x 1
[Dexopatusran Kopo6ka Tpy6a uncToi KaHanusaumoHH
Tpy6Ka x 1 ynpaeneHus x 1 BOAbI X6 M asTpy6ax6M

1.2 Akceccyapbl po6oTa

MepenHss yacTb po60Ta (3aKpbiTasi BEPXHSAS KPbILKa)

_

KHonka Myck / OcTaHoBKa
[Natuvikv panapa

Maccvis MukpodoHa

KHonka oT3biBa

HaTumnk n3beraHna npenaTcTamit
C 6MHOKYNSIPHBIM 3pEHUEM

KpaeBovt nasepHblit faTumk [atunk 6amnepa

MepenHss yacTb po6oTa (OTKpPbITas BEPXHSS KpblillKa)

BepxHss Kpbiluka po6oTa

D

IMbinec6opHmK

HuXHsAS YacTb po6oTa
VHdpakpacHbIil faTumK 3almTbl OT NageHns x 3

nnbank pobota
(Bkntouas cepuitHbin Homep SN)

Bokosasi WweTka ¢
3aLUMATON OT CRYThIBAHMSAX 2

LIknoHHas HesanyTbiBatolwanca
ponuvkoBas WeTka

TyCeHWUHbIN MoLyNb — y
6yKCMpOBKY Ansinona x 1 \ S
W Hanpasnsioliee koneco

— Bepnyuwee koneco x 2

TyceHnyHast Wweabpa x 1
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1.3 MHOrogyHKUMOHaNbHbIE KOMMNOHEHTbI 0K - CTaHLIMK

MepepnHsAs yacTb

3apHAs yacTb

CbeMHbIN oYMLLIaIoWMA GULTP

Yncrawan 6asa

— ] ﬁ

1.4 KHOMKW M HAKKaTOPbI
KHonku po6oTta
KHonka Dencteve DyHKUMSA

Myck / OcTaHoBKa Haxatne

3anyck/nay3a/npoaonxeHmne 3aaaqun/BKMIoYeHNE 13 BbIKIIOYEHHOTO
COCTOAHNSA

(O] HaxmuTe 1 yaepxusaiTe
BTEYeHne 2¢

BbiKMtouMTb/3aBEPLIMTH 3884y

3axaTbHal0c

MprHyAUTENbHOE OTKIIOYEHNE PoBoTa

TpoHoe HaxaTune Ha KHOMKY

BknioyeHwe / BbikiodeHne 6110KMPOBKM OT AeTeit

Ot3bis () Haxatue

OT03BaTh Ha 0K - CTaHUMIO

LnuHHoe HaxaTue 15s

C6pocC BEPCHM CUCTEMBI M OUMCTKA MONb30BATENbCKMX AaHHbBIX

Tpu pa3a HaXm1Te Ha KHOMKY
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BkntoueHne pa3peleHnsa Bnaeosbi3oBa p060Ta

WHaunkaTopbl po6oTa

WHpunkaTop 3HaueHve

[OuHammnyecknin Bpallaiowmincs rony6omn 3afaya BbINONHAETCA

[nHamMn4ecKmnil nepenmeaioLLmnincs ronybom 3afaya npuocTaHoBneHa

YMHbI BpaLLalowmiics rony6on CocrTosHne oteeTa Nawa

Mwratowmii kpacHsbIi Korja KOHTaKT OTCYTCTBYET, B ALLMKE C YMCTOM BOAOW HE XBaTaeT BOAb!
Mepen1BatoLLmMitca KpacHbIi Bo Bpems owmbkn

MepenvBaloWwmMinca opaHXesbIi ConpsixeHne/o6HoBNeHWe

OuHamyyecknin ueT HacTtpoiika o6opynosaHus

MHoOrogyHKUMOHaNbHbIE MHAUKATOPbI AOK - CTaHUUK

WHaukaTop 3HaueHue

Bbikn B pexvMe oxmpaHms/cylka

MocToAHHbI BbinonHAeT 3afady/B pexume oxmnaaHus

Mynbcaums 3apava NpuocTaHoBNEHa/ConpsiXeHne/o6HoBNeHe
MuraHue AHOManus/noTeps cBA3n

2.MopgroToBka nepen ncnonib3oBaHneM

(1) YcTaHOBKa aBTOMaTUUECKOrO YCTPOMCTBa ANsl (2)U3BnekuTe NoTku Ansa 6ymMaru u
3aMeHbl BOOb! ycTaHoBUTE CMEHHbIN ouMLaoWmin ¢Mnb1’p
. « CHUMWTE NOTKM AANs Bymaru, KOTopsle GUKCHpYIoT
OTckaHupyiTe QR-Kop, YTOGbI ﬂpOCMDTpeTb BUAEOPONUK POGOTA BHYTPY 0K - CTaHLIMM,

06 yCTaHOBKE MO/Iy/Ns aBTOMATUYECKOM 3aMEeHb! BOLbI. « BbIHbTE MOAAOH /151 OUUCTKIMA, BCTABTE CMEHHBIi
®UNbTP B Na3 NOAAOHA U HAXMITE Ha HErO, YTOGbI
YCTaHOBUTb Ha MECTO.

« YCTaHoBMTE 6a3y NS YUCTKM C YCTaHOBNEHHBIM
$GUNLTPOM 06PATHO B A0K - CTaHLMIO. 7

(3) PaamelLeHne MHOrOGYHKLMOHANbHOM AOK - (4)YcTaHoBUTE 6OKOBbIE WETKN

CTaHuuun BcTaBbTe 60KOBbIE LIETKY B Na3bl OAMHAKOBOTO LIBETA, A0
+ NS NOAKMIOUEHNS MUTEHNS, NOAKIIOYNTE WHYP NUTaHNs LienuKa.
K 3a[iHeit naHenu 10K - 6a30B0M CTaHLMN.

« OcTaBbTe Nepes A0K - CTaHLMEN CBOBOHOE NMPOCTPaHCTBO
AnnHON He meHee 0,45 meTpa, 4To6bl PO6OT MOr BXOANTL
M BBIXOANTb U3 IOK - CTaHLMM.

CoseTbl: HE CTaBbTe A0K - CTAHLMIO PALOM C MCTOUHUKOM Tenna.




(5)YmanuTe noponoH Anis 3alumTbl OT CTONKHOBEHMI

« MpUNOOHUMUTE HaKNENKY Ha BEPXHEN KPbilKe, YTO6b!
OTKPbITb BEPXHIOIO KPbILLKY PO6OTa, M yAanuTe neHonnact
[INS 3aLUAThI OT CTONKHOBEHMIA.

+ 3aKpoviTe BEPXHIOK KPbILLKY po6oTa.

7 N\

(6)YcTaHOBKa MelwKa ans Mycopa

*CHumuTE nepeaHio NaHenb AoK-CTaHUWK.

«BcTaBbTe MeLlok Anst cﬁcpa nbiv B Na3 B OTMEYeHHOM
HanpaeneHuK, noka oH He AoCTUrHeT AHa.

- YcTaHoBUTE nepeaHioK NaHe b B HyXHOe MeCcTo.

(7) Oo6aBneHue Motowero cpeacTsa (8)HacTpoiiku 3arpy3ku

+ CHUMUTE NEepeaHIoo KPbIWKY AOK - CTaHUMK W BbiHbTEe  BCTaBbTe po60Ta B AOK-CTaHLMIO Tak, YTO6bl GOKOBbIE

[iepXaTenb NS MOIOLLMX CPE/ICTB, MOMOXMB ErO HA TBEPAYIO STV Bbi HanpaBneHs! Hapyxy. [ok - CTaHums nogacT

POBHYIO NOBEPXHOCTb.
» OTKpOWTE KPLILWKY AepxaTens Ans MoWmX CpeacTs,
nobasbTe crielvansHoe Motollee cpeacTso Narwal, 3atem
NNOTHO 3aKPOMTE KPbILLKY 1 BCTaBbTe fepxaTenb
rOPU30HTANBHO B FHE3AO0 /151 MOIOLLVX CPEACTB.
« KorgaMotoluee cpeacTso 6yaeT HaMecTe, BEpHUTE NEPeaHIon
KPbILLKY [OK - CTaHLMM Ha MEeCTO.
CoseTbl: [MoxanyicTa, Ncronb3yiTe OpUrMHanbHbI O4YUCTUTENb
Yunci, 4To6bl 36exaTb C609 MalMHbI.

O[IMH 3BYKOBOW CUrHan, CBUAETENLCTBYIOWMIA 06
YCMeLHOW 3apafKe, Nocne Yero poboT BKIIOUMTCA 1
nepeaacT rofocoBoe COOBLIEHNE.

(9) MoaxsnoueHne 1 NpuBsiaka po60Ta B NPUIOXEHUN

3arpyaute npunoxerye Narwal u creayite UHCTPYKUMAM MO
MOAKIIOHEHMIO 1 MPUBA3KE POGOTA.

MpuMeyaHme:Ha CTpaHULLE YCTPOINCTBA NPUNOXEHNS HaXMUTE
"Settings” > "Device" (HacTpoiiki > YCTPOMCTBO), a 3aTem 3axmuTe
KHOMKy "Restart Robot” (Mepesanyctute po6ota) B TeueHue 10
CeKyH, 4TOBbI BKIIOUMTb / BIKIKOUMTE PEXUM SHEPrOCEEPEXEHMS.
—PexuM aHeproctepexeHms 4OCTyrNeH TOMNbKo 8 CeBepHO AMepuke.

(0]

3. Kakucnonb3oBaTtb

lMepen HavanoM paboTbl C POGOTOM Y6eAUTECH, HTO Bbl 3aBEPLIMIIN YCTaHOBKY M HACTPOVKY MHOrOMYHKLIMOHAMBHOM AOK - CTaHLMW,
KaK yka3aHo Brrase 2.

3.1 OpraHu3aumsa noMalHen 06CTaHOBKU

A. HaseanTe nopsaoK Ha nony, Hanpumep, yéepute
pasBpocaHHbIe NPOBOAA, TPSAMKM, TANOUKH, OAEXAY U KHUAM.

B. OTkpoviTe ABepy B yb1paemble KOMHaTbl 1 pacCTaBbTe
Me6enb Tak, UTOGbI OCTaBUTb Kak MOXHO 6onblue MecTa
nns yéopku.

=

C. OcTaBbTe Apyrue ABepu 3aKpbiTbIMW U yCTaHOBUTE
orpaxpaeHue, 4Tobbl NpeaoTBpaTUTL NonaaaH1e pobota
Ha BO3BbILIEHHBIE 1NN HU3KE YHacTKM.

D.MakcvmanbHas BbicOTa NPeoaoneHns npenaTcTeui
cocTasnseT 30 MM, ¥ POBOT HE MOXET 3ax0WTh BMOMELLEHNS
cBbicoTo nopora 6onee 30 MM. Bbl MOXeTe nprobpectu
noporosyto pamny Narwal, koTopas noMoxeT po6oTy
npeoaonesaTh NPEnsTCTBMS.

E. HE cToitTe nepen po60TOM, Ha MOPOre UNm B y3KUX
npoxofax, 4Tobbl M36exaTb NPonycKoB Npu y6opke.

3.2 CocTaBneHue KapThbl

lNepen y6opKoi HOBOrO loMa PEKOMEHAYETCs f1aTb POBOTY BO3MOXHOCTb 134T 0GCTaHOBKY 11 COCTaBNTL KapTy. Mepen
NepBOY YBOPKOM MOXHO 3aryCTUTL COCTABMEHME KapTbl, Hax@s [ 3anyck CoCTaBneHNs KapTbi] B MPUNOXEHNN.
MprmevaHve:

1. Bbl MOXETE peaakTipoBaTh UMW YrpaBnaTh BCEMW KapTamu B NpunoxeHini Narwal nocne 3aBeplieHus CocTapneHus
KapTbl, BKOYas CO3AaHME BTOPUYHBIX KapT 1A 3aMPETHBIX 30H MM HECKOMbKUX 3Taxel.

2. He nepeMewaiiTe 3apsaaHylo CTaHUMIO NOCNe CO3[aHVs KapTbl, MHa4Ye Bam MpuaeTcs nepectpameath kapTy. Ecrm
MeHSAETCA PacronoxeHue KpynHbIX NpeaAMEToB Mebenn, peKkoMeHayeTCs NepecTponTbL KapTy.

3.3 Y60pka

Mepen y6opkoi ybeanTech, YTO Ball POBOT 3apsikeH. Bbl MOXeTe NMpoBepuUTL TeKylmii 3apsj Balwero poboTa yepes
NpUNOXeHHe.

Bbi6Op pexnmoB y60opku

W3penvie nMmeeT YeTbipe BCTPOEHHbIX pexmnMa yBopKu: Nbinecoc, BnaxHas ybopka, Nbinecoc 1 BnaxHas ybopka,
nbinecoc, 3atem BnaxHas ybopka. B npunoxeHn MoXHO BbIbpaTh M HACTPOWTL Takve NapameTpbl, Kak LIMKbl yBOpKM,
BCaCbIBaH/E V1 BNAXHOCTb WBABPLI ANs KaXA0r0 Pexnma.
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YctaHoeuTb Freo Mind

Freo Mind - 370 MHTENNEeKTyanbHbIA NOMOLLHKK B yGopKe. Mpy BroYeH1 Freo Mind po60T caMocToATeNbHO perynmpyeT
napamMeTpbl Y6OpKy, He TPebys PyUHbIX HACTPOEK.
Bbl MOXeTe BbibpaTh, akTMBMPOBaTL N1 pexiuM Freo Mind npy 3anycke 3agaun y6opku B NPUIOXeHM.

HauaTb 3afia4y y60pKy

Bbl MOXETE AaTb KOMaHy poboTy HauaTb YEOpKy cneaytowmnmm cnocobamu:

« Haxmute () [HauaTs y6opky] 8 npunoxeHnm;

« Haxmure O [3anyck/ocTaHoBka] Ha poboTe, UTO6LI HauaTh YEOPKY, POBOT ByAET MCMONBL30BATL PEXHM YEOPKM MO
YMOMUaHMIO;

MprMeyaHue: B NPUNOXEHUU MOXHO HAaCTPOUTbL PEXIM YBOPKM 1 3aaaThb Apyrie NnapaMeTpsl.

HE npukacaiitech pykamu kK 06evM CTOPOHaM LBaBPbl BO BPEMS! BbINONMHEHWS POBOTOM 3aaHuii.

May3sa/Bo306HOBNEHME TeKyle 3aaaum

Bbl MOXETe NpUOCTaHOBUTL/BO306HOBITL BbIMOMHEHME TEKYLEeN 3aAa4u CneayoLmMI cnocobamu:
N

« Haxmute (1) [Maysa)/ () [MpononxuTs] B npunoxeHnm;
« Haxmure kHonky () [3anyck/Octamoskal;

C6o0p nbinu

Mocne Havana y6opky TBepAble 0TXOAbI U3 NbiNeC6opHIKa PO60Ta aBTOMATUYECK NONaaaioT B MeWoK Ans c6opa
bW Ha AOK - CTaHUMK.
Bbl MOXeTe HaxaTb [ [Dust Collection] (C60p nbinu) B IPUAOXEHUN, YTOBbI 3aMyCTUTL CE0P MbIN.

Morika wea6psl

Ecnu po60T HaCTpoeH Ha MHOTOKPaTHYI0 yEOPKy Wiu niowanb y6opKky Bennka, OH aBTOMaTUYeCK/ BO3BPaLLaeTCs Ha
10K - CTaHUMIO iNA NPOMbIBKM LWBABPbI.

KonnyecTso 4acToTbl MPOXOAOB 1 BO3BPATOB B PaMKaXx BaxHON Y6OPK/ MOXET BbITb MUSMEHEHO B NMPUNOXEeH!M A0 Havana
Y6OPKYM 1 HE MOXET BbITb M3MEHEHO BO BPEMS BbINONHEHMA TeKyLLel 3aaaum y6opKu.

Haxmute A [0uncTka WBabpbl] B MPUIOXEHNM, UTOBBI OUMCTUTh LIBAGPSI.

MpumeyaHue: Bo n3bexanue nospexaeHns aetanen HE BoiTackusaitTe poboT C yCuiveM, Koraa aeT NpoLecc MOk weabpbl

3aBepLueHune TeKyllei 3aaaumn

[0 OKOHYaHYM YEOPKM POBOT CaMOCTOATENLHO NEPEMELLIAETCA 06PaTHO K 0K - CTaHLIMK. B MPUNoXeH MOXHO MPOCMOTPETL
TeKyLMin oTHeT 06 y6opke.

Bbl MOXeTe Takke 3aBepLINTb 3aAaHI1e BPYUHYIO CrIeAIOLIMI TPEMS CrIOCOBamMm:

« HaxmuTe 1 ynepxvsainTe KHOMKY (i) 3aBepLnTb B TEUEHME 2 C B NPUIOXEHUN;

« HaxmuTe kHonky () [OTabis] Ha po6oTe;
« HaxwmuTe v ynepxvisaitte kHorky () [3anyck/OctaHoska) Ha po6oTe B TeueHme 2 ¢.

Cywka wsa6pb!
Mocne nocneaHero NporoHa B pamMkax BRaxHom yﬁOpKM pO6OT BO3BpallaeTcs Ha A0K - CTaHUUo Ang MOWIKU 1 CYyLWKn

Weabpbl. BpeMs CyLIKW MOXET 6bITb M3MEHEHO B MPUNOXEHNM.
« Haxmute &, [mop drying] (cyLuka Wweabpbl) 8 MPUNOXEeHIM, UTOBbI OUMCTUTh LUBAGPHI.
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4. MapameTpbl

4.1 TexHNuYecKne XxapakTepucTUKu

P0o60T(YJCC026)

MHorodyHKLMOHanbHas AoK - cTaHums (YJCBO26SL)

Pa3mep: 363.5*351.2*95 Mm

Pa3mep: 410*433*280 MM

Bec: 5,0kr

Bec: 8,4 kr

BecnposozHoe noakmiodenve: nopaepxkika Wi-Fi2,4 w5 M,

HomuHarsHbIM BXof (cocTosHve 3apsiakv):8-17.8 B=—=0.2-35A

HoMuHanbHbI Bxoa: 220-240 B ~, 50-60 T,

100-1278B ~,50-60 'y,
(PakTuyecKas HOMUHaNbHas MOLIHOCTb OCHOBaHa Ha
MH(QOPMaLMI Ha NacnopTHOV TaBnnuKe NPoayKkTa.)

HoMuHanbHas MoWwHOCTb: 65 BT

Bobixoa: 8-17.8 B=—= 0.2-3.5 A

HoMuHanbHoe HanpsikeHue (pabouee cocTosiHeE): 14.4 B ===
(nuTueBas 6atapes, 25900 MAY)

Mpu HopManbHOI TemnepaType OKpyXatoLen Cpeab!
BPeMsi 3apski COCTaBNAET OKOMO 3 4

Wifi (Po6oT+CTaHuus)

Mpotokon: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

[nana3oH 4acToT M MakC. MOLLHOCTb NepefaTymka
2400~2483.5Mru, /EIRP=20 iBM
5150MHz-5350MHz/EIRP < 23dBm

5470 MI'u-5725 MIu/EIRP=<20 aBm

5725 Mr'u-5850 MI'u/EIRP<13.98 bM

HomuHanbHasa MolHocTb:3apsaaka: 65 BT
Harpes Bozibi:1350BT( 220-240 B ~, 50-60 ')
950-1450W(100-127 B ~,50-60 ')

C60p Mbin: 450BT(220-240 B ~, 50-60 ')
360-450W(100-127 B ~,50-60 I'u)

Cyuka: 100BT

MprMeyaHe: HoMUHaNbHas MOLWHOCTb CyWKM OTHOCKTCA K
MOLUHOCTY CYLUKW HakNafok Ans Weabpbl NPY NOMHOM MOLHOCTH.

[Masnerue Boabl Ha Bxofe: 0.08-0.8 MMA

(MpuMeyiaHme: 415 060PyAOBaHS, MOAKMIOHEHHOMO K BOAOMPOBOAHbIM
Tpy6am, cneayeT NCNONb30BaTL HOBbIA KOMMAEKT MArKMX TPY6,
nocTaBnsembli C 060pyAOBaHNEM, CTapbi KOMANEKT WaHra He
[I0MXEH UCMONb30BATLCSA NOBTOPHO)

Bluetooth

Bluetooth

MpoTokon: BLE 5.0

Mpotokon: BLE 5.0

[vanasoH yacToT: 2402-2480 MI'L,

[vana3oH yacToT: 2402-2480 MI'L,

Makc. MowrHocTs nepegaryvika (EIRP): <10 abm

Makc. MowwHocTs nepegatyvika (EIRP): <10 abm

AkkymynsiTop (po6oT)

KonuyecTso akkyMynaTopHbix 6110KOB B ynakoBke:

Twr

Tun akkyMynsTopa:

Mepesapaxaemblil IMTUI NOHHbI aKKyMYynaTop

HomuHanbHoe HanpsixeHue:

14.4V=—=

KonnyecTso anemMeHTOB NUTaHWsA B OAHON yrnakoBKe:

8wt

HoMmuHanbHas eMKOCTb, HOMVYHaNbHas 3Heprus:

5900 MAY, 84.96BT4




