i iInosé regi

Aby zapewni¢ optymalne wrazenia uzytkownika i zgodnosé z odpowiednimi przepisami prawa i regulacjami, produkty oficjalnie sprzedawane przez
Narwal (i dystrybutoréw autoryzowanych przez Narwal) moga byé uzywane i uzyskac obstuge posprzedazowa tylko w kraju/regionie, w ktarym zostaty
wydane. Jesli produkt zostanie wystany do innego kraju lub regionu, moze nie by¢ mozliwe korzystanie z aplikacji Narwal Freo w celu powigzania i
obstugi produktu. Aby uzyskaé najlepsza jakosé produktu i obstugi, zalecamy zakup produktw Narwal sprzedawanych lokalnie przez Narwal lub
dystrybutorow autoryzowanych przez Narwal

W celuunikniecia produkty Narwal e w Chinach kontynentalnych przez firme Narwal (i dystrybutorow autoryzowanych przez Narwal)
moga byé uzywane | objete obstuga posprzedazowa wytacznie w Chinach kontynentalnych (z wytaczeniem regionéw Hongkongu, Makau i Tajwanu)

1. Produkt w skrocie

11 Lista kontrolna
Gtéwne czesci

Robot x 1 Wielofunkcyjna stacja dokujgca x1
(Zainstalowana skrzynka na kurz x 1, modut mopa (w zestawie podstawa czyszczaca 1, zbiornik
gasienicowego x 1) czystej wody x 1, zbiornik brudnej wody x 1)
Akcesoria
<>

e/

Szczotkaboczna Przewdd zasilajgcy> 1 Worek na kurz x 2 Detergent x 1
zapobiegajaca splgtaniu x 2 (Akcesoria) (Akcesoria)
(Akcesoria)
Wymienny pojemnik x1 Filtr pojemnika na kurz x 1 Wymienny filtr czyszczacy x1
(Akcesoria) (Akcesoria) (Akcesoria)

1.2 Akcesoria robota

Przéd robota (zamknigta pokrywa gorna)

Czujniki radarowe

Przycisk start/stop

Przycisk przywotania

Laserowy czujnik krawedzi

Uktad mikrofonow

Czujnik unikania przeszkod

Przéd robota (otwarta pokrywa goérna)

Gorna pokrywa robota

Spdd robota

Czujnik podczerwieni x3

Tabliczka znamionowa robota
(Z numerem seryjnym SN) >

Cyklonowa nieplgczaca = f
sig szczotka walcowa L

Czujnik zderzaka

: @Ei Wymienny
\ pojemnik wktadany
5 i

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna
zapobiegajgca splataniux2

Koto napgdowe x2

Modut mopujgcy x 1

Podktadka x1

Kotko jezdne
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1.3 Komponenty wielofunkcyjnej stacji dokujacej

Przéd (gérna pokrywa zamknigta)

Przycisk Start/Stop

Wskaznik

Podstawa czyszczaca

Przdd (gorna pokrywa otwarta)

S Filtr gabkowy zbiornika czystej wody

Pokrywa wielofunkcyjnej
stacji dokujgcej

Zbiornik brudnej wody

Tyt

Interfejs zasilania
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1.4 Przyciski i wskazniki

Przyciski robota

Przycisk Dziatanie Funkcja
Start/Stop Krétkie nacisnigcie Start/wstrzymanie/wznowienie biezacego zadania
o Nacisniji przytrzymaj przez 2 sekundy ~ On/Off, Zakoricz zadanie
Nacisniji przytrzymaj przez 10s Wymuszone wytgczenie zasilania robota
Nacisnij przycisk trzykrotnie Wigcz/wytgcz blokade rodzicielskg
Przywotaj Krotkie nacisnigcie powrot do stacji dokujgcej
0 Nacisniji przytrzymaj przez 5 sekund Wejdz w tryb parowania

Nacisniji przytrzymaj przez 15 sekund

Zresetuj wersje systemu i wyczy$¢ dane uzytkownika

Nacisnij przycisk trzykrotnie
Przycisk wielofunkcyjnej stacji dokujacej

Przycisk Dziatanie

Wiacz uprawnienia do potgczen wideo robota

Funkcja

> Krotkie nacisnigcie

Start/wstrzymanie/wznowienie biezgcego zadania

Kliknij dwukrotne

Start/anulowanie mycia mopem

Nacisniji przytrzymaj przez 2s

Zakoncz biezgce zadanie

Nacisniji przytrzymaj przez 5s

Wskazniki robota

Wejscie/wyjscie z trybu parowania

Wskaznik Znaczenie
Dynamiczny obracajgcy niebieski Zadanie w toku
Dynamicznie pulsujgcy niebieski Zadanie wstrzymane

Inteligentnie obracajgcy niebieski

Status odpowiedzi Narwal

Migajgcy czerwony

Podczas btedu

Migajacy czerwony

Po odtgczeniu

Migajgcy pomaranczowy

Parowanie/aktualizacja

Dynamiczny kolor

Wskazniki wielofunkcyjnej stacji dokujagcej

Rozruch urzgdzenia

Wskaznik Znaczenie

WYt Tryb gotowosci/suszenie

Swiatto state Zadanie/Tryb gotowosci

Pulsowanie Zadanie wstrzymane/parowanie/aktualizacja
Miganie Btad/roztgczenie



2. Przygotowanie przed uzyciem

(1)Zamontuj szczotki boczne

Wecisnij szczotki boczne w szczeliny tego samego koloru, az
do zatrzasngc na miejscu. ,"'\

Nie zainstalowano prawidtowo

(3)Usun wsparcie bufora i zainstaluj zastepczy

ekran czyszczacy.

- Wyjmij wsparcie buforowe statego robota w stacji tadujgcej.

« Wyjmij tace czyszczaca, zatrzasnij wymienny filtr w
szczelinie tacy i docisnij go, aby zainstalowac go na miejscu.

- Ponownie zainstaluj czystg podstawe z fittrem zainstalowanym

w stacji tadujgcej. .

(5)Instalacja worka na kurz

« Zdejmij przednig pokrywe stacji dokujgce;j.

« Wtozy¢ worek na kurz do szczeliny w zaznaczonym kierunku,
az znajdzie sig nadole.

« Zainstaluj panel przedni stacji dokujgcej w odpowiednim
miejscu.

(7)Dodaj $rodek czyszczacy

Gdy zbiornik czystej wody jest petny, odmierz odpowied-
nig ilo$¢ detergentu do zbiornika czystej wody za pomocg
nakretki detergentu, zamknij pokrywe zbiornika i delikatnie
wstrzgsnij w celu wymieszania.

Wskazowki:» Prosze uzy¢ oficjalnego specjalnego $rodka
czyszczgcego Narwal, aby nie spowodowac awarii maszyny. » Do
odmierzania ilosci detergentu nalezy uzywac nakretki butelki, a
sposob odmierzania jest opisany w sekcji ,Sposob uzycia® na
butelce.

(2) Usunaé pianke antykolizyjng

«Podniesc naklejke na gérnej pokrywie tak, aby otworzyc
gérng pokrywe robota i usung¢ pianke antykolizyjng.

« Zamkngc gorng pokrywe robota.

(4)Umieszczenie wielofunkcyjnej stacji

dokujacej

«Podtgcz przewdd zasilajgey z tytu stacji dokujgcej, aby
podtgczyc zasilanie.

« Pozostawic otwartg przestrzen o dtugosci co najmniej 0,45
metra przed stacjg dokujgca, aby robot mogt do niejwjechac i
zniej wyjechac.

Wskazowki: NIE umieszczac stacji dokujacej w poblizu zrédta ciepta.

< >

(6)Dodaj czysta wodeg *

« Otworzy¢ zbiornik czystej wody i napetnic go.

« Prosze zamocowac gorng pokrywe zbiornika na wode i
wtozyc go z powrotem do wielofunkeyjnej stacji dokujacej.

Znak poziomu wody MAKS

(8)Ustawienia uruchamiania

Wsun robota do stacji dokujgcej bocznymi szczotkami
skierowanymi na zewnatrz. Stacja dokujgca wyda jeden
sygnat dzwigkowy, aby wskazac, ze tadowanie zakoniczyto
sie pomysinie, a robot wigczy sig i wyswietli komunikat
gtosowy.

(9)Potaczi powiaz robota w aplikacji

Pobrac aplikacje Narwal i postepowac zgodnie z instrukcjami tak, aby podtgczyc i powigzac robota.
Uwaga:Na stronie urzadzenia aplikacji proszg nacisna¢ ,Ustawienia” > “Urzadzenie’ a nastgpnie przytrzymac
przycisk ,Uruchom ponownie robota’” przez 10 sekund, aby wiaczy¢/wytaczyc tryb oszczedzania energii,

—Tryb oszczedzania energii jest dostgpny tylko w Ameryce Potnocnej

3. Jakuzywac

Przed rozpoczeciem korzystania z robota nalezy upewnic sig, ze instalacja i konfiguracja wielofunkcyjnej stacji dokujgcej

zostaty zakoniczone jak podano w rozdziale 2.
3.10rganizacja srodowiska domowego

AUprzatnac batagan na podtodze, np. porozrzucane kable,
szmaty, kapcie, ubrania i ksigzki.

=

C.Pozostawic inne drzwi zamknigte i zainstalowac¢
ogrodzenie tak, aby uniemozliwi¢ robotowi wjazd
na podwyzszone lub niskie obszary.

E.NIE stawac przed robotem, na progu lub w waskich
przejsciach, aby unikngc przeoczenia.

3.2 Mapowanie

B.Otworzy¢ drzwi pomieszczen do sprzatania i ustawic¢
meble tak, aby pozostawic jak najwiecej miejsca do
sprzatania.

D.Maksymalna wysokos¢ przejécia przez przeszkody robota
pod jednowarstwowym progiem wynosi 30mm. Jesli
jednowarstwowy prég pomieszczenia przekracza 30mm,
zaleca sig zakup podktadki progowej wieloryba chmurowego,
aby pomoc robotowi w przekroczeniu przeszkody.

Przed rozpoczeciem sprzgtania nowego domu robot musi zbadac otoczenie i utworzy¢ mape. Przed pierwszym sprzataniem
mozna uruchomic¢ mapowanie, naciskajgc krotko przycisk || Start/Stop] na stacji dokujgcej lub dotykajgc opcji ,Rozpocznij

mapowanie” w aplikacji.
Uwaga:

1. Po zakonczeniu mapowania mozna edytowac lub zarzgdzac wszystkimi mapami w aplikacji Narwal, w tym tworzy¢

podmapy dla stref ZAKAZU RUCHU lub wielu pieter.

2. Nie przesuwaj stacji dokujgcej po zakonczeniu mapowania, w przeciwnym razie konieczne bedzie przebudowanie
mapy. W przypadku zmiany potozenia duzych mebli rowniez zaleca sig przebudowanie mapy.
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3.3 Czyszczenie

Przed rozpoczeciem czyszczenia upewnic sig, ze robot ma odpowiedni poziom natadowania baterii, comozna sprawdzic w aplikacji.

Wybor tryboéw czyszczenia

Produkt posiada cztery wbudowane tryby czyszczenia: Odkurzanie, mopowanie, odkurzanie z mopowaniem oraz odkurzanie i
mopowanie. W aplikacji mozna wybrac i dostosowac parametry, takie jak cykle czyszczenia, ssanie i wilgotno$¢ mopa dla
kazdego trybu.

Ustaw Freo Mind

Freo Mind to inteligentny asystent sprzatania. Po wtgczeniu Freo Mind robot inteligentnie dostosuje parametry czyszczenia,
bez koniecznosci recznego ustawiania.
Mozesz wybrac, czy aktywowac Freo Mind podczas rozpoczynania zadania sprzgtania w aplikacji.

Rozpocznij zadanie czyszczenia

Mozesz nakazac robotowi rozpoczecie czyszczenia w nastgpujgcy sposob:

« Kliknij () [Rozpocznij czyszczenie]|w aplikacii;

« Naciénij krotko (D) [Start/Stop] na robocie, aby rozpoczaé czyszczenie, a robot domysinie uzyje trybu odkurzania;

+Krétko nacisnij |[> [Start-Stop] na stacji dokujgcej, aby rozpoczaé czyszczenie, a robot domysinie przejdzie do trybu
jednoczesnego czyszczenia przez skanowanie i przecigganie.

Uwaga: W aplikacji mozna dostosowac tryb czyszczeniai ustawic¢ wigcej parametrow czyszczenia.

NIE dotykac rekami obu stron zespotu mopa, gdy robot wykonuje zadania.

Pauza/wznowienie biezgcego zadania

Biezgce zadanie mozna wstrzymac/wznowi¢ na nastepujgce sposoby:
« Kliknij () [Pauza]/ () [Kontynuuj] w aplikacii];

« Naciénij krétko przycisk (b [Start/Stop].

« Krotko nacisnij > [Start-Stop] na stacji dokujgcej.

Zbieranie kurzu

Po rozpoczeciu odkurzania odpady state znajdujgce sie w pojemniku na kurz robota zostang automatycznie odessane do
worka na kurz w stacji dokujgcej.
Mozesz klikngé (-2 [Zbieranie kurzu] w aplikacji, aby rozpoczac¢ zbieranie kurzu.

Czyszczenie mopa

Jeslirobot jest ustawiony na wielokrotne mopowanie lub obszar do czyszczenia jest duzy, robot automatycznie powrdci do
stacji dokujgcej w celu umycia mopa.

Liczbe cykli mopowania i czgstotliwo$¢ powrotu mozna zmieni¢ w aplikacji przed rozpoczeciem czyszczenia, natomiast
nie mozna ich zmieni¢ podczas biezgcego zadania czyszczenia.

Wielofunkcyjna stacjg dokujgcg mozna réwniez wykorzystac do mycia mopa:

«Kliknij & [Mycie mopa] w aplikacii;

«Kliknij dwukrotnie [> [mopowanie] na stacji dokujacej.

Uwaga: NIE wyciggac robota na sitg podczas czyszczenia mopa, aby unikngc uszkodzenia jego czesci.

Zakoncz biezace zadanie

Po zakonczeniu czyszczenia robot samodzielnie powrdci do stacji dokujgcej. W aplikacji mozna wyswietlic biezgcy raport
czyszczenia.

Zadanie mozna rowniez zakonczy¢ recznie na cztery ponizsze sposoby:

« Nacisnij i przytrzymaj przycisk (1) Zakoncz przez 2 sekundy w aplikacji;

« Nacisnij krétko przycisk () [Przywota’] narobocie;

« Nacisnij i przytrzymaj (b przycisk [Start/Stop] na robocie przez 2 sekundy.

« Nacisniji przytrzymaj przez 2 s |[>[Start-Stop] na stacji dokujgce;.

Suszenie mopa

Po zakoniczeniu ostatniego mopowania robot powrdci do stacji dokujgcej w celu wyczyszczenia i wysuszenia mopa.
Czas suszenia mozna modyfikowac w aplikacji.
Kliknij &, [suszenie mopa] w aplikaciji, aby wyczyscié¢ mopy.
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4. Parametry
4.1 Specyfikacje

Robot (YJCC026)

Wielofunkcyjna stacja dokujaca (YJCB026BL)

Rozmiar: 363,5*351,2*95mm

Rozmiar: 430*402*461Tmm

Waga: okoto 5,0 kg

Waga: okoto 10,2 kg

tacznosc bezprzewodowa: Obstuga 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

Znamionowe wejscie (stan tadowania):8-17,8 V==0,2-3 5A

Znamionowe wejscie: 220-240V ~,50-60Hz

100-127V ~, 50-60 Hz
(Rzeczywista moc znamionowa jest oparta na informacjach
Z tabliczki znamionowej produktu.)

Moc znamionowa: 65W

Wyjécie: 8-17,8 V==0,2-3,5A

Napigcie znamionowe (stan roboczy): 14,4 V=
(bateria litowa,=5900mAh)

W normalnej temperaturze otoczenia czas
tadowania wynosi okoto 3h

Wi-Fi (robot)

Protokot: IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Zakres czestotliwosci i maks. Moc nadajnika:
2400~2483,5MHz /EIRP=20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP < 23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP=20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP=13,98dBm

Moc znamionowa:tadowanie: 65W
Podgrzewanie wody: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W (100-127V~, 50-60Hz)

Zbieranie pytu: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

Suszenie: 100W

Uwaga: Znamionowa moc suszenia odnosi sig do mocy

suszenia mopa przy petnej mocy.

Bluetooth

Bluetooth

Protokot: BLE 5.0

Protokot: BLE 5.0

Zakres czgstotliwosci: 2402-2480 MHz

Zakres czgstotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10dBm

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10dBm

Bateria (Robot)

llos¢ akumulatorow w opakowaniu:

Tszt

Typ baterii: akumulator litowo-jonowy
Napigcie nominalne: 14.4V=
llos¢ ogniw akumulatorowych w zestawie akumulatorowym: | 8 szt

Pojemno$¢ znamionowa, energia znamionowa:

5900mAh, 84.96Wh




Tinh Kha Dung Tai Khu Vic va D6 Tuong Thich

D& dam bao trai nghiém ngudi dung t6t nhat cling nhu tuan tha luat phap va quy dinh hién hanh, cac san pham cua Narwal chinh thuc phat hanh béi
Narwal (vé cc nha phan phéi do Narwal Uy quyén) chi cé thé st dung va nhan dich vu sau ban hang tai quéc gia/khu vuc noi san pham dugc ban ra
Néu san pham dugc van chuyén dén cac quéc gia hosic khu vic khac, quy vi co thé khong thé st dung ting dung Narwal Freo dé lién két va van hanh san
pham. D& co dugc trai nghiém san pham va dich vu tét nhét, chung téi khuyén nghi quy vi mua cac san pham cla Narwal dugc ban bdi Narwal hodc cac
nhé phan phéi do Narwal Uy quyén tai dia phuong.

D& tranh nghi nga, cac san pham cua Narwal dugc Narwal (va cac nha phan phéi do Narwal iy quyén) phat hanh tai Trung Qudc Pai Luc chi co thé s
dung va nhan dich vy sau ban hang ngay trong Trung Quéc Dai Luc (khong bao gém cac khu vuc Hong Kng, Ma Cao va bai Loan).

1. S6 Lugc Vé San Pham
1.1 Danh Muc
B6 phén chinh

Robot x 1

Dé sac da chuic nang x 1
(D& 18p dat hop hut bui x 1, m6-dun lau banh xich x 1)

(bao gém dé vé sinhx1, binh nudc sachx1, binh

nudc banx1)
Phu kién
S
Ban chai bén chdng réix2 Day nguén x 1 TUiracx2 Chat tay ruax 1
(Phukién) (Phukién) (Phukién)

=

Thung I&p co thé thay thé x 1
(Phu kién)

Bo loc thung rac x 1

B6 loc vé sinh co thé thay thé x1
(Phukién)

(Phuy kién)

1.2 Phu kién robot

Mét trudc clia Robot (nép trén dong)

NUt Bat DAu/Ding
Cam bién radar

. Day micro
Nut Goi vé y mi

Jl~— Cam bién tranh vat can béng camera kep

Cam bién canh laser

Cam bién va cham

M3t truéc ctia Robot (ndp trén mé)

N&p trén robot

Thung I&p rap
co thé thay thé

Bo loc thung rac

Phan day cuia robot

Cam bién chéng roi héng ngoai x3

fongemeny 7 3 Ban chai bén chéng réix2
Ch&i quét xoay tron chéng réi ~ l ) )
! = =l Banh xe 1ai x2
M6-dun lau nha theo ddi x 1 — ‘\7//
@ Banh xe xoay

Khan lau theo déi x 1
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1.3 Linh kién dé sac da chuic ning

M3t truéc (nép trén dong)

NUt B&t Dau/Dung

[C L i Denbdo

Dé vé sinh

M3t trudc (nép trén ma)

Loc mut binh nudc sach
N&p dé sac da chuic ndng

Binh Nudc Ban

Mat sau

Giao dién nguén
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1.4 Cac nut va dén bao
Nut robot

Nut Hanh déng

Chuc nang

B4t Dau/Dung Nhan nhanh

Bat du/tam dung/tiép tuc nhiém vu hién tai

o Nhéan va giir 2 gidy BAt/TAt, két thuc nhiémvu
Nha&n va gilr trong 10 gidy Budc tét robot
Nhén ba lan vao nut Bat/TatKnoa Tré Em
GoiVé 1) Nh&n nhanh quay laidé
Nhén va gid trong 5 gidy Vao ché do ghép ndi

Nhan va git 15s

D3t lai phién ban hé théng va xda diliéu ngusi dung

Nh&n ba I&n vao nut

NUt dé sac da chic néng

Kich hoat goi video robot

Nut Hanh déng Chuc nang
> Nh&n nhanh Bat du/tam dung/tiép tuc nhiém vu hién tai
Nhé&p dup B4t dau/hly viéc giat chéi lau

Nhén va gilt 2 gidy

K&t thuc nhiém vu hién tai

Nhan va git 5 giay

Pén bao robot

benbao

Vao/thoat ché dé ghép néi

Y nghia

Vong tron mau xanh quay

Nhiém vu dang dugc tién hanh

Nh&p nhay mau xanh quay

Nhiém vu tam dung

Vong tron quay mau xanh théng minh

Trang thai phan héi cua Nawa

Nhay do lién tuc

Trong lUc xay ra |8i

Hoi mau do Khi ngét két néi
Nhap nhay cam Ghép néi/Cap nhat
Mau s6ng déng Khai dong thiét bi

Deén bao dé sac da chiic nang

Deén bao Y nghia

Tat Ché do cho/sdy khd

OGndinh Pang lam nhiém vu/ché d6 chd

Nhé&p nhay Nhiém vu tam ding/ghep néi/cap nhat
Nhay lién tuc L6i/ngat két ndi



2. Chuan Bj Trudc Khi St Dung

(1)LAp chéi bén
Nhan chéi canh vao cac khe cung mau cho dén khi khdp vao

vitri. . ya N\

Khéng ducc Iép ding cach

(3)Théo cac khay gidy va 13p bé loc vé sinh cé

thé thay thé

+Théo cac khay gidy cd dinh robot bén trong dé sac.

« L&y khay vé sinh ra, kep b6 loc c6 thé thay thé vao khe cua
khay va &n xuéng dé 1ap vao dung vi tri.

-3t dé lam sach ¢ bo loc vé sinh da dugc 14p trd lai dé sac.

(5)Lap tuirac

+Théo np trudc cta dé. ) )

«Lap tui réc vao khe theo husng dudc danh dau cho dén
khi cham day. i

«Lap mat trudc clia dé sac dung vi tri.

(7)Thém chat tay rua

Khi binh nuéc sach day, hay st dung nép chat tay ria dé do
Iugng chét tay rua thich hop can dé vao binh nudc sach,
dong chat n&p binh va 1ac nhe dé tron déu.

Lai Khuyén: « Vuilong st dung chat téy ria tiNarwal, néu khong
thiét bi co thé bi I6i. « Vui long st dung ndp chai dé do lugng chat
8y rira. D& biét phuong phap cu thé, hay tham khao "CACH SU
DUNG" trén chai

(2)G& mut chéng va cham

« Nh&c nhan dan ndp trén dé ma np trén robot va g
mut chéng va cham.

- Dong nép trén cuarobot.

(4)D3t dé sac da chuic nang

+C4m day nguén vao mat sau clia dé sac dé két néingudn
dién.

- Chlramat khodng tréng dai it nhét 0,45 mét trudc dé sac
dérobot co thé ravao dé sac.

Meo: KHONG dét dé sac gan nguon nhiét.

(6)Thém nudc sach

+ Mg binh nudc sach va dé nudc sach vao.
«Vui long dong chat nép trén clia binh chira nudc va dat
lai vao dé sac da chic nang.

D&u muc nudc MAX

(8)Cai dat khai dong

D3y robot vao dé sac véi cac chdi bén hudng ra ngoai. D&
c&m sé& phat ra mét tiéng bip dé béo hiéu qua trinh sac
thanh cong va robot sé tu bat va phat 16i nhac bang giong
noi.

(9) K&t nédi va lién két robot trong Ung Dung

Tai xuéng Ung Dung Narwal va lam theo huéng dén dé két ndi va lién két robot.
Ghichu:

Trong trang Thiét Bi Ung Dung, nhan vao "Cai bat" > "Thiét Bi" réi nhan gitr "Khdi Dong
Lai Robot" trong 10 gidy dé bat/tat ché do tiét kiém pin.

—Ché db tiét kiém pin chi cd 6BAc My.

3.Cach SuDung

Trudc khi st dung robot, vui 1ong dam bao réng ban da hoan tat cai dat va thiét 1ap dé sac da chuc nang trong Chuong 2.

3.1 S4p x&p mdi trudng nha clia

-

A.Don dep do dac trén san nhu day cap vuong Vai, vai vun,

B. M6 clia cac phong cén vé sinh va sép x&p dé dac dé tao
dép, quan 4o va sach vd.

nhiéu khong gian vé sinh nhéat co thé.

=)

C.Dong clia cac phong khac va I&p hang rao dé ngan robot
vao cac khu vuc cao hodc thap.

D.Chiéu cao vugt chudng ngai vat téi da la 30 mm va
robot khdng thé vao cac phong cé chiéu cao nguéng
trén 30 mm. Ban co thé mua Tham déc Narwal dé giup
robot vuct qua chudng ngai vat.

E. KHONG dung trudc robot, trén bac clia hoac I6i di
hep dé tranh bo sot.

3.2L3pBan Do

Trudc khi don dep mot ngdi nha mai, robot can kham pha méi trusng va tao ban dé. Trudc khi vé sinh 1an dau, ban c6 thé
kich hoat qua trinh Iap ban d6 bang cach nhan nhanh nut > [B&t dau/Dung] trén dé sac hodc cham vao "B&t dau lap ban
d6" trong Ung dung.

Ghichu:

1.Ban c6 thé chinh stia hodc quan ly tt ca cac ban dé trong UNG DUNG Narwal sau khi qua trinh 1ap ban dé hoan tat, bao
gom ca viéc tao ban dé phu cho cac Ving CAM VAO hodc nhiéu tang.

2.Khéng di chuyén dé sac sau khi qua trinh 1p ban dé hoan tat, néu khéng ban can phai tao lai ban d6. Néu cé su thay déi
V& vi tri clia cac d6 ndi that I6n, ban nén tao lai ban do.
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3.3Vé Sinh
Trudc khi thyc hién nhiém vy vé sinh, vui 1dng dam bao réng robot cé muic pin phts hgp, muc pin nay cé thé dugc xem trong Ung Dung.
Chon ché db vé sinh

San phdim dugc tich hap ban ché do vé sinh: Hat Bui, Lau Nha, HUt Bui va Lau Nha, va Hut Bui réi Lau Nha. Quy vico thé chonva
diéu chinh cac thdng s6 nhu chu trinh vé sinh, Iuc hit va dé 4m chéi lau cho méi ché dé trong Ung Dung

Thiét 1ap Freo Mind

Freo Mind Ia trg Iy vé sinh théng minh. Khi bat Freo Mind, robot sé diéu chinh cac thong s6 vé sinh mét cach théng minh ma
khéng cén cai dat thi cong. ) )
Ban c6 thé chon co bat Freo Mind khi bat dau tac vu vé sinh hay khéng trong Ung dung.

B4t dau nhiém vy vé sinh

Ban cé thé ra lénh cho robot bat dau vé sinh theo nhiing cach sau:

« Nhan () [Bat Dau Vé Sinh] trong Ung Dung

« Nhannhanh () [B&t Dau/Dling] trén robot va robot sé kich hoat Ché B Hut Bui theo méc dinh;

- Nhan nhanh |[> [b4t d4u va dung] trén dé sac dé bt dau vé sinh va robot sé vao ché do vé sinh déng thdi la quét va kéo
theo mé&c dinh, .

Luuy: Quy vi co thé diéu chinh ché do vé sinh va dat thém thong sé lam sach trong Ung dung

KHONG cham vao miéng khan lau khi robot dang lau nha.

Tam dung/tiép tuc nhiém vu hién tai

Ban c6 thé tam dung/ti€p tuc tac vu hién tai theo nhiing cach sau:
« Nhan () [Tam Dung] () [Tiép Tuc] trong Ung Dung;

« Nhan nhanh nut () [Ba Déu/DUng]

« Nh&n nhanh nut [>[Bat Dau/Dung] trén dé sac

Thu gom bui

Khi nhiém vu hit bui bat dau, chat thai rén trong hop dung bui clia robot sé tu dong dudc hut vao tui rac trong dé sac

Ban c6 thé nhap vao () [Thu gom bui] trong Ung dung dé bat dau thu gom bui.

Giat chdilau

Néu robot dugc thiét 1ap dé lau nhiéu 1an hodc dién tich can vé sinh 16n, robot sé tu dong quay trd lai dé sac dé giat chdilau.
Cothé stra d6i s6 1an lau va tan suat quay lai clia chdi lau trong Ung dung trudc khi qua trinh vé sinh bat dau, ban khong thé
sUfa d6i chung trong qua trinh thuc hién tac vu vé sinh hién tai.

Ban cling c6 thé strdung dé sac da chuic nang dé gigt chdi lau:

+Nhén & [Giat ChéiLau] trong Ung Dung;

+Nhap dup vao nut [> [chéilau] trén dé sac].

Luuy: Vuilong KHONG kéo robot ra khoi dé sac trong qua trinh vé sinh chéi lau d& tranh lam héng cac bo phan.

K&t thac nhiém vu hién tai

Robot sé tutim dudng trd lai d€ sac khi qua trinh vé sinh két thuc. Ban co thé xem bao c4o vé sinh hién tai trong Ung dung.
Zadanie mozna rowmez zakonczyc recznle na cztery ponizsze sposoby:

« Nhan vagitinut () Két Thic trong 2 gidy trong Ung Dung;

« Nhan nhanh nut {} [Goi vé] trénrobot;

+ Nhanvagianut () [Bat dau/Dung] trén robot trong 2 giay;

« Nhan va gitrtrong 2 gidy trén dé > [bat dau-dung].

Say chéilau

Sau I&n lau nha cusi cling, robot sé quay lai dé sac dé dé giat va say khoé chéi lau. Co thé thay déi thai gian say trong Ung
dung.

Nhépvao & [Saykho chéilau] trong UNG DUNG dé sdy kho chéilau.
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4.Théng sé

41Théng sb ky thuat

Robot(YJCC026)

Dé sac da chic nang(YJCBO26BL)

Kich thudc: 363,5*351,2*95 mm

Kich thudc: 430*402*461 mm

Trong lugng: 5,0 kg

Trong luong: 10,2kg

Két nGi khong day: Wi-Fi 2.4GHz/5GHz

Dau vao dinh muc (sac): 8-17,8V—=0,2-3,5A

Dau vao dinh muc: 220-240V ~, 50-60Hz

) 100-127V ~, 50-60 Hz
(Cong suat dinh muc thuc té dua trén thong tin trén nhan
san pham.)

Céng suét dinh muc: 65W

Déaura: 8-17,8 V==0,2-3,5A

Dién ap dinh muc (hoat dong): 14,4V =—
(pin lithium-ion, =5900mAh)

& nhiét dd méi trusng binh thusng, thi gian sac
khoang 3 gio

Wi-Fi (robot)

Giao thuc: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

Dai Tan va Cong Suat Phat T6i Da:
2400~2483,5MHz /EIRP<20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP < 23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP<20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP=<13,98dBm

Cong suat dinh muc:Sac: 65W

Lam nong nudc: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W(100-127V~, 50-60Hz)

Thu gom bui: 450W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

Say kho: 100W

Luu y: Céng suat say dinh muc dé cap dén cong suat say

miéng lau nha & cong sut t6i da.

Bluetooth

Bluetooth

Giao thic: BLE5.0

Giao thuic: BLE 5.0

Dai tan s6: 2402-2480 MHz

Dai tan s6: 2402-2480 MHz

Céng suat phat t6i da (EIRP): <10dBm

Céng sudt phat t6i da (EIRP): <10dBm

Pin (Robot)

S6 lugng pin méi bo:

1pin

Loai pin: Pin Li-ion co thé sac lai
Dién ap danh dinh: 146N —
S6 lugng cell pin trén méi b pin: 8cell

Céng suét dinh muc, Nang luong dinh muc:

5900mAh, 84.96Wh
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4. wsfnas

4.1 dioyadininne

Tsilonei(YJCCO26)

wvingsuTaileigu(YJCB026BL)

wuIe: 363.5*351.2*95u.

wun: 430*402*461un.

shwin: Usznau5.0 nn.

thwiln: Ysznan10.2 an.

msionsio anu: 504502.4GHz/5GHz hln

dunadndusiu (aeusn15215a):8-17.8V=—0.2-3.5A

Sunndndudu: 220-240V ~, 50-60Hz
100-127 V ~, 50-60 Hz

(@

rdaln: 65W

1 winm: 8-17.8V=— 0.2-3.5A

usasiu vl (anuznsvinnu) 14.4V-—
(wuaeo3adun> 5900mAh)

Higaumninadonunfina Tumsunsauszanm3h

Trln

TusTnroa: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

durnuiinazidsdsdyanugan:

2400 ~ 2483.5 MHz /EIRP < 20 w@uau
5150mn=8504-5350mn=8504 /EIRP< 23dBm
5470 MHz - 5725 MHz /EIRP < 20 wn@iuan
5725 MHz - 5850 MHz /EIRP < 13.98 wa@wau

AAaAA: NseEa; 65W

tih¥au: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W(100-127V~, 50-60Hz)

\Auru: 450W (220-240V~, 50-60Hz)
360-450W(100-127V~, 50-60Hz)

nsouure: 100W

wiwwme: AN seuuiiiimuaninefsidimsouuisvasunug

Awilovinanudinids

uans

uans

TusTnmoa: BLE 5.0

TusTnaoa: BLE 5.0

Puanud: 2402-2480MHz

nanui: 2402-2480MHz

asdsdrynnaean (EIRP): <10dBm

Adsdsdryanniaean (EIRP): <10dBm

wuoneod (1sion)

Usinauusinaisdouin :

14u

UsaAnuueines :

uuemesaidus losouuuuisa

usesiulihuoniuaa:

14.4V=—

IMUGAAIUALNDTHOUARNUAINDT |

8 diu

ANHAAAR WANUAAR :

5900mAh, 84.96Wh
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intérieur de la boite de poussiére x 1

Do A etC

Pour garantir une expérience utilisateur optimale et se conformer aux lois et réglementations applicables, les produits Narwal officiellement

commercialisés par Narwal (et les distributeurs autorisés par Narwal) ne peuvent étre utilisés et bénéficier d'un service aprés-vente que dans le pays
oula région ou ils sont commercialisés. Si le produit est expédié vers d'autres pays ou régions, il se peut que vous ne puissiez pas utiliser I'application
Narwal Freo pour applicables et faire fonctionner le produit. Pour obtenir la meilleure expérience produit et service, nous vous recommandons

d'acheter des produits Narwal vendus localement par Narwal ou par des distributeurs autorisés par Narwal.

Pour éviter toute confusion, les produits Narwal commercialisés en Chine continentale par Narwal (etles distributeurs autorisés par Narwal) ne peuvent
étre utilisés et bénéficier d'un service aprés-vente qu'en Chine continentale (4 Iexclusion des régions de Hong Kong, de Macao et de Taiwan)

1. Produit en un coup d'ceil

1.1 Liste de vérification
Piéces principales

Robot x 1
(Boite de collecte de poussiére installée x 1,
module de trainage de chenilles x 1)

Station d’accueil multifonctionnellex 1
(base de nettoyage x1, réservoir d'eau propre x1,
réservoir d'eaux usées x1inclus)

Accessoires

27

Brosse latérale
anti-enchevétrement x2
(Accessoire)

Cordon d'alimentation x 1 Sac apoussiere x 2

(Accessoire)

Détergentx 1
(Accessoire)

Peut remplacer le réservoir Filtre de boite & poussiére x 1 Filtre de nettoyage remplagable x 1
(Accessoire) (Accessoire)

(Accessoire)

1.2 Robot

Avant du robot (couvercle supérieur fermé)

Bouton de mise en marche/arrét
Capteurs radar

Réseau de microphones
Bouton de rappel P

Capteur d'évitement
dobstacles a vision binoculaire
Capteur de bordure laser

Capteur de pare-chocs

Avant du robot (couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Boite apoussiere
remplagable

Filtre de boite
apoussiere

Fond du robot

Capteur anti-chute infrarouge x3

Plagues signaletiques du robot Brosse latérale

(Avec numero de serie SN) anti-enchevétrement x 2
Brosse flottante zéro enchevétrement FHLE B )
L‘ = = Roue motrice x 2
Module de nettoyage a chenilles x 1 - y
N—

© Roulette

Plaquettes de suivix 1
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1.3 Composants de la station d’accueil multifonctionnelle

Avant (couvercle supérieur fermé)

Indicateur

Base de nettoyage

Avant (couvercle supérieur ouvert)

— Filtre éponge du réservoir d'eau propre

Couvercle de la station d'accueil
multifonctionnelle

Réservoir d'eau sale

Arriére

Interface d'alimentation

59

1.4 Boutons et indicateurs

Boutons du robot

Bouton Action Fonction
Démarrer/Arréter Appuyez briévement Démarrer/mettre en pause/reprendre la tache en cours
o Appuilong de 2s Marche/Arrét, Fin de tache.
ggﬁggﬁ% o maintenez Arrét forcé durobot
Bouton a trois branches Activer/Désactiver le Verrouillage Enfant
Rappel () Appuyez briévement Retour ala station d'accueil

Appuyer sur la touche pendant
5 secondes et larelacher

Entrer en mode d'appariement

Appuyer et maintenir pendant
15 secondes

Réinitialiser la version du systéme et effacer les données utilisateur

Bouton a trois branches

Activer les autorisations d'appel vidéo du robot

Bouton de la station d’accueil multifonctionnelle

Bouton

Action

Fonction

>

Appuyez briévement

Démarrer/mettre en pause/reprendre la tache en cours

Double-cliquer

Démarrer/annuler le lavage de la serpilliere

Appuyez et maintenez
pendant 2 secondes

Terminer la tache en cours

Appuyez et maintenez
pendant 5s

Indicateurs du robot

Entrer/sortir du mode d'appariement

Indicateur Signification
Bleu en rotation dynamique Tache en cours
Respiration bleue dynamique Tache en pause

Bleu intelligent en rotation

Etat de réponse vocale Nawa

Flash rouge

Quand une anomalie

Respiration rouge Lorsqu'il est déconnecté

Orange clignotant Mise en adéquation/mise a niveau

Couleur dynamique Mise en service de I'¢quipement

Indicateurs de la station d’accueil multifonctionnelle

Indicateur Signification

Eteint Inactif/sechage

Stable Mode mission/veille

Respiration Attente de mission/appariement/mise a niveau
Clignotant Anormal/déconnexion



2. Préparez-vous avant utilisation

(1)Installez les brosses latérales

Insérez les brosses latérales dans les emplacements de la
méme couleur jusqu'a ce quelles senclenchent.

Non installé correctement
(3)Retirez les plateaux en papier et installez
le filtre de nettoyage remplagable.

«Retirez les plateaux en papier qui fixent le robot a l'intérieur
de la station d'accueil.

«Retirez le plateau de nettoyage, clipsez le filtre remplagable
dans I'encoche du plateau et appuyez dessus pour l'installer
enplace.

+Replacez labase de nettoyage équipée du filtre de nettoyage
dans la station d'accueil. -

(5)Installation du sac & poussiére

«Retirez le panneau avant de la station d'accueil.

-Insérez le sac a poussiere dans la fente en suivant la
direction indiquée jusqu'a ce qu'il atteigne le fond.

«Installez le panneau avant de la station d'accueil &
I'emplacement approprié.

(7)Ajout de détergents

Avec le réservoir d'eau propre plein, utilisez le bouchon
doseur pour mesurer une quantité appropriée de détergent
dans le réservoir, fermez hermétiquement le couvercle et
secouez doucement pour meélanger.

Conseils: » Veuillez utiliser le détergent officiel de Narwal pour
éviter tout dysfonctionnement de l'appareil. « Veuillez utiliser le
bouchon de la bouteille pour mesurer la quantité de détergent ; la
méthode est indiquée dans la section « Mode dlemploi » sur la
bouteille. £5

(2)Retirez la mousse anti-collision

« Soulevez I'autocollant du couvercle supérieur pour
ouvrir le couvercle supérieur du robot et retirez la
mousse anti-collision.

rcle supérieur du robot.

(4)Installation de la station d’accueil

multifonctionnelle

«Branchez le cordon d'alimentation a l'arriére de la station
d'accueil pour la connecter au secteur.

« Laissez un espace libre d'au moins 0,45 métre devant la
station d'accueil pour que le robot puisse y entrer et en sortir.

Conseil : NE PLACEZ PAS la station d'accueil & proximité d'une

source de chaleur.

R L

(6)Ajouter de l'eau propre

+Ouvrez le réservoir d'eau propre et remplissez-le d'eau
propre .

«Veuillez fixer le couvercle supérieur du réservoir deau et le

remettre dans la station d'accueil multifonctionnelle.
(SN

Marque de niveau MAX deau

(8)Paramétres de démarrage

Poussez le robot dans la station d'accueil en orientant
les brosses latérales vers l'extérieur. La station émettra
un bip pour indiquer que la charge est réussie et le robot
s'allumera automatiquement en diffusant un message
vocal.

(9)Connecter et lier le robot dans I'application

Téléchargez 'application Narwal et suivez les instructions pour connecter et lier
le robot.

Note:Sur la page delappareil de application, appuyez sur “"Parametres” > “Appareil puis maintenez
enfoncé le "Redémarrer le robot” pendant 10 secondes pour activer/désactiver le mode économie
dénergie.

—Le mode économie d'énergie est disponible uniquement en Amérique du Nord

3. Mode d’'emploi

Avant d'utiliser le robot, veuillez vous assurer d'avoir terminé I'installation et la configuration de la station d’accueil
multifonctionnelle conformément au Chapitre 2.

3.1 0rganiser I'environnement domestique

A. Rangez le désordre sur le sol, par exemple les cables
éparpillés, les chiffons, les pantoufies, les vétements et
les livres.

B. Ouvrez les portes des piéces a nettoyer et arrangez
les meubles pour laisser le plus d'espace possible pour le
nettoyage.

=)

C. Laissez les autres portes fermées et installez une barriére
pour empécher le robot d'entrer dans des zones surélevées
oubasses.

D. La hauteur maximale franchissable des obstacles est de
30 mm et le robot ne peut pas accéder aux piéces dont le
seuil dépasse 30 mm. Vous pouvez acheter la rampe de
seuil Narwal pour aider le robot a franchir les obstacles.

E. NE PAS vous tenir devant le robot, sur le seuil, ou dans des
allées étroites pour éviter les omissions.

3.2 Cartographie

Avant de nettoyer un nouveau domicile, le robot doit explorer I'environnement et créer une carte. Avant le premier
nettoyage, vous pouvez déclencher la cartographie en appuyant brievement sur le bouton I[> [Démarrer/Arréter] de la

station d'accueil ou en sélectionnant « Démarrer la cartographie » dans I'APP.

Remarque :

1. Vous pouvez modifier ou gérer toutes les cartes dans I'application Narwal une fois la cartographie terminée, y compris

créer des sous-cartes pour les zones interdites ou pour plusieurs étages.

2. Ne déplacez pas la station d'accueil aprés la cartographie, sinon vous devrez la reconstruire. Si 'emplacement de
meubles volumineux change, il est recommandé de recréer la carte.
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3.3 Nettoyage

Avant une tache de nettoyage, assurez-vous que le robot a un niveau de batterie approprié, qui peut étre consulté dans
I'application.

Sélectionner les modes de nettoyage

Le produit est livré avec quatre modes de nettoyage intégrés : Aspiration, Lavage, Aspiration et Lavage, et Aspiration
puis Lavage. Vous pouvez sélectionner et ajuster des paramétres comme les cycles de nettoyage, I'aspiration et
I'humidité de la vadrouille pour chague mode dans I'application.

Configurer Freo Mind

Freo Mind est un assistant de nettoyage intelligent. Lorsque Freo Mind est activé, le robot ajuste automatique-
ment les parametres de nettoyage sans nécessiter de réglages manuels.
Vous pouvez choisir d'activer ou non Freo Mind lors du lancement d'une tache de nettoyage dans I'application.

démarrer latache de nettoyage

Vous pouvez faire en sorte que le robot commence a nettoyer de la maniére suivante:

« Cliquez sur (») [Démarrer le nettoyage] dans I'app;

« Appuyez brievement sur le bouton () [Démarrer/Arréter] du robot pour démarrer le nettoyage. Le mode de nettoyage
par aspiration sera active par défaut.

« Appuyez briévement sur la station d’accueil I[> [Démarrer-Arréter] pour lancer le nettoyage, et le robot effectuera par
défaut un mode de nettoyage simultané de balayage et de lavage.

Note: Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et définir davantage de parametres de nettoyage dans I'application.

NE touchez PAS aux deux c6tés de I'ensemble de la vadrouille avec vos mains lorsque le robot exécute ses taches.

Mettre en pause/reprendre la tdche en cours

Vous pouvez suspendre ou reprendre une tache en cours de la maniére suivante :
« Appuyez sur (1) [Pause]/ () [Reprendre] dans I'application;

« Appuyez brievement sur le robot () [Démarrer/Arréter] ;

+ Appuyez briévement sur la station d'accueil > [Démarrer-Arréter].

Collecte de poussiére

Lorsque la tdche d'aspiration démarre, les déchets solides présents dans le bac & poussiére du robot seront automatiquement
aspirés dans le sac a poussiére de la station d'accueil.
Vous pouvez cliquer sur () [Collecte de poussiére] dans I'APP pour lancer la collecte de poussiére.

Lavage de la vadrouille

Si le robot est programmé pour plusieurs cycles de lavage des vadrouilles ou si la surface a nettoyer est étendue, il
retournera automatiquement & la station d'accueil pour laver la vadrouille.

Le nombre de cycles de nettoyage et la fréquence de retour peuvent étre modifiés dans I'application avant le début du
nettoyage, mais ils ne peuvent pas étre changés une fois le nettoyage en cours.

Vous pouvez également faire laver la vadrouille par la station d’accueil multifonctionnelle :

« Appuyez sur A; [Laver la vadrouille] dans I'application pour nettoyer la vadrouille;

« Double-cliquez sur la station d'accueil > [Vadrouille].

Remarque : NE TIREZ PAS de force le robot pendant le processus de lavage de la vadrouille afin d'éviter d’'endommager les composants.

Terminer la tache en cours

Le robot se dirigera automatiquement vers la station d'accueil une fois le nettoyage terminé. Vous pouvez consulter le rapport
de nettoyage actuel dans 'APP.
Vous pouvez également terminer une tache manuellement de I'une des quatre fagons suivantes:

+ Appuyez et maintenez 2s () [Fin] dans 'App ;
« Appuyez briévement sur le bouton 1) [Rappel] du robot;
- Touchez () [Séchage et désinfection du sac a poussiére] dans I'application;

+ Appuyez et maintenez pendant 2 s sur la station d'accueil [> [Démarrer-Arréter]
Séchage de la Serpilliére

Aprés le dernier cycle de lavage des vadrouilles, le robot retournera a la station d'accueil pour le lavage et le séchage de la
vadrouille. La durée du séchage peut étre modifiée dans I'APP.
- Cliquez sur & [Séchage de la vadrouille] dans IAPP pour sécher les vadrouilles.
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4. Parameétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCC026)

Station d’accueil multifonctionnelle (YJCB026BL)

Dimensions: 363.5*351.2*95mm

Dimensions: 430*402*461Tmm

Poids: environ 5,0 kg

Poids: environ 10,2 kg

Connexion sans fil: prise en charge du Wi-Fi 2,4 GHz/5GHz

Entrée nominale (état de charge):8-17,8 V== 0,2-3,5A

Entrée nominale: 220-240V ~, 50-60Hz

100-127V~, 50-60 Hz
(La puissance nominale réelle est basée sur les informations
de la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale: 65W

Sortie: 8-17.8 V==0.2-3.5A

Tension nominale (état de fonctionnement): 14.4V=—=—
(batterie au lithium, >5900mAh)

Temps de charge environ 3h & température
ambiante normale

Wi-Fi

Protocole : IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Plage de fréquences et puissance maximale d'émission
2400 ~ 2483.5MHz /EIRP < 20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP = 23dBm

5470 MHz - 5725 MHz / EIRP < 20 dBm

5725 MHz - 5850 MHz / EIRP = 13,98 dBm

Puissance nominale :Chargement: 65W

Chauffage de l'eau: 1350W (220-240V~, 50-60Hz)
950-1450W (100-127V~, 50-60Hz)

Collecte de poussiére: 450W (220-240V~, 50-60Hz)

360-450W (100-127V~, 50-60Hz)

Séchage: 100W

Remarque : La puissance de séchage nominale correspond ala

puissance de séchage des tampons de lavage a pleine puissance.

Bluetooth

Bluetooth

Protocole: BLE5.0

Protocole: BLE5.0

Plage de fréquence : 2402-2480MHz

Plage de fréquence : 2402-2480MHz

Puissance d'émission maximale (EIRP): =10dBm

Puissance d'émission maximale (EIRP): =10dBm

Batterie (Robot)

Quantité de blocs de batterie par bloc:

1pcs

Type de batterie: Batterie lithium-ion rechargeable
Nominal Gerilim: 14.LV—
Quantite de cellules par bloc de batteries: 8pcs

Capacité nominale, énergie nominale:

5900mAh, 84.96Wh
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