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◆项目信息（Project information）

客户名CUSTOMER NAME: 黑马

项目名PRODUCT   NAME: Hi-2606A

研发（R&D）:    李良

日期DATE: 2026/08/10

制造商地址（Manufacturer 
address）:

Room 711, Building 
2Gaoxinqilndustrail Park 2, Longchang
Road, Bao'an District, Shenzhen City, 

China 

制造商信息（Manufacturer 
information）:

深圳顶设科技有限公司（I-TOP 

DESIGN TECHNOLOGY CO.,LTD ）



1.有源测试：支持2.3.4.5G制式多模式测量 NB-loT, eMTC,CAT-
1,Bluetooth1-5 ，WIFI802.11 abgn,可测TRP TIS  
2.无源测试：可测试增益，效率
3.TWS耳机测试头模 全套人头手

一. 测试设备（Test Equipment）



二.机台图片 Machine image



Definition of 
darkroom 
coordinate axis:
H: XY axis
E1: XZ axis
E2: YZ axis

三 实际测试图片（test photo）
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Definition of 
darkroom 
coordinate axis:
H: XY axis
E1: XZ axis
E2: YZ axis

三 实际测试图片（test photo）
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四 主板匹配电路（Main board matching circuit）

串联电阻
R=0Ω天线

进系统端

NCNC



五.天线位置（ANT Location）
L R



六.Return Loss&VSWR

L



六.Return Loss&VSWR

R



七.辐射方向图（Radiation pattern）

L -2400MHZ



七.辐射方向图（Radiation pattern）
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七.辐射方向图（Radiation pattern）
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七.辐射方向图（Radiation pattern）
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七.辐射方向图（Radiation pattern）
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七.辐射方向图（Radiation pattern）
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八.无源效率、增益（Passive efficiency and gain ）

2400MHZ-2500MHZ

L R

Frequency 
(MHz)

Gain 
(dBi)

Efficiency 
(%)

Frequency 
(MHz)

Gain 
(dBi)

Efficiency 
(%)

2400 -3.75 16.15 2400 -5.65 10.84

2410 -3.32 17.40 2410 -4.63 11.87 

2420 -3.06 17.64 2420 -3.86 12.85

2430 -2.80 18.37 2430 -3.27 13.97 

2440 -2.86 18.22 2440 -3.03 14.94 

2450 -3.07 18.05 2450 -3.09 15.32 

2460 -3.54 17.54 2460 -3.25 15.44 

2470 -3.81 17.18 2470 -3.38 15.67

2480 -4.00 16.56 2480 -3.33 15.63

2490 -4.08 15.85 2490 -3.20 16.32

2500 -4.15 15.27 2500 -3.36 16.22 



九.有源3D&2D场型图-L-自由空间-TRP
（Active 3D&2D field pattern -L- Free space -TRP）
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九.有源3D&2D场型图-R-自由空间-TRP
（Active 3D&2D field pattern -L- Free space -TRP）
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九.有源3D&2D场型图-L-自由空间-TIS
（Active 3D&2D field pattern -L- Free space -TIS）
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九.有源3D&2D场型图-R-自由空间-TIS
（Active 3D&2D field pattern -R- Free space -TIS）
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九.有源3D&2D场型图-L-头模-TRP
（Active 3D&2D field pattern -L- Head mold -TRP）
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九.有源3D&2D场型图-R-头模-TRP
（Active 3D&2D field pattern -R- Head mold -TRP）
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九.有源3D&2D场型图-L-头模-TIS
（Active 3D&2D field pattern -L- Head mold -TIS）
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九.有源3D&2D场型图-R-头模-TIS
（Active 3D&2D field pattern -R- Head mold -TIS）
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十.OTA有源(OTA active)

OTA有源

Test Condition 自由空间 头模

band Channel TRP (dBm) TIS (dBm) TRP (dBm) TIS (dBm)

L

0 1.58 -85.55 1.49 -85.34

39 1.21 -83.39 0.17 -82.16

78 1.88 -83.42 0.91 -82.77

0 -1.84 -85.25 0.15 -84.58

39 -2.61 -82.58 -1.03 -81.02

78 -0.48 -83.91 0.38 -81.88



十一.抗干扰测试



十二.拉距测试



十三.触摸稳定性测试
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