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Usando este manual

Legenda
@) Alerta /\ Importante CJ Sugestdo e Dica Va para

Leia antes de voar

Leia os documentos a seguir antes de usar o Phantom 4 Professional:
1. Conteudo do Pacote

Manual Phantom 4 Professional

Guia de Iniciagdo Rdpida do Phantom 4

Guia de Seguranca e Desaprovagoes do Phantom 4

L h N

Guia-de Seguranca da Bateria Inteligente do Phantom 4

Recomendamos que vocé assista aos tutoriais no site oficial da DJI e leia Desaprovacoes antes de
voar. Prepare-se para seu primeiro voo revendo o Guia de Iniciacdo Rapida do Phantom 4 e va para
o Manual para informagdes mais detalhadas.

Tutoriais

Favor assistir aos videos do link a seguir, em que demonstram como usar o Phantom 4 com
seguranga:

http://www.dji.com/product/phantom-4/video

Baixe o aplicativo DJI GO
Baixe e instale o app DJI GO antes de usar a aeronave. Scaneie o cédigo QR a direta para
fazer o download da versdao mais recente.

O app é compativel com versdes Android 4.1.2 ou posteriores.
O app é compativel com versdes iOS 8.0 ou posteriores.
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Perfll do Produto

Esta sec¢ao introduz o Phantom 4 e

lista os componentes da aeronave
r e du radio controle.




Perfil do Produto

Introducgao

O Phantom 4 é uma aeronave com uma camera extremamente inteligente capaz de rastrear
objetos sem a necessidade de mais um dispositivo, evita obstaculos e voa com o toque do seu
dedo. Video de 4K ou 12 megapixels.

Caracteristicas Principais

TapFly e ActiveTrack sdao dois novos comandos no aplicativo DJI GO, Unico do Phantom 4. Agora,
com um simples toque vocé consegue voar para qualquer lugar visivel em sua tela ou rastrear um
objeto em movimento com facilidade.

Camera e Gimbal: com o Phantom 4 vocé grava videos em 4K e até 30 frames por segundo, e
captura imagens de 12megapixels que ficam mais claras que nunca. Um sensor apurado te fornece
uma otima claridade, menor barulho e fotos melhores que em qualquer outra camera.

Downlink de Video HD: o downlink de alt alcace e baixa laténcia (de até 5km) é otimizado com uma
versdo aprimorada do Lightbridge.

Bateria de Voo Inteligente: a nova bateria de 5350 mAh vem com células atualizadas e um sistema
avancado de gestdo do funcionamento que permite voos de até 28 minutos.

Controladora de Voo: a préxima geracdo de controladoras de voo foi recriada para gerar mais
seguranca e confianca durante o voo. Um novo gravador de video armazena dados de cada voo e o
Sistema Vision Positioning acentua a precisdao hover enquanto voa indoor ou em ambientes sem
sinal de GPS.

Preparando a Aeronave

Removendo a Bragadeira do Gimbal
Remova a bragadeira do gimbal na camera como mostrado a seguir:

*Quando voando no modo ATTI, no nivel do mar em ambientes calmos, o tempo de voo pode variar
de acordo com os padrdes, as condicoes de voo e altitude.
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Fixando as Hélices
Monte as hélices pretas nos motores com ponto preto. Monte as hélices cinzas nos motores sem o
ponto preto. Aperte a hélice para baixo e gire na dire¢do indicada até que esteja firme.

o
SO

A\ Verifigue se as hélices estdo bem firmes antes de voar.

Instalagdao da Bateria

Deslize a bateria para dentro do compartimento seguindo a direcdao da seta mostrada a seguir.
Verifique se soou um “click”, que indica que a bateria esta segura. Qualquer erro nesse processo
pode afetar a seguranga da sua aeronave durante os voos.

Preparando o Radio Controle:

O suporte para dispositivo movel foi criado para tablets ou dispositivos mdveis. Incline o suporte

para a posicdo desejada e, em seguida, ajuste as antenas para que figuem voltadas para fora.

1. Aperte o botdo no topo direito do suporte para soltar o prendedor e ajuste-a ao tamanho do
dispositivo mével.

2. Certifique-se de que seu dispositivo esta firme no suporte apertando-o para baixo e conecte o
dispositivo ao radio controle usando um cabo USB.

3. Ligue um terminal do cabo no dispositivo e o outro na entrada USB na traseira do radio.




Diagrama da Aeronave
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[1] GPS

[2] Hélice

[3] Motor

[4] Indicador LED Frontal

[5] Gimbal e Camera

[6] Sistema de Sensor de Obstaculo
[7] Bateria Inteligente

[8] Indicador de Status da Aeronave

[9] Cémera / Indicador de Status do Link e
Botdo Link

[10] Porta Micro USB

[11] Compartimento para Cartdo
Micro SD da Camera

[12] Sensores Vision Positioning

[1] Antenas
Transmite o controle da
aeronave e sinal de video.

[2] Suporte para Dispositivo Movel

Apoia seu dispositivo movel no
radio controle.

[3] stick

Controla a orientacgdo e
movimento da aeronave.

[4] Return Home (RTH) Button

Aperte e segure o botdo para
iniciar o Return to Home (RTH).



[5] LED Indicador do Nivel de Bateria

Mostra o nivel exato de bateria do radio
controle.

[6] LED de Status

Mostra o status do sistema do radio controle.

[7] Botdo Power
Usado para ligar e desligar o radio controle.

[8] LED RTH

LED circular ao redor do botdo RTH indica o status

do RTH.

[9] Chave da Configuracdo da Camera
Mude a chave para ajustar as

configuragGes da cdmera. (Funciona
apenas com o radio ligado ao
dispositivo mével com o aplicativo
rodando).

[10] Botdo de Gravacdo
Reproduz video ou imagem capturada.

movel com o aplicativo rodando).

[11] Botdo Shutter

Aperte para tirar foto. Se o modo burst
estiver selecionado, o nimero configurado
de fotos sera tirado com um Unico comando.

[12] Interruptor de Modo de Voo
Mude entre os modos P, AeF.

[13] Botdo Gravador de Video
Aperte para inicar a gravacdo. Aperte
novamente para interromper.

[14] Chave do Gimbal
Use-a para controlar a inclinagdo do gimbal.

[17] Botdo C1

Personalizavel através do app DJI Pilot.
[18] Botdo C2

Personalizavel através do app DJI Pilot.
[19] Entrada Power

Conecte ao carregador do Phantom 4 para
recarregar a bateria do radio controle.
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(Funciona apenas com o radio ligado ao dispositivo
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[15] Entrada Micro-USB
Conecte a um leitor de cartdo SD para
atualiza¢do de firmware.

[16] Entrada USB
Conecte ao dispositivo mével ou a uma

entrada USB para atualizacdo do firmware.

(18]

[19]

[17)



Aeronave

Esta secao introduz os recursos da
Controladora de Voo, Sistema Vision
Positioning e Bateria Inteligente.
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Aeronave

Controladora de Voo

A controladora de voo do Phantom 4 vem com diversas atualizagdes importantes, incluindo um
novo modo de voo. Modos de seguranga incluem o Failsafe e Return-to-Home. Estes recursos
garantem um retorno seguro da aeronave em casos de perda de sinal do radio. A controladora de
voo salva dados importantes de cada voo no dispositivo de armazenamento a bordo. Ela também
fornece uma estabilidade maior e recursos inovadores.

Modo de Voo

Sao disponibilizados trés modos de voo. Segue os detalhes de cada modo:
Funciona melhor com sinal forte de GPS. A aeronave utiliza o GPS e o Sistema de
Modo-P Sensor de Obstaculo para que a aeronave se estabilize automaticamente, navegue
(Positioning) €ntre obstaculos ou rastreie um objeto em movimento. Recursos como TapFly e
Active Track sdo disponiveis neste ' modo.

Modo-S Os valores de ganho da aeronave sdo ajustados para melhorar a capacidade de voo
(Sport) da aeronave no modo-S. A velocidade méxima é de 20 m/s neste modo. Note que o
Sistema de Sensor de Obstdaculo é desativado neste modo.

Modo-A Quando nao ha nem GPS nem o Sistema de Sensor de Obstaculos disponivel, a
(Attitude) aeronave usa apenas.o barOmetro para controlar a altitude.

/A -0 Sistema de Sensor de Obstéculo é desativado no modo-5, o que significa que a
aeronave nao sera capaz de desviar automaticamente de obstaculos durante o voo.
Fique atento e mantenha a distincia dos obstaculos.

« A velocidade maxima da aeronave e a distdncia de quebra sdo aumentadas no modo-5.
Uma distdncia minima de quebra de 50 metros (164 pés) é necessaria em ambientes
sem vento.

« A capacidade de resposta da aeronave é consideravelmente aumentada no modo-§, o
que significa que um pequeno movimento radio sera traduzido em um movimento
grande na aeronave. Figue atento e mantenha um espaco adequado de manobras.

« A velocidade de descida da aeronave é significantemente aumentada no modo-S. Uma
distancia de quebra de 50 metros é necessaria em ambientes sem vento.

‘Q « Use o interruptor de modo de voo para alterar o modo de voo da aeronave, va para
“Interruptor de Modo de Voo™ na pagina 33 para mais informacoes.
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Indicador de Status de Voo

O Phantom 4 tem LEDs frontais e Indicadores de Status da aeronave. A posicdo desses LEDs esta
indicada na figura a seguir:

LED fronta ndicador de Status da Aeronave

Os LEDs frontais mostram a orienta¢do da aeronave. Eles ficam verdes quando a aeronave esta
ligada para indicar a frente da aeronave. Os Indicadores de Status da aeronave comunicam o status
do sistema da controladora de voo. Veja a tabela a seguir para mais informacdes sobre os
indicadores.

Descrigao dos Indicadores de Status de Voo

Normal

WV-@Y ......Pisca vermelho, verde e

: Ligando e Teste de auto diagnostico
amarelo alternamente

V) a ---:-Pisca verde e amarelo alternamente Esquentando
5> bi ded Seguro para voo (modo-P ou modo-5 com GPS,
‘ Isca verde devagar Vision Positioning e Sensor de Obstaculo)
e . Seguro para voo (modo-P ou modo-S com GPS,
D5 ZEPrp Pisca verde duas vezes g s o ( .
Vision Positioning e Sensor de Obstaculo)
. . Seguro para voo (modo-A, mas sem GPS, Vision
(a------Pisca amarelo devagar e .
Positioning e Sensor de Obstaculo)
Alerta
)R Pisca amarelo rapido Perda de sinal do radio
(v}------Pisca vermelho devagar Aviso de bateria fraca
(v]----.-Pisca vermelho rapido Aviso de bateria muito fraca
(v)+-.... Pisca vermelho alternamente Erro IMU
(v — Vermelho Erro critico

(v/2) ---- Pisca vermelho e amarelo alternamente Requer calibraco da bussola
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Return-to-Home (RTH)

A funcdo Return-to-Home (RTH) traz a aeronave de volta para o ultimo home point salvo. Tem trés
tipos de procedimentos RTH: RTH Inteligente, RTH Bateria Fraca e RTH Failsafe. Esta se¢do descreve
cada uma das situa¢des detalhadamente.

EB GPS Descricdo

Caso consiga um sinal forte de GPS antes de decolar, o0 home point
se torna a localizagdo de onde a aeronave saiu. A forga do sinal
de GPS é indicada no icone do GPS (®y/!). O indicador de statusda
aeronave piscara rapidamente quando o home point for salvo.

Home Point ol

& « A aeronave consegue perceber e evitar obstdculos quando o Sistema de Sensores de
Obstaculos esta ativado e a luminosidade € suficiente. A aeronave desviara automaticamente
do obstaculo e voltara para o Home Point na nova altitude.

RTH Failsafe

Se o0 home point for salvo com sucesso e a bussola estiver funcionando normalmente, o RTH
Failsafe sera automaticamente ativado se o sinal do radio for perdido por mais de trés segundos. O
processo Return-to-Home pode ser interrompido e o operador retomard o controle da aeronave se
a conexao com o radio for reestabelecida.

llustragao Failsafe

1 Grave o Home Point 2 Confirme o Home Point 3 Perda de sinal do Radio

ol T
= 2 . g .

Pisca verde Pisca verde Pisca amarelo rapido

4 Perda de sinal (apds 3s) 5 RTH (altitude ajustavel) 6 Pousa (apos pairar por 5s)

=

Pisca amarelo rapido Pisca amarelo rapido Pisca amarelo rapido

» A aeronave ndo consegue voltar ao Home Point com sinal fraco de GPS ([ ¥,/ ] fica cinza) ou
indisponivel.

« Aeronave automaticamente desceréd e pousara caso o RTH for ativado quando a aeronave voa com
menos de 20 metros (65 pés) de raio do Home Point. A aeronave ird aprar de subir e retornara
imediatamente para o Home Point se vocé mexer o throttle durante o Failsafe se alcancar 20 metros ou
mais de altitude.

« A aeronave ndo consegue evitar obstrucéo durante o Failsafe RTH, por isso € importante fixar uma

altitude antes de cada voo. Acesse 0 app DJI GO e entre em "Camera" e selecione "MQDE =
Advanced Settings = Failsafe mode" para ajustar a altitude.

* O piloto ndo tem o controle da aeronave enquanto se adequa a altitude. De qualguer forma, o piloto
pode apertar o botdo RTH para retormar o controle.
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RTH Inteligente

Use o botdo RTH no radio (va para “Botdao RTH’’ na pdgina 33 para mais informacées) ou toque no
botdao RTH no aplicativo e siga as instrugdes na tela quando o GPS estiver disponivel para iniciar o
RTH Inteligente. A aeronave ira, entao, voltar automaticamente para o ultimo home point salvo.
Vocé pode usar os sticks do radio para controlar a posicao da aeronave a fim de evitar colisdes
durante o processo. Aperte e segure o botdao RTH Inteligente uma vez para dar inicio ao processo e
segure e botdo novamente para finalizar e retomar o controle da aeronave.

RTH Bateria Fraca

O Failsafe para bateria fraca é ativado quando a bateria estiver a um ponto que possa prejudicar a
volta segura da aeronave. Os usudrios sdo advertidos para retornarem ou pousarem a aeronave
imediatamente. O app DJI GO ira exibir um aviso quando estiver baixo o nivel de bateria. A
aeronave voltara automaticamente para o home point caso nao seja feito nada apds 10 segundos.
O usuario pode cancelar o processo RTH apertando o botdo RTH no radio. Os avisos sao
automaticamente programados a partir da altitude e distancia atual ao home point.

A aeronave pousard automaticamente caso o nivel de bateria restante ndo seja o suficiente. O
usuario consegue usar o radio para alterar a orientacdo da aeronave durante o processo de pouso.
O Indicador de Nivel de Bateria é exibido no app DJI GO descrito a seguir:

Nivel criticamente
baixo de bateria Bateria suficiente
(vermelho) (verde)
Aviso de bateria lempo restante
fraca (amarelo) de voo

5 o
Bateria requer a volta da E%ﬂ

aeronave
Indicador de Nivel de Bateria

Aviso de r.uvel Nota Indicador de App DJI GO Instrucdes de Voo
de bateria Status
Toque em "Go-home" para
que a aeronave volte pro Voe a aeronave
home point de volta e pouse-
s " Indicador de = automaticamente e pouse, 3 o mais rapido
SWSO. Z . Bateria fraca. status da ou "Cancel" para retomar o possivel, em
ateria baixa . .
o Favorpousara = .. onave pisca voo normal. Se nada for seguida, pare os
acienave. vermelho feito, a aeronave voltara motores e troque
devagar. automaticamente e pousara 3 bateria.

apos 10 segundos. Um
alarme sera soado no radio
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Aviso de Indicadorde O app ird piscar vermelho e Permite que a
bateria fiacronave Status piscard a aeronave comecara a aeronave desca e
criticamente fieve-pousar rapidamente  descer. O rddio controle pouse

baixa imediatamente. vermelho soara um alarme. automaticamente
Tempo

restante Tempo restante

estimado de  Paseado no N/A N/A N/A

S nivel de bateria

':O:' = Quando o aviso de bateria criticamente baixa aparecer e a aeronave comecar 0 pouso
automaticamente, vocé deve empurrar o throttle para cima para que a aeronave paire na
altitude atual, e vocé consiga voar para um local mais seguro para pouso.

* As zonas coloridas e marcadores na barra indicadora de nivel de bateria refletem o tempo
restante de voo estimado. Ele é automaticamente ajustado de acordo com a localizacdo da

aeronave e status.

Notas importantes de seguranga do Failsafe

¥

®

A aeronave nao consegue evitar obstrucdes durante o Failsafe RTH, por
isso € importante fixar a altitude antes de cada voo. Acesse o app DJI GO«
entre em "Camera" e selecione "MODE > Advanced Settings > Failsafe
mode" para ajustar a altitude.

Se a aeronave estiver voando a menos de 20 metros e o Failsafe (incluind:

RTH inteligente, Bateria fraca RTH) for ativado, a aeronave ira primeiramer
comeccar a subir automaticamente para 20 metros (65 pés).

Vocé pode cancelar a ascensdo saindo do Failsafe. Veja "Botao RTH" na
pagina 29 para mais informacgoes sobre como sair do Failsafe e retomar o
controle do radio controle.

A aeronave ira descer automaticamente e pousar se o RTH for ativado qua
aeronave estiver a 20 metros do home point. A aeronave ira parar de subir
voltar para 0 Home Point imediatamente se vocé mover o throttle caso a
aeronave chegue a 20 metros de altitude ou mais durante o Failsafe.

A aeronave ndo consegue voltar para 0 Home Point quando o sinal de GP:
estiver fraco ([ & .11l fica cinza) ou indisponivel.

Se vocé mover o throttie depois que a aeronave subir acima de 65 pés (20
mas abaixo da altitude fixada no Failsafe RTH, a aeronave ira parar de sut
voltara imediatamente para o0 Home Point.

15



Evitando obstaculos durante o RTH

A aeronave agora consegue perceber e desviar de obstaculos durante o Failsafe RTH, desde que
haja boa luminosidade para o Sistema de Sensor de Obstdculos. Os detalhes de como a aeronave ira
se comportar durante o desvio esta a seguir:

1. Aaeronave desacelera quando o obstaculo estiver a 20 metros.
A aeronave para, paira e comeca a subir verticalmente para evitar o obstaculo. A aeronave ira
parar de subir quando estiver a pelo menos 5 metros acima do objeto detectado.

3. O processo de Failsafe RTH retorna, a aeronave continua a voar para o Home Point na atual
altitude.

4

/\ «Paragarantir que a aeronave esta virada para frente, vocé ndo pode girar a aeronave
durante o Failsafe RTH enquanto estiver com o Sistema de Sensor de Obstaculo ativado.

« A aeronave ndo consegue evitar obstaculos gue estdo em cima dela.

TapFLy

Introdugao

Com o recurso TapFly o usuario consegue agora tocar na tela do dispositivo mével e guiar a
aeronave para a direcdo desejada sem usar o radio controle. A aeronave consegue evitar obstaculos

e depois pairar automaticamente durante o voo, desde que a luminosidade n3do esteja muito escura
(<300 lux) ou tdo clara (>10.000 lux).

Usando TApFly

Certifique-se de que o nivel de bateria estd acima de 50% e a aeronave estd no modo-P. Em seguida
siga 0s passos:

Decole e verifique se a aeronave esta a, pelo menos, 3 metros acima do chao.

Aute Held

16



. . Y . . ~ A .
Acesse o aplicativo DJI GO e toque em * no canto da tela de visualizacdo da camera, leia e

entenda os avisos.
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& « NAO guie a aeronave para voar em cima de pessoas, animais, objetos pequenos e pontudos
(galhos e fios) ou objetos transparentes (vidros ou agua).

= Fique atendo aos obstaculos que estdo no trajeto e mantenha a distancia deles.

* Pode haver variacOes do trajeto esperado e o real na selecdo TapFly.
» O alcance da direcdo selecionada € limitado. Vocé ndo pode selecionar um local que esteja

perto das beradas da tela.

= 0 TapFly pode ndo funcionar normalmente quando a aeronave esta voando em uma area

coberta por dgua ou neve.

+ Fique atento ao voar em ambientes extremamente escuros (<300lux) ou claros (>10.000lux).




Apds confirmar a selecdo TapFLy, a aeronave voara para a area marcada pelo icone O . perceba
gue vocé ainda consegue usar o stick para controlar o movimento da aeronave durante o voo.

#[Bon [gal [0 | seenrres | wal | e [Boiow| S ‘?
[

;

@H‘\ =i o diom
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A aeronave ird automaticamente ajustar a velocidade quando for notado algum obstaculo ou a
aeronave estiver voando muito préxima ao chdo. De qualquer forma, o piloto ndo deve confiar
neste recurso para navegar entre obstaculos. Entretanto, o Failsafe ird substituir o TapFly, se estiver

com pouco sinal de GPS, a aeronave ira cancelar o trajeto do TapFly e retornara para o Home Point
automaticamente.

Bl

Cancelar TapFly

Use os métodos a seguir para sair do TapFly:

1. Aperte uma vez no botdo inteligente de pausa no radio controle ou puxe para trds o stick pitch
no radio controle.

2. Toque em “STOP” na tela.

ou Oou

Botao inteligente de pausa
v

A aeronave ira parar e pairar apds cancelar o TapFly. Vocé pode tanto tocar na diregdo selecionada
para dar inicio ao novo voo, quanto trazer a aeronave de volta para o Home Point manualmente.

ActiveTrack

O ActiveTrack permite que vocé marque e rastreie um objeto em movimento na tela o dispositivo
movel. A aeronave ira evitar obstaculos durante o voo.

18



Usando o ActiveTrack

Certifique-se de que o nivel de bateria esta acima de 50% e a aeronave esta no modo-P. Em seguida
siga 0S passos:

1. Decole e verifique se a aeronave estd a, pelo menos, 3 metros acima do chao.

Aute Hold

2. No app DJI GO, toque em -~ para exibir os modos de voo na tela e selecione.

[Ton [wat [« | smonviws | aan | oot [Br00] 2 A[B om [2al] - | seoneem | | ol [B100w] 2
== =
™
;T
‘10
|
=
=]

O \

3. Arraste a caixa ao redor do objeto desejado e toque para confirmar a selegao. A caixa U
ficard verde quando estiver em processo. Se a caixa ficar vermelha, o objeto nado foi identificado

e vocé deve tentar novamente.
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& + NAO selecione uma area contendo pessoas, animais, objetos finos, pontudos (galhos e fios)
ou transparentes (vidro ou dgua).
= Mantenha a distdncia de obstaculos , principalmente quando a aeronave esta voando de ré.
*Dobre a atencdo quando usando o ActiveTrack em qualquer uma das situaces seguintes:
a) Se o objeto nao estiver se movendo em um nivel plano.
b) Se o objeto mudar de forma drasticamente enquanto movendo.
c) Se o objeto for bloqueado ou ficar sem sinal por um longo periodo.
d) Se o objeto estiver se movendo sobre neve.
e) Se a luminosidade estiver muito baixa (<300 lux) ou alta (>10.000 lux).
f) Se o0 objeto tiver uma coloracdo ou textura parecida com a do ambiente.
« Yocé deve seguir as regulamentacdes do local ao usar o ActiveTrack.

Q « A aeronave ira notar obstdculos e desvia-los. light path.

= Se a aeronave perder o objeto de vista, porgue estd se movendo rapidamente ou devido a luz,
selecione novamente o objeto para retomar o trajeto.

Cancelando ActiveTrack

Ha dois modos de cancelar o ActiveTrack:
1. Aperte o botdo inteligente de pausa no radio controle.
2. Puxe o stick pitch para tras.

Apds cancelar o ActiveTrack, a aeronave ira parar e pairar no lugar para que vocé decida se ird
comecar uma nova missdo ou ird trazer a aeronave de volta para o Home Point.

Sistema Vision Positioning e de Obstaculos

O Phantom 4 é equipado com um Sistema de Sensor de Obstdculos que constantemente procura
por obstaculos na frente da aeronave, evitando colisGes ao desviar. O Sistema de Sensor de
Obstaculos utiliza ultrassom e dados de imagens para ajudar a aeronave a manter sua posicdo. Com
a ajuda do Vision Positioning, seu Phantom 4 pode pairar em um local mais preciso e voar indoor ou
em ambientes sem sinal de GPS. O principais componentes do Vision Positioning estdo localizados
na parte inferior do Phantom 4, estdo inclusos [3] dois sensores ultrassénicos e [1] [2] quatro
sensores monoculares.
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Detector de Alcance

O detector de alcance dos Sistemas de Sensor de Obstaculos e Vision Positioning esta explicado a
seguir. Perceba que a aeronave ndo detecta e evitar obstaculos que se encontram fora do alcance.

Calibrando os Sensores Dianteiros

As cameras sensoriais de obstaculos instaladas nos trens de pouso vém calibradas de fabrica. De
qualquer forma, elas sao vulneraveis a impactos excessivos, portanto sera necessario calibrar de
vez em quando via DJI Assistant 2. Siga os passos a seguir para calibrar a camera quando aparecer o

alerta no aplicativo DJI GO.
é'ﬁ %

0] 02 03
Aponte a aeronave para a tela Alinhe Vire eincline a aeronave

Usando o Vision Positioning

O Vision Positioning é ativado automaticamente quando o Phantom 4 é ligado. Ndo é preciso fazer
nada. Ele é usualmente utilizado em voos indoors, onde ndo ha sinal de GPS. Ao usar os sensores
embutidos no sistema Vision Positioning, a aeronave consegue pairar com precisao até mesmo sem
GPS.
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Siga 0s passos para usar o Vision Positioning:
1. Alterne o interruptor de modo de voo para o modo-P.
2. Posicione a aeronave em uma superficie lisa. Perceba que o sistema Vision Positioning ndo

o5 4

funciona adequadamente em superficies sem variagGes claras de textura. on EDorr

Auto Hold

3. Ligue a aeronave. O indicador de status piscara verde duas vezes, o que indica que o

Sistema Vision Positioning estd pronto. Empurre levemente o throttle para cima para elevar

a aeronave, que ira pairar na mesma posi¢ao.
Desvio de Obstaculos com o Sistema de Sensor de Obstaculos
Com o Sistema de Sensor de Obstaculos, a aeronave é capaz de desviar quando detecta obstaculos
logo a frente da aeronave. Perceba que o sistema de obstaculos funciona melhor com a
luminosidade é ideal e o objeto é de facil reconhecimento. A velocidade da aeronave ndo passa de
8metros/segundo para que a aeronave possa desviar e parar a uma distancia segura.

O desempenho do Sistema Vision Positioning é afetado pela superficie na qual sobrevoa. Os
sensores ultrassonicos podem ndo calcular corretamente a distancia ao operar sobre materiais que
absorvem som. Além disso, a camera pode nao funcionar corretamente. A aeronave mudara do
modo-P para o modo-A automaticamente caso ndo esteja disponivel GPS ou Vision Positioning.
Opere a aeronave com cautela nas seguintes situagdes:

e Voando sobre superficie monocroma (por exemplo, totalmente preta, branca, vermelha,
verde).

e Voando sobre superficies altamente refletoras.

e Voando em alta velocidade (acima de 10m/s a 2m ou 5m/s a 1m).

e Voando sobre agua ou superficies transparentes.

e Voando sobre superficies em movimento ou objetos.

e Voando em uma darea onde a iluminacdo muda drasticamente ou constantemente.

e Voando em escuriddo extrema (luz<10) ou brilhosa (luz>100.000).

e Voando sobre superficies que absorvem ondas sonoras (por exemplo, carpete).

e Voando sobre superficies sem textura nitida.

e Voando sobre superficies com texturas ou estampas idénticas (por exemplo, ripas de
madeira).

e Voando sobre superficies inclinadas que irdao desviar ondas sonoras da aeronave.
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Mantenha os sensores limpos o tempo todo. Sujeita ou detritos podem afetar a

eficiéncia.

e Vision Positioning é afetado apenas quando a aeronave estd em altitudes de 0.3 a 10
metros.

e O Sistema Vision Positioning pode ndo funcionar corretamente ao sobrevoar adgua.

e O Sistema Vision Positioning pode ndo reconhecer texturas em baixas condi¢des
(luz<100).

e O Sistema Vision Positioning pode ndo estabilizar a aeronave ao voar préximo ao chao
(menos que 0.5m) em velocidades rapidas.

e N3o use outros dispositivos ultrassénicos com frequéncia de 40KHz quando o Sistema

Vision Positioning estiver operando.

@ Mantenha animais longe da aeronave enquanto o Sistema Vision Positioning estiver ativo. Os
sensores sonares emitem sons de alta frequéncia, audiveis apenas por alguns animais.

Gravador de Video

Os dados de voo sao salvos automaticamente no armazenamento interno da aeronave. Isto inclui
telemetria, informagdes de status da aeronave e outros parametros. Para acessar esses dados,
conecte a aeronave ao PC através da entrada Micro-USB e acesse o aplicativo DJI GO.

Fixando e Soltando as Hélices

Use apenas hélices aprovadas pela DJI. Os aros preto e cinza nas hélices indicam onde elas devem
ser fixadas e qual a direcdo gira-las.

Hélices Aro Cinza Aro Preto
Figura S — S— —
Fixar no Motor sem os trés pontos. Motor com os trés pontos.

fﬁ Travar: gire a hélice na direcdo indicada para montar e prender.

Legenda . 1 e
B Destravar: gire a hélice na dire¢do indicada para afrouxar e remover.

Fixando as hélices
1. Remova os adesivos de aviso dos motores antes de prender as hélices.
2. Prenda as hélices com aro preto nos motores com os pontos pretos. Prenda as hélices com aro

cinza nos motores sem pontos. Aperte a hélice para baixo e gire-a na direcdo de trava até que
esteja firme.

—
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A\ +Cuidado com as bordas das hélices. Manuseie com atencio.
»Use apenas hélices aprovadas pela DJI. Ndo misture os tipos de hélices.
- Afaste-se dos motores e NAO togue nas hélices quando estdo girando.

Soltando as Hélices
Segure o motor no lugar com uma mao, e entdo, gire a hélice na direcao indicada para destravar.

/\ * Verifique se as hélices e motores estdo instalados corretamente e fimemente antes de cada voo.
« Certifique-se de que todas as hélices estdo em boas condicBes antes de cada voo. NAO USE
hélices velhas, baratas ou quebradas.
« Para evitar danos, afaste-se e ndo togue nas hélices e motores quando estiverem girando.
+ Use APENAS hélices originais DIl para melhor experiéncia e mais segura.

Bateria Inteligente DJI
A Bateria Inteligente DJI tem capacidade 5350 mAh, voltagem de 15.2 V e um carregador com
fungdo descarga. Ela deve ser carregada apenas usando o carregador apropriado aprovado pela DJI.

Bateria Inteligente Carregador

/\  ABateria Inteligente deve ser totalmente carregada antes de ser usada pela primeira vez. Va
para "Carregando a Bateria Inteligente" para mais informacoes.

Q Fique atento que a poténcia de saida do carregador do Phantom 4 é 100W.

FungGes da Bateria Inteligente
1. Exibicdo do nivel de bateria: os indicadores LED exibem a carga restante.

2. Exibigdo da vida util da bateria: os LEDs exibem o ciclo da bateria.

3. Funcdo Auto descarga: para evitar dilatacdo, a bateria automaticamente descarrega para menos
de 65% da carga total quando inativo por mais de dez dias. Isso leva em torno de dois dias para
descarregar a bateria para 65%. E normal sentir emiss3o de calor moderado da bateria durante
o processo de descarregamento. E possivel configurar no aplicativo DJI GO.

4. Carregamento balanceado: automaticamente balanceia a voltagem de cada célula quando
carregando.

5. Protecdo Sobrecarga: o carregamento para automaticamente quando 100% carregado.

6. Deteccdo de Temperatura: a bateria carregard apenas quando a temperatura estiver entre 52C
e 409C.
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7. Protecdo Sobre Corrente: o carregamento para quando detecta alta amperagem (mais de 8A).

8. Protecdo Sobre Descarga: para prevenir danos de sobre descarga, o descarregamento para
automaticamente quando a voltagem da bateria chega a 12V.

9. Protecdo Curto-circuito: automaticamente corta o fornecimento de energia ao detectar curto-
circuito.

10. Protecdo Contra Danos na Célula: o aplicativo exibe uma mensagem de aviso quando detectado
algum dano na célula.

11. Histdrico de Erro: pesquise o historico de erro da bateria no app DJI GO.

12. Modo Soneca: a fim de economizar bateria, a bateria entra no modo apds 20 minutos de
inatividade.

13. Comunicacado: informacdes referentes a voltagem da bateria, capacidade, corrente, etc. é
transmitida para o radio principal da aeronave.

/N Va para Manual de Seguranca da Bateria Inteligente do Phantom 4 antes de
usar. Usuarios tém total responsabilidade pelas operacoes.

Usando a Bateria

Bot3o Power (LED embutido)

ndicadores de nivel da bateria

Ligando/Desligando

Ligando: Aperte o botdo iniciar uma vez, em seguida aperte novamente e segure por 2 segundos
para ligar. O LED ficara vermelho e os indicadores de nivel da bateria exibirdo a carga restante.

Desligando: Aperte o botdo iniciar uma vez, em seguida aperte novamente e segure por 2 segundos
para desligar. O LED piscara enquanto o Phantom desliga para permitir automaticamente a
finalizacdo da gravacao.

Os indicadores de nivel de bateria também mostram o nivel de bateria durante o carregamento
e descarregamento. Os indicadores foram definidos a seguir.

0 : LED ligado. { : LED piscando.
[ : LED desligado.
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Nivel de Bateria
LED1 LED2 LED3 LED4 Nivel de Bateria
0 I 87.5%~100%
T9%~B7.5%
62.5%~75%

=

20%~62.5%
37.5%~50%
25%~37.5%
12.5%~25%
0%~12.5%
=0%

OO S o o o &
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Aviso de Baixa Temperatura:

1. A capacidade da bateria é significantemente reduzida quando voando em baixas temperaturas
(<09).

2. Nao é recomendado o uso em temperaturas extremamente baixas (<-102C). Deve-se alcancar o
nivel apropriado de voltagem da bateria ao operar em temperaturas entre -102C e 52C.

3. Finalize o voo assim que aparecer no app o aviso de bateria fraca em ambientes de temperatura

baixa.

4. Mantenha a bateria em local protegido para que aquega antes de voar em ambientes de baixa
temperatura.

5. Para melhor desempenho, mantenha a temperatura da bateria acima 20°C.

6. O carregamento para quando a temperatura da célula ndo esta dentro dos padrdes (02C-402C).

/N Em ambientes de temperatura baixa, insira a bateria no compartimento e aguarde a aeronave
aquecer a bateria por aproximadamente 1-2 minutos antes de decolar.

Verificando o nivel de bateria

Os indicadores de nivel de bateria exibem quanto de carga resta. Ao desligar a bateria, aperte o
Botdo Iniciar uma vez. Os indicadores se acenderdo para mostrar a carga restante. Veja a seguir
para detalhes.

Vida da Bateria

A vida da bateria se refere a quantas vezes ela pode ser carregada e descarregada antes de ser
substituida. Quando a bateria estiver desligada, aperte e segure o Botao Iniciar por 5 segundos para
verificar a vida da bateria. Os indicadores de nivel de bateria irdo acender e/ou piscar por 2
segundos, como mostra a seguir:
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Vida da Bateria

LED1 LED2 LED3 LED4 Vida da Bateria
0 0 0 0 90%~100%
0 0 0 [ 80%~90%
0 0 0 0 70%~80%
0 0 1 0 60%~70%
0 0 0 0 50%~60%
0 1 0 0 40%~50%
0 0 0 0 30%~40%
J [ 0 0 20%~30%
0 I 1 1] menos de 20%

/AN Quando a vida da bateria chega a 0%, a bateria ndo pode ser mais usada.

Para mais informacdes sobre a bateria, acesse o app DJI Pilot e verifique as informacoes
listadas abaixo da aba da bateria.

Carregando a Bateria

1. Conecte o carregador a uma fonte de energia (100-240 V 50/60 Hz).

2. Abra a capa de protecdo e conecte a bateria ao carregador. Se o nivel de bateria estiver acima
de 95%, ligue-a antes de carregar.

3. Osindicadores mostrarao o nivel exato conforme a bateria estiver carregando.
A bateria esta com carga completa quando todos os indicadores se apagam.

5. Resfrie a bateria apds cada voo. Permita que a temperatura interna esfrie até a temperatura
ambiente antes de guarda-la por um longo periodo.

/I + Sempre desligue a bateria antes de coloca-la ou tira-la do Phantom 4. Nunca insira
ou remova a bateria enquanto estiver ligada.
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Indicadores de nivel de bateria durante o carregamento

LED1
0

Sl —

LED2

o B B O

s O s AR e A s Y

LED3 LED4

Nivel de bateria
0%~25%
25%~50%
50%~75%
75%~100%

Carga completa

LED de Proteg¢dao da Bateria
A tabela seguinte mostra o mecanismo de protecdo da bateria e o comportamento dos LEDs.

Indicadores de nivel de bateria durante o carregamento
LED1

0

O &Jo o g /3

LED2

(=

LED3
0

LED4

0
0
0
0
I
[

Frequéncia dos flashes

LED2 pisca 2x por segundo
LED2 pisca 3x por segundo

LED3 pisca 2x por segundo
LED3 pisca 3x por segundo
LED4 pisca 2x por segundo

LED4 pisca 3x por segundo

Item de protecdo da bateria

Sobre corrente detectada
Curto circuito detectado
Sobre carga detectada
Carregador de alta voltagem

Temperatura muito baixa

Temperatura muito alta

Depois que esses problemas forem solucionados, aperte o Botdo Iniciar para desligar o Indicador de
Nivel da Bateria. Desconecte a bateria do carregador e conecte-a novamente para voltar a carregar.
Perceba que vocé ndo precisa desconectar e conectar o carregador em caso de erro de temperatura
ambiente; o carregador voltard a carregar assim que a temperatura voltar ao padrao de

funcionamento.

/N ADII ndose responsabiliza por nenhum dano causado por outros carregadores.

93

Como descarregar sua bateria:
Lento: coloque a bateria dentro do compartilhamento no Phantom e ligue. Deixe-a até chegar a
menos de 8% de carga restante, ou até ndo conseguir mais ligar. Acesse o app para verificar a

bateria restante.
Rapido: Voe ao ar livre com o Phantom até sobrar menos de 8% de carga restante, ou até ndo
conseguir mais ligar.
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Radio Controle

Essa secao descreve os recursos do
radio controle e inclui as instrugoes

para controlar a aeronave e a camera.
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Radio Controle

Perfil do Radio Controle

O Radio do Phantom 4 é um dispositivo de comunicagdo sem fio que integra o sistema downlink da
aeronave e o sistema de radio controle da aeronave. O downlink de video e o sistema de radio
controle operam em 2.4 GHz. O radio tem iniUmeras fun¢des da camera, como tirar fotos e gravar
videos, vé-los e controlar o movimento do gimbal. O nivel de bateria é exibido através dos
indicadores de LED no painel frontal do radio controle.

EE .versio Compliance: o radio é compativel com a regulamentacédo local.
* Modo de funcionamento: pode ser alterado entre os modos 1, 2 ou personalizado.
* Modo 1: o stick direito funciona como throttle.
* Modo 2: o stick esquerdo funciona como throttle.

/N Para evitar interferéncia de transmissdo, ndo opere mais de trés aeronaves na mesma érea.

Usando o Radio Controle

Ligando e Desligando o Radio

O radio do Phantom 4 é carregador por uma bateria 2S recarregdvel com capacidade de 6000 mAh.

O nivel de bateria é indicado através dos LEDs de bateria no topo do painel frontal. Siga os passos a

seguir para ligar o radio:

1. Quando o radio estiver desligado, aperte uma vez o bot3do iniciar. Os LEDs de bateria indicardo a
carga exata de bateria.

2. Aperte e segure o botdo iniciar para ligar o radio controle.
O radio soard um “beep” ao ligar. Os LEDs de status irdo rapidamente piscar verde, indicando
que o radio esta se conectando a aeronave. Os LEDs ficarao verdes quando a conexao estiver
completa.

4. Repita o passo 2 para desligar o radio controle.

Carregando o Radio Controle
Use o carregador incluso. Veja a figura na pagina seguinte para mais detalhes.
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Controlando a Camera

Grave videos, fotografe, veja imagens capturadas e ajuste as configuracdes da camera através do
Botao Shutter, Chave de Configura¢des da Camera, Botdo Gravar e Botao de Gravagao de Video no
radio.

[1] Chave de Configuragdes da Camera
Vire a chave para ajustar as configura¢des da camera, como I1SO, velocidade shutter e
abertura sem largar do radio controle. Puxe para baixo para alternar entre estas
configuracdes.
[2] Botao Shutter
Aperte para visualizar imagens e videos que ja foram capturados.
[3] Botao de Gravagdo de Video
Aperte uma vez para iniciar a gravacao, depois aperte novamente para interromper.
[4] Chave do Gimbal
Use-a para controlar a inclinagdo do gimbal.

Controlando a Aeronave
Essa secdo explica como controlar a orientacdo da aeronave através do radio controle. O radio vem
configurado no modo 2.

Stick Neutro/Posicdo Central: stick na posicdo central.
Mexendo o Stick: o stick e empurrado para outra posicdo sem ser a central.
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Radio Controle
(Modo 2)

Aeronave
{# Indica a frente da aeronave)

Observagoes

@

Mexer o stick esquerdo para cima e para baixo,
altera a elevacdo da aeronave. Empurre o stick
para cima para ascender, e para baixo para
descer.

Quando ambos os sticks estiverem centralizados,
o Phantom ficara pairando no mesmao local.
Quanto mais pra longe o stick for empurrado,
mais rapido o Phantom mudara a elevacdo.
Tenha sempre cautela a fim de evitar mudancas
inesperadas na elevacdo da aeronave.

)

Mover o stick esquerdo controla a direcdo e
rotacdo da aeronave.

Empurre o stick para a esquerda para girar
sentido anti horario, e empurre o stick para a
direita para girar sentido hordrio. Se o stick
estiver centralizado, o Phantom mantera a
orientacdo. Quanto mais o stick é afastado do
centro, mais rapido o Phantom ira girar.

Mexer o stick direito para cima e para baixo,
altera o pitch da aeronave.

Empurre o stick para cima para voar adiante, e
para baixo para voltar. O Phantom ira pairar
enquanto o stick estiver centralizado.

Afaste o stick do centro para maior angulo pitch
(max 302) e maior rapidez.

Mexer o stick direito para direita e esquerda,
muda o pitch direito e esquedo da aeronave.
Empurre para esqueda pra voar para a esquerda,
e para direta pra voar para a direita. Se o stick
estiver centralizado, o Phantom ira pairar.
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Aperte o botdo inteligente de pausa uma vez
para sair do ActiveTrack, TapFly e Modo de
Mavegacao Inteligente. A aesronave ira pairar na
posicdo atual.
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Ajustando os Sticks do Radio

Segure e gire o stick sentido horario ou sentido anti-hordrio para ajustar seu .
comprimento. Um comprimento adequado pode melhorar a precisdo do controle.
Alterar o Modo Voo (-

Alterne o stick para selecionar o modo desejado. Vocé pode
optar entre; modo-P, modo-S ou modo-A.

Posicdo 1>

Posicdo  Figura Modo de Voo
Posigao 1 r:‘:::; modo-P .
Posicdo 2 o modo-S rosicao 2 e _
Posicdo 3 C:—_T;D modo-A
Posigdo 3 &>

Modo-P (Positioning): funciona melhor com sinal forte de GPS. A aeronave utiliza o GPS e o Sistema
de Sensor de Obstaculo para se estabilizar automaticamente, navegando entre obstaculos ou
seguindo um objeto em movimento. TapFly e ActiveTrack sdo disponiveis neste modo.

Modo-S (Sport): Os valores de ganho da aeronave sao ajustados para melhorar a capacidade de voo
da aeronave no modo-S. A velocidade méaxima é de 20 m/s neste modo. Note que o Sistema de
Sensor de Obstaculo é desativado neste modo.

Modo-A (Attitude): Quando ndo hd nem GPS nem o Sistema de Sensor de Obstdculos disponivel, a
aeronave usa apenas o bar6metro para controlar a altitude.

Botao RTH

Aperte e segure o botdo RTH para iniciar o procedimento RTH (Return-to-Home). O anel de LED ao
redor do botdo RTH ird piscar branco para indicar a aeronave estd entrando no modo RTH. A
aeronave ird, entdo, retornar para o ultimo home point salvo. Aperte este botdo novamente para
cancelar o processo e retomar o controle da aeronave.
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Conectando seu Dispositivo Movel

Incline o suporte de apoio do dispositivo mdvel para a posicdo desejada. Aperte o botdo na lateral
do suporte para soltar o prendedor, e encaixe seu dispositivo. Ajuste para garantir que nao caia.
Para conectar seu dispositivo mével ao radio controle usando um cabo USB, conecte um terminal
do cabo em seu dispositivo e outro terminal na porta USB atras do radio.

Alcance de Transmissao ldeal
O sinal de transmissao entre a aeronave e o radio controle é mais confidvel com a area retratada na

imagem seguinte:
Alcance de Transmissdo ldea @

Forte Fraco 4

Certifique-se de que a aeronave esta voando em uma zona de transmissdo ideal. Para alcancar a
melhor transmissdo, mantenha o relacionamento apropriado entre o operador e a aeronave.

LED do Radio Controle

O LED de Status reflete a intensidade da conexdo entre a aeronave e o radio controle. O LED RTH
indica o status Return-to-Home da aeronave. A tabela seguinte contém mais informacdes sobre
esses indicadores.

%"@
©

©
@E

HTH LED

LED Status
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Status LED Alarme

V:: — Vermelho continuo >
V) —Verde continuo J
ASTEERD Pisca lento vermelho D-D-D--
VEVIAV@): -eeeve Pisca
alternado vermelho e Nenhum
verde/ vermelho e amarelo
LEDRTH Som
b’ ——Branco continuo Jd
B eeeeee Pisca branco Do
) eeseee Pisca branco DD e

Status do Radio Controle
O radio esta desconectado da aeronave.

O radio esta conectado a aeronave.

Erro do radio.

Downlink HD foi interrompido.

Status do Réadio Controle
Aeronave esta voltando para o home point.

Enviando o comando RTH para a aeronave.

Processo RTH em andamento.

AO indicador de status do radio pisca vermelho e soa um alerta quando a bateria esta muito fraca.

Conectando o Radio Controle

O radio é conectado a aeronave antes de ser entregue. A conexao é necessaria apenas quando
usando um novo radio pela primeira vez. Siga 0s passos para conectar um novo radio:

1. Ligue o radio e conecte ao dispositivo mével. Acesso o app DJI GO.

2. Ligue a bateria.

(WENY g ~ . .
3. Entre em “Camera” e toque em & all, em seguida toque no botdo “Linking RC”’, como mostra a

figura.

RC Control Setting

RC Calibration

>

Stick Mode

Button Customization

-

c2

Default stick mode is Mode 2, changing stick modas alters the way the aircralt is conirolled.
Do mat change unlass familiar with yaur néew made.

You can cusiomize the C1 and G2 buttons an tha back of the RC.

>

c1 | Not Defined ]

cz | Not Defined |

Linking RC
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4. O radio esta pronto para ser conectado. O Indicador de Status do Radio Controle piscara azul e
sera emitido um beep.

RC Control Setting

RC Calibration b

Stick Mode b

Searching for aircraft fraquency,
timaout in 54 seconds

Default stick mode is Mg he aircralt is contralled.

Do nat change unless fa

A Press the linking bution on the aircrat
Button Customizatio 1o link this remate condrallar

Cancel T
G n c2 Not Defined |

You can cusliomize tha C1 and C2 buttans an tha back of the RC.

Linking RC

5. Localize o Botdo Link na lateral da aeronave, como mostra a figura a seguir. Aperte o botdo para

c2

dar inicio ao processo de conexao. O LED Indicador de Status do Radio Controle exibird uma luz
verde continua uma vez que o radio for conectado com sucesso a aeronave.

ﬁg « O radio controle ira desconectar por conta propria da aeronave se um novo radio controle
for conectado a mesma aeronave.
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Camera e Gimbal

Essa secao fornece especificacoes
técnicas da camera e explica os modos
de operacao do gimbal.

STORE
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Camera e Gimbal

Perfil da Camera

A camera a bordo usa um sensor CMOS de 1/2.3 polegadas para capturar video (até 4096x2160p
em 24fps ou 4K em até 30fps com o Phantom 4) e 12 megapixels. Vocé pode escolher entre gravar
video no formato MOV ou MP4. Modos de captura disponiveis, incluindo burst, continuo e time-
laspse. Uma visualizagdo ao vivo do que a camera estd capturando pode ser monitorada no
dispositivo moével conectado através do aplicativo DJI GO.

Espaco para o Cartdao Micro-SD da Camera

Para armazenar fotos e videos, insira um cartdo Micro-SD no espaco, como mostrado a seguir,
antes de ligar o Phantom 4. O Phantom 4 vem com um cartdao Micro-SD de 16 GB e suporta cartdes
Micro-SD de até 64 GB. E recomendado um cartdo Micro-SD UHS-1 devido a sua rapidez de leitura e
escrita permitindo que vocé salve dados de video em alta resolugao.

“;:_: ——:-C;:_: N R f:'\l"-;— _"_:_'_,_,_,'—A
e il T — e —
E — """\-.._._' =1

© Nao remova o cartdao Micro-SD do Phantom enquanto estiver ligado.

£J= A fim de garantir a estabilidade da cAmera, video s3o gravados até 30 minutos.

Porta de Dados da Camera
Ligue o Phantom 4 e conecte um cabo USB a porta de dados da camera para baixar fotos e videos
para seu computador.

_&, A aeronave deve ser ligada antes de acessar as pastas do cartao Micro-5D.
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Funcionamento da Camera
Use os botdes Shutter e Gravacao de Video no radio para capturar imagens ou videos através do
aplicativo. Para mais informacdes sobre como usar estes botdes, veja “Controlando a Camera

Pdgina 31”.

Indicador LED da Camera
O Indicador LED da Camera acende depois que a bateria for carregada. Ele fornece informacgdes
sobre o status de funcionamento da camera.

Indicador LED da Camera Status da Camera
v Pisca verde rapido(0.2s deslig., 0.1s ligado) Sistema esta esquentando.
v Pisca verde 1x (0.5s deslig., 0.4s ligado) Capturando uma unica foto.
v Pisca verde 3x (0.3s deslig., 0.1s ligado) Tirando 3 ou 5 fotos por captura.
v Pisca vermelho devagar (1.6sligado, 0.8sdeslig.) Gravando.
v Pisca vermelho rapido (0.5s deslig., 0.2s ligado) Erro no cartdo SD.

<

v} Pisca duplo vermelho (0.1s lig.,0.1s deslig.,0.1s lig.,0.1s deslig.) Super aquecimento da camera.

Vermelho continuo Erro no sistema.

"

v, (V/Pisca verde e vermelho (0.8s verde lig., 0.8s vermelho lig.)  Atualizacdo do firmware.

Gimbal

Perfil do Gimbal

O gimbal 3-eixos garante uma plataforma rigida para a cdmera anexada, permitindo que vocé
captura imagens e videos claros e estaveis. O gimbal consegue inclinar a cAmera em um alcance de
120e.

Use a chave do gimbal no radio controle para controlar a inclinagdo do movimento da camera
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Modos de Operag¢ao do Gimbal

Sdo disponibilizados dois modos de operacao do gimbal. Alterne entre os modos através da pdagina
de configuracdes da cdmera no aplicativo. Perceba que seu dispositivo mével deve ser conectado
ao radio para que as mudancas sejam efetivadas. Veja a tabela a seguir para mais detalhes:

EB

0 dngulo entre a orientacdo do gimbal e a frente da aeronave se mantém

l Modo Seguir N
| 8 constante o tE'I’T'I[JCI Inteiro.

O gimbal ird sincronizar com o movimento da aeronave para garantir uma

. Modo FPV experiéncia de perspectiva FPV.

«Um erro no motor do gimbal pode ocorrer nas seguintes situacoes:
(1) a aeronave esta em uma superficie desigual ou o gimbal esta obstruido
(2) o gimbal foi submetido a uma forca externa forte, como colisdo. Favor decolar
de uma superficie lisa e aberta e proteja o gimbal sempre.
«Voar em nevoeiros e nuvens pode deixar o gimbal imido, levando a um erro

temporario. O gimbal recuperara sua funcdo assim que secar.
* E normal que o gimbal produza um "beep" quando iniciando.
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Essa secdo introduz as principais
D r funcoes do aplicativo.
tﬂll::

STORE
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APP DJI GO

O DJI GO é um aplicativo novo criado especificamente para os produtos DJI. Use este app para
controlar o gimbal, a cdmera e outras funcdes da aeronave. O aplicativo vem com as se¢des
Equipamentos, Biblioteca, Descobrir e Eu, que sdo usadas para configurar sua aeronave, aditar e
compartilhar seus dados com os outros. E recomendavel usa-lo através de um tablet para uma
melhor experiéncia.

Pt 1430 s

T iy @

Connect your Aircraft, Take to the Skies

PHANTOM 4
Lanrn Marar
Lk AEB shesdl 1o (al S dynanic imaga
3 ) @ &
[ ity [T Doy .

A pagina da camera exibe ao vivo a imagem que esta sendo capturada pela camera do Phantom 4.

Vocé também pode configurar diversos parametros da cdmera através dessa pagina.
[ | | ||2] II3] [T] [-T] [Tl [Tl [Tl

opTi | £ i -E: Sate mﬁmeps;l | & il | =il |n.1udqr.‘ =l (9

[18] —

7] —

O ®® of

[16] — MEMNU
la -
.
[15] : e
[10]
[14] —
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[1] Modo de Voo
0 : O texto préximo a esse icone indica o modo de voo.
Toque para configurar os ajustes MC (Main Controller — Controle Prncipal). Essa configuracdo te

ajuda a modificar os limites de voo e os valores de ganho.

Q’ A aeronave vem configurada no modo "Iniciante". Nao € permitido voar acima de 30
metros ou acima do Home Point salvo. Desative esse modo na pagina de ajustes do
modo.

[2] Forga do Sinal de GPS
* '””: Este icone exibe a intensidade do sinal de GPS. A barra verde indica a forga ideal.

[3] Status do Sensor de Obstaculo
e

L

: Toque neste botdo para ativar ou desativar-as fungdes do Sistema de Sensor de Obstéaculo.

[4] Status do Sistema

sal=l W IGESE . Fote fcone indica o status do sistema da aeronave e o sinal de GPS.

[5] Indicador de Nivel de Bateria
——o——=o: 0 indicador do nivel de bateria fornece o a bateria restante. As zonas coloridas
representam os niveis de bateria necessarios para realizar diferentes funcdes.

[6] Sinal do Radio Controle

IES ] , . . . . . S
& ||I||: Este icone indica a intensidade do sinal do radio controle.

[7] Forga do Sinal do Link de Video HD

o
III||: Este icone indica a forca da conexdao do downlink de video HD entre a aeronave e o radio

controle.
[8] Nivel de Bateria
Bl 100%. Este icone indica a quantidade restante de bateria

Toque para visualizar o menu de informacdes da bateria, ajustar os alertas da bateria e ver o
historico de avisos da bateria.

[9] Ajustes Gerais

-— : Toque neste icone para acessar a pagina de ajustes gerais. Nesta pagina vocé consegue
configurar os parametros de voo, reconfigurar a cdmera, permitir a funcdo de visualizacdo rapida,
ajustar o roll do gimbal e alterar a rota de voo.

[10] Barra de Operagdes da Camera

Ajustes de Gravagao e do Shutter

MENU: Toque para acessar diversos valores da cdmera, incluindo cor do espago para gravacio,
resolucao do video, imagem e etc.
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Shutter

.: Toque neste botdo para tirar uma Unica foto. Aperte e segure o botdo para escolher entre os
modos de uma foto, trés fotos ou time-lapsed.

Gravar

_\\ . . . ~ . ~ 7’
@ Toque uma vez para iniciar a gravagao, depois toque novamente para encerrar. Vocé também
pode apertar o botdo de gravar no radio controle, que tem a mesma fungao.

Playback

IEI: Toque para acessar a pagina de reproducdo. Vocé pode visualizar fotos e videos assim que
forem capturados.
Ajustes da Camera

~—: Toque para ajustar os valores do ISSO, do obturador e de exposi¢do da cAmera.

[11] Mapa

[12] Vision Positioning

"‘: A distancia da aeronave ao Home Point. Quando a aeronave estiver proxima ao chao, este

&

icone ird mudar de para exibir a altura dos sensores do Sistema Vision Positioning do chao.

[13] Telemetria de Voo

H: 39mM o 210m ]

.c‘-".S H.S

Y2 3 Ms 4.2 ws
O icone de Status do Vision Positioning fica destacado quando em andamento.
A altitude é indicada pelo icone de altitude de voo.

(1) A seta vermelha indica a direcdo para qual a aeronave esta voltada.
(2) As areas azul clara e azul escura indicam o pitch.
(3) O angulo da fronteira azul claro com a azul escuro indicam o angulo roll.

[14] Botao de Sensor de Obstaculo

@ : Toque nele para alterar para os modos TapFly, ActiveTrack, Normal e Iteligente.
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[15] Return to Home (RTH)
‘C-"!; : Inicie o processo RTH. Toque para ter a aeronave de volta para o ultimo home point salvo.
[16] Auto Pouso/Decolagem

é‘-‘fi : Toque para dar inicio ao pouso ou a decolagem.

[17] Ao Vivo

- Ve . . . s 7’ oy . ..
©: O icone Ao Vivo indica que o video atual esta sendo transmitido no YouTube. Certifique-se que
o dispositivo mével tem acesso a internet.

[18] Voltar

A : Toque para retornar ao menu principal.

Library

Toque em “Library’” para usar um editor de video automatico do app. Vocé poderd escolher um
modelo e um numero especifico de clips, que serdo automaticamente combinados e formardo um
curto video que pode ser compartilhado online.

Discovery

Sincronize fotos e videos com o seu dispositivo mdvel, veja registros de voo e verifique o status da
sua conta DJI em “Discovery”’. Use sua conta registrada para realizar o login.

Me

Veja histéricos de voo, acesse a loja DJI, veja varios tutoriais e aprenda com eles nesta secao.
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Voo

Esta secao descreve praticas seguras
de voo e restricoes.

46



Voo

Uma vez que as preparacdes pré-voo estiverem completas, recomenda-se usar o simulador no
aplicativo para aprimorar suas habilidades e praticar o voo seguro. Certifique-se de que todos os
voos sdo realizados em areas abertas.

Condigcoes Ambientes Necessarias

1. N&o use a aeronave em condi¢des severas. Isso inclui ventos com velocidade acima de 10m/s,
neve, chuva e neblina.

2. Voe apenas em areas abertas. Estruturas altas e estruturas de metal largas podem afetar a
precisdo da bussola e do sistema de GPS.

3. Evite obstaculos, multidoes, fios de alta voltagem, arvores e corpos d’agua.

4. Minimize a interferéncia evitando areas com alto nivel de eletromagnetismo, incluindo estacdes
base e torres de transmissao de radio.

5. Os desempenhos da aeronave e bateria estao submetidos a fatores ambientes, como densidade
do ar e temperatura. Fique atento ao voar acima de 6000 metros acima do nivel do mar, pois
pode afetar o desempenho.

6. O Phantom 4 n3o funciona em zonas polares.

Limites de Voo e Areas Proibidas

Todos os operadores de veiculos aéreos nado tripulados (UAV) devem obedecer todas as regras
estabelecidas pelo governo e agéncias regulamentares incluindo ICAO e a FAA. Por motivos de
seguranga, os voos sao padronizadamente limitados, o que auxilia na seguranga e legalidade. Os
limites de voo incluem limites de altura, distancia e areas proibidas (No-Fly Zones).

Quando no modo-P, as fungdes limites de altura, distancia e dreas proibidas trabalham
simultaneamente. No modo-A, apenas o limite de altura funciona, que ja vem programado para
500m.

Altitude maxima de voo e Raio limite

A altitude maxima e o raio limite podem ser ajustados através do aplicativo. Fique atento, pois a
altitude ndo pode exceder 500m. Em acordo com estas configuracdes, seu Phantom 4 ird voar em
um cilindro restrito, como mostra a seguir:

Altitude maxima _—Raio maximo

~ [~ Home Point
Altura da aeronave
ao ligar
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Sinal de GPS forte G ------ Pisca verde

Limites de Voo app DJI Pilot Indicador da Aeronave

A aeronave ndo pode ultrapassar Waming: Height

Altitude max ) ) .
o valor estabelecido de altitude. limit reached.

Nenhum.

Pisca vermelho rapido

Raio max Distancia deve ser dentro do Warning: Distance p "
raio maximo. limit reached. e quando perto
do limite.
Sinal de GPS fraco (Y ----- - Pisca amarelo
Limites de Voo app DJI Pilot Indicador da Aeronave
. . i 5 Warning: Height limit
Altitude max Altura restrita para 400 pés arning: Height limi Nenhurm.
(120m). reached.
Raio max Sem limites

. Se a aeronave voar além do limite, vocé ainda conseguira controlar a aeronave,
mas ndo podera voar além.

+ Se a aeronave voar além do raio limite, ela ira voar de volta para o alcance
automaticamente quando o sinal de GPS estiver forte.

A

Areas Proibidas

Todas as areas restritas estdo listadas no site oficial da DJI (http://www.dji.com/flysafe/no-fly). As
areas restritas foram divididas em Aeroportos e Areas Proibidas. O grupo Aeroportos inclui a
maioria dos aeroportos e pistas de voo onde a aeronaves tripuladas operam em baixas altitudes.
Areas

Proibidas inclui fronteira entre dois paises ou institutos sensiveis. Os detalhes estdo explicados a
seguir:

Aeroportos

(1) Areas restritas de Aeroportos s3o compostas por zonas restritas de decolagem e altitude. Cada
zona tem circulos de diversos tamanhos.

(2) Milhas R1 (o valor do R1 depende do tamanho e forma do aeroporto) ao redor de aeroportos é
uma zona restrita de decolagem, no qual é proibido decolar.

(3) Da milha R1 para R1 + 1 milha ao redor do aeroporto, a altitude é limitada por 15 graus de
inclinacdo. Comegando aos 20m da beirada do aeroporto e irradiando para fora. O limite de
altitude é de 500m na milha R1 + 1 milha.

(4) Quando a aeronave chega a 100m da areas proibida, um aviso ird aparecer no aplicativo.
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Aeroporto

r
L

|\f
320 |« R2 » Area proibida Zona de altitude restrita Zona de Alerta
pés

+—— ITmilha—|«— R1 —» ® q

Area Restrita

(1) As areas restritas ndo tém altitude limitada.

(2) A milha R ao redor da area restrita € uma zona restrita de decolagem. Nao pode decolar nesta
zona. O valor de R varia de acordo com a definigdo da area restrita.

(3) Uma “zona de alerta” foi configurada ao redor de uma Area Restrita. Quando a aeronave chega
100m de distancia da area, aparecera um aviso no aplicativo.

«——— Area Restrita —— |

»p

Area proibida Zona de Alerta Zona livre
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Sinal de GPS forte G ------Pisca verde
Indicador de
Zona Restricdo Aviso no aplicativo DJI Pilot Status da
Aeronave
o e Warning: You are in a No-fl
Motores ndo ligarao. g o y
zone. Take off prohibited.
Area Proibida | Se a aeronave entrar em uma
area restrita no modo-A, e for
alterado para o modo-P, a Warning: You are in a no-fly zone.
aeronave ird automaticamente | Automatic landing has begun.
descer, pousar e parar 0s
motores.
R1: Warning: You are in a
Se a aeronave entrar em uma . . B
, . restricted zone. Descending to .
7 area restrita no modo-A, mas safe altitude Pisca
DT CP”; for alterado para o modo-P, a R0 Warni " y , vermelho
reﬁs\ltr.![gado € | aeronave ird automaticamente 2 . arming: You arg na .
Itude descer, para uma altitude regtncte_d zc:ne_. Maximum flight
apropriada e pairar 15 pés altitude is restricted to bnlatween
abaixo da altitude limite. 20m and 500m. Fly cautiously.
Zona de Alerta | Sem restri¢Bes, mas havera um | Warning: You are approaching a
aviso. restricted zone, Fly cautiously.
Zona Livre o
Sem restricdes. Nenhum. Nenhum.

Descida semi-automatica: todos os comandos dos sticks estdo disponiveis exceto o throttle,
durante o processo de descida e pouso. Os motores parardo automaticamente apds o pouso.

/L\. « Quando voando em uma zona de seguranca, o indicador da aeronave piscara vermelho
rapidamente e continuara por 3 segundos, depois mudara para indicar o status atual da
aeronave e continuara por 5 segundos, e entdo voltara a piscar vermelho.

«Por questdes de seguranca, favor ndo voar proximo a aeroportos, estradas, estradas de
férreas, linhas férreas, centros urbanos ou outras areas sensiveis. Voe apenas com a
aeronave no seu campo de visdo.

Lista Pré-Voo

. Radio controle, bateria e dispositivo mével totalmente carregados.
. Hélices montadas de forma correta e firme.
. Cartdo Micro-SD inserido, se necessario.

. Gimbal funcionando normalmente.

. O aplicativo DJI GO foi conectado com sucesso a aeronave.
. Verifique se os sensores do Sistema de Obstdculos estdo limpos.

0

1
2
3
4
5. Motores ligam e funcionam normalmente.
6
7
5




Calibrando a Bussola

Calibre a bussola somente se aparecer um aviso no DJI GO ou o indicador de status indicar que é
necessario. Observe as regras seguintes para calibrar sua bussola:

) + Néo calibre a bussola em locais com possivel interferéncia eletromagnética. Fonte potenciais
de interferéncia inclui magnetita, estruturas de estacionamento e estruturas subterraneas de
metal.

« Nao carregue materiais de ferro durante a calibracdo, como chave ou celular.
= Ndo calibre préximo a materiais grandes de metal.
« NAO calibre em ambientes fechados.

Procedimentos para Calibrar

Escolha uma area aberta para realizar o seguinte processo.

1. Verifique se a bussola estd calibrada. Caso vocé ndo tenha calibrado a bussola na lista pré-voo,
ou se vocé mudou a localizagdo desde a ultima calibracao, toque na barra de Status da
Aeronave e selecione “Calibrate”, em seguida siga as instrucdes na tela.

2. Segure a aeronave horizontalmente e gire-a 360 graus. O indicador de status da aeronave
apresentara uma cor verde.

3. Segure a aeronave verticalmente, com a frente apontando para baixo, e gire-a 360 graus ao
redor do eixo central. Recalibre a bussola caso o indicador brilhe em vermelho.
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4. Recalibre a aeronave quando o indicador de status da aeronave piscar vermelho.

/I\  +Se olIndicador de Status da Aeronave piscar vermelho e amarelo pés calibrar, leva a sua
aeronave para outra localizagdo para realizar a calibracdo da bussola.

{}f « Calibre a bussola antes de cada voo. Acesse o app DJIGO, siga as instrugdies na tela para

calibrar a bussola. NAO calibre a bussola perto de objetos metélicos, como pontes e
Carros.

*Se o indicador de status da aeronave estiver piscando vermelho e amarelo,
cologue a aeronave no solo, 2 bussola captou interferéncia magnética.

Quando Recalibrar

1. Quando os dados da bussola estiverem anormais e o indicador da aeronave piscar vermelho e
amarelo.

2. Quando voando em uma nova localizagdo ou em uma localizagao diferente da mais recente.

3. Quando houver troca na estrutura mecanica ou fisica do Phantom 4.

4. Quando ocorrerem acidentes graves durante o voo, por exemplo, quando a aeronave ndo voar
reto.

Decolagem Automatica e Pouso Automatico

Decolagem Automatica

Use a decolagem automatica apenas quando o indicador de status da aeronave piscar verde. Siga os

passos a seguir para usar o recurso de decolagem automatica:

1. Acesse o app DJI GO e entre na pagina da camera.

2. Verifique se a aeronave esta no modo-P.

3. Complete todos os passos da lista pré-voo.

4. Toque em A e confirme se as condicdes estdo seguras. Deslize o icone para confirmar e
decolar.

5. A aeronave decola e paira 1,2 metros acima do chdo.

/\  Oindicador de status da aeronave pisca rapidamente quando usando o Vision Positioning
para estabilizacdo. A aeronave automaticamente ira pairar 3 metros acima. E recomendavel
aguardar até que haja GPS suficiente para usar o recurso de decolagem automatica.

Pouso Automatico

Use pouso automatico apenas quando o indicador de status da aeronave piscar verde. Siga os
passos a seguir para usar o recurso de pouso automatico:

1. Verifique se a aeronave esta no modo-P.

2. Verifique as condicOes da area de pouso antes de tocar em fa. o) para dar inicio ao pouso.
Depois, siga as instrucdes na tela.

52



Ligando/Desligando os Motores
Ligando os Motores
O CSC é utilizado para iniciar os motores. Empurre ambos os sticks para a lateral baixa para ligar.

Uma vez que os motores comegarem a rodar, solte os sticks simultaneamente.
- I

( ou
Nl - g N
Desligando os Motores

Tem dois métodos para desligar os motores.

Método 1: Quando o Phantom pousar, empurre o throttle para baixo (1), e realize o mesmo CSC
usado para ligar os motores, como mostra a seguir (2). Os motores parardo imediatamente. Solte
ambos os sticks assim que os motores desligarem.

Método 2: Quando o Phantom pousar, empurre € segure o throttle para baixo. Os motores pararao
apos 3 segundos.

@

Desligando os Motores no Meio do Voo

Puxe o stick esquerdo para a canto inferior e aperte o botdo RTH ao mesmo tempo. Use este
recurso apenas em situagoes de emergéncia, quando para o motor no meio do voo evitara um
dano ou perca. Va para o manual do usuadrio para mais informagoes.
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Voo Teste

Processos de Decolagem e Pouso Automaticos

1.

Posicione a aeronave em uma area aberta, livre, reta com os indicadores da bateria virados para
VOCé.

Ligue o radio controle e o dispositivo mével, e entdo ligue a bateria.

Acesse o app DJI GO e entre na pagina da camera.

Aguarde até que os indicadores da aeronave pisquem verde. Isso significa que o Home Point foi
salvo. Se piscar amarelo, o Home Point nao foi salvo.

Empurre o throttle para cima devagar para decolar ou use a decolagem automatica.

Tire fotos e grave videos usando o aplicativo.

Para pousar, paire sobre uma superficie reta e cuidadosamente puxe o throttle para baixo para
descer.

Apds pousar, execute o CSC ou segure o throttle em sua posicao mais baixa até os motores
pararem.

Desliguea bateria primeiro, depois, o radio controle.

/N +Quando o indicador da aeronave piscar amarelo rapidamente durante o voo, indica que a

aeronave entrou no modo Failsafe.

» Quando o indicador pisca vermelho devagar ou rapido durante o voo, significa que a bateria
esta fraca.

» Assista nossos videos tutoriais para mais informacoes.

Sugestao de video e Dicas

vk e
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Verifique a lista pré voo antes de cada voo.

Selecione o0 modo desejado do gimbal no aplicativo DJI GO.

Grave videos apenas quando estiver voando no modo-P.

Sempre voe em tempo bom e evite voar na chuva ou em ventanias.

Escolha as configuragGes da camera que se adéquam as suas necessidades, incluindo formato e
exposigao.

Realize voos testes para fixar rotas de voo e ver o cenario.

Empurre os sticks com cautela para manter os movimentos da aeronave suaves e estaveis.






FAQ

O que é o ActiveTrack?

O ActiveTrack permite a aeronave a rastrear um objeto em movimento sem um GPS extra. Apenas
toque no objeto desejado na tela do dispositivo mével através do aplicativo DJI GO. A aeronave
comecard a seguir o objeto de um distancia segura.

O que é o TapFly?

TapFLy significa que vocé pode voar em qualquer direcdo apenas com um toque, sem o radio
controle. Com o Sensor de Obstdaculo ligado, a aeronave desviard automaticamente dos obstaculos,
descendo ou pairando quando necessario. Certifique-se de que a luminosidade é suficiente (<300
lux ; >10,000 lux).

O que é o Sistema de Sensor de Obstaculo?
O Phantom 4 é equipado com um Sistema de Sensor de Obstaculo que constantemente procura
obstaculos préoximos a aeronave, evitando colisGes.

Por que o Phantom 4 tem um nucleo de magnésio?

O nucleo revolucionario de magnésio incorporado na aeronave aumenta a rigidez, minimiza
vibragOes indesejaveis. Assim, garante a precisao e a performance da unidade IMU. O peso da
aeronave também foi reduzido.

Quais as mudangas foram feitas no radio controle do Phantom 4?

O Phantom 4 introduz o modo Sport, acessivel através um novo trio de modos P, S e A.

Modo-P é o modo padrao, dando acesso ao voo normal, aos modos inteligentes de voo, ActiveTrack
e TapFly.

Modo-S desbloqueia a velocidade maxima de voo para 72 kph.

Modo-A tira a estabilizacdo de satélite do voo. Isso permite que o Phantom para mover mais suave
e natural.

O botdo “Playback’” no topo direito do radio controle foi alterado para o botdo “Pausa’ que
permite que vocé faca com que o Phantom paire durante qualquer modo inteligente de voo,
ActiveTrack e TapFly com um toque.

Quais as mudangas foram feitas no Sistema Vision Positioning do Phantom 4?

O Vision Positioning usa agora quatro sensores para aumentar a precisao e confiabilidade, criando
uma experiéncia de voo mais controlada. Seu sistema de sonar foi melhorado e agora funciona a 10
metros acima do chdo. Em situagdes ideais, isso combinado com o Sistema Vision Positioning do
Phantom 4 gera um precisdo vertical de hover de +/-0.1m e horizontal de +/-0.3m.

Qual é o alcance do Sistema de Sensor de Obstaculo no Phantom 4?
O alcance do sensor é de 0.7 a 15 metros. Por mais que o DJI GO indique obstdculos a frente, o
piloto deve estar sempre atento na aeronave durante o voo.
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O Sistema de Sensor de Obstaculo funciona em todos os modos?
O Sistema de Sensor de Obstaculo pode ser ativado no modo TapFly, ActiveTrack, Normal e em
todos os modos Inteligentes.

Quais sao as diferengas mais marcantes do sistema de propulsao do Phantom 4?
O motor do Phantom 4 foi criado para funcionar com as ultimas hélices Push-and-Release. Com

esse mecanismo de tranca, as hélices aguentam drasticas mudancas de velocidade dos motores,
permitindo mais agilidade a aeronave e comandos mais seguros para o piloto.

Quantos minutos de voo o Phantom 4 consegue atingir com a nova bateria?
Ao nivel do mar em ambientes calmos voando no modo ATTI, o Phantom 4 chega a 28 minutos de
voo. Esse valor varia de acordo com as condi¢des de tempo, altitudes e padrdes de voo.

Quais as maiores diferengas entre as hélices do Phantom 4 e do Phantom 3?

As novas hélices Push-and-Release sdo mais rdpidas de serem instaladas e mais seguras que as
outras. Essa seguranca permite que elas aguentem bastante aceleracao e sdo mais dificeis de serem
guebradas.

O que faz o gimbal do Phantom 4 melhor?
O sistema do gimbal e da camera sao integrados ao corpo, trazendo-os mais préximos ao centro de
gravidade da aeronave. Ele é feito de um composto no material mais forte e rigido.

O que torna a camera do Phantom 4 melhor?

A camera foi aprimorada em termos de qualidade da imagem. A aberragao cromatica foi reduzida
por 56% e a distorcao da lente foi reduzida por 36% comparado ao Phantom 3 Pro. O firmware da
camera foi mexido para permitir a captura de video 120fps in full HD 1080p.

Por que acrescentar um IMU e uma bussola redundantes ao Phantom 4?

Eles aumentam a confianc¢a do sistema. O Phantom 4 compara dados constantemente recebidos de
ambos IMUs e em seguida navega sozinho usando os dados mais precisos. O mesmo é verdade para
a bussola.

Quais sao os pontos principais do radio controle e do feed ao vivo?

O radio controle e o feed ao vivo sdo baseados na tecnologia LightBridge, fornecendo alcance
efetivo de controle de até 5km em d4reas desobstruidas sem interferéncias. O feed ao vivo em HD te
da uma visdo exata do voo, perfeito para fazer fotos.

O Phantom 4 tem o Return to Home?

Sim. Ele também tem o Return to Home inteligente que se envolve com o Sistema de Sensor de
Obstaculos durante o voo de retorno. Se tiver algum obstaculo no trajeto, a aeronave ira desvia-lo
automaticamente.
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Qual o propaésito do modo-S?
O modo-S pode ser usado por diversdo ou para chegar até o cendrio da foto, permitindo maior
velocidade, chegando a 72kph.

Qual a velocidade horizontal do Phantom 4 no modo ATTI?
A velocidade horizontal no modo ATTI é de 44.7mph (72kph).

Qual a diferencia entre o modo-S e o modo ATTI?

Apesar do Phantom 4 conseguir voar em até 44.7mph em ambos, o Phantom usara o GPS/Glonass e
o Sistema Vision Positioning para alcancar precisdao enquanto paira. No modo ATTl, o GPSe o
Sistema Vision Positioning ndo irdo aprimorar a navegacao ou ao pairar.

No ActiveTrack, como apagar o objeto? O que acontece com a aeronave apos o

cancelamento?

Toque no botdo Stop no canto esquerdo da tela ou puxe o stick pitch para trds por 3 segundos para
sair do ActiveTrack. Apds sair, a aeronave ird pairar no local. Neste ponto vocé pode optar por
comecar uma nova missdo ou trazer a aeronave de volta para o Home Point.

Quao pequeno um objeto pode ser detectado pelo Sensor de Obstaculo?
O tamanho minimo de um objeto a ser rastreado é de 500 pixels.

Qual a altitude minima do ActiveTrack?
O ActiveTrack ira funcionar abaixo de 3 metros acima do ch3o.
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Complementos

Peso (com bateria e hélices) 1380g

Velocidade maxima de ascensdo 6 m/s (modo-S)

Velocidade maxima de descida 4 m/s (modo-S)

Velocidade Maxima 20 m/s (modo-S)

Teto maximo ao nivel do mar 6000 metros (limite de altitude segura 400 pés)
Tempo maximo de voo Aproximadamente 28 minutos

Temperatura de funcionamento 0°-40°C

Sistema de Satélite GPS/GLONASS

Alcance de controle Pitch: -90° a + 30°

Alcance do sensor 0.7 — 15 metros
Ambiente de operacao Superficie lisa com luz adequada (lux > 15)

Velocidade de alcance <=10m/s (2m acima do chao)

Altitude de alcance 0 — 10 metros

Alcance de operagdo 0—10 metros

Abiente de operacgao Superficie lisa com luz adequada (lux > 15)

Sensor 1/2.3” Pixels efetivos 12M

Lentes FOV 942 20mm /2,8 foco infinito
Alcance ISO 100-3200 (video) 100-1600 (foto)
Velocidade eletronica do shutter 8sa1/8000 s
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Tamanho maximo de imagem 4000x3000

Alcance ISO 100-3200 (video) 100-1600 (foto)
Velocidade Shutter Eletronico 8 s a1/8000s

FOV (Field Of View) 94°

Modos de Fotografia Single shoots

Burst shooting 3/5/7 frames

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 bracketed frames at
0.7EV Bias

Time-lapse

HDR

Modos de Gravagdo de Video UHD (4K): 4096x2160 24/25, 3840x2160p24/25/30p
(2.7K) 2704x1520 24/25/30p
FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60p

Bitrade maximo de armazenamento 60Mbps

de video

Formatos de Pastas Compativeis FAT32 (<= 32 GB); exFAT (> 32 GB)

Foto JPEG, DNG (RAW)

Video MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

Cartdes SD compativeis Micro SD, capacidade maxima 64GB. Classe 10 ou

necessario classificacdo UHS-1
Temperatura de funcionamento 0°-40°C

Radio Controle

Frequéncia de Funcionamento 2.400 GHz 2 2.483 GHz

Distancia maxima de transmissdo FCC Compliant: 3.1 mi (5km) ; CE Compliant: 2.2 mi
(3.5km)

Temperatura de funcionamento (ao ar livre desobstruido)
0°-40°C

Bateria 6000 mAh LiPo 2S

Suporte de dispositivo movel Tablets e smartphones

Saida de transmissdo (EIRP) FCC 23dBm ; CE 17dBm
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Voltagem 17.4Vv

Poténcia 100W
proaiessomneay

Capacidade 5350 mAh

Voltagem 15.2V

Tipo de Bateria LiPo 4S

Energia 81.3 Wh

Peso Net 462 g

Temperatura de Funcionamento -10°a 40°C

Poténcia Max de Carregamento 100 W

Descrigdo do Indicador de Status da Aeronave

Normal

(v)-vI{al - Piscavermelho, verde e amarelo

Ligando e Auto-diagnostico
alternadamente B g

G_F}@ ++++++ Pisca verde e amarelo alternado Aeronave esquentando

(V) -+ Pisca verde devagar - Safe to Fly (modo-P com GPS e Vision Positioning)
@X.? ----- Pisca 2x verde Safeto Fly (modo-P com GPS e Vision Positioning)

@ ------ Pisca amarelo devagar Safe to Fly (modo-P com GPS e Vision Positioning]
Aviso

@ ------ Pisca amarelo rapido Perda do sinal do radio controle

() e Pisca vermelho devagar Aviso de bateria fraca

() TTETT Pisca vermelho répido Aviso de bateria fraca

{v) ------ Pisca vermelho alternadamente Erro IMU

v} — Vermelho continuo Erro critico

@@ ----- Pisca vermelho e amarelo alternado Necessita calibragdo da bussola

Use o DJI Assistente 2 ou o aplicaitivo DJI GO para atualizar a aeronave e o radio controle. Siga as

instrucOes a seguir para atualizar o ultimo firmware através do DJI Assistente 2:
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Conecte a aeronave ao computador com o cabo USB.

Acesse o DJI Assistente 2 e logue com a sua conta DJI.

Selecione “Phantom 4” e clique em “Firmware Updates” no painel a esqueda.

Selecione a versdo que deseja atualizar.

Aguarde o download do firmware e a atualiza¢do do firmware comec¢ara automaticamente.

ok wWwN e

Reicinie a aeronave apds o término da atualizacao.

{J= + Aatualizacdo demora cerca de 15 minutos. E normal que o indicador de
status da aeronave pisque anormal e ela reinicie. Aguarde pacientemente até

que esteja completo.
« Ndo havera sons durante a atualizacdo.
. Verifique se o computador tem acesso a internet.

« Verifique se bateria esta com uma guantidade adequada.
« Ndo desconecte a aeronave do computador durante a atualizacao.

Voo Inteligente

O modo de voo inteligente inclui recursos do Couse Lock, Home Lock, Point of Interesting (POI),
Follow Me e Waypoints para auxiliar usudrios a criar imagens profissionais durante o voo. Couse
Lock e Home Lock ajudam a fixar a orientagdo da aeronave para que os pilotos possam focar mais
em outras fungdes. Point of Interesting, Follow Me e Waypoints permitem que a aeronave voe
automaticamente de acordo com os ajustes do pré-voo.

Ajuste a diregdo frontal como a diregdo aeronave. A aeronave ira se mover nas

Couse Lock dire¢des ajustadas independentemente da orientagao (angulo yaw).

Empurre o stick Pitch para tras para controlar a aeronave em dire¢ao ao home

Home Lock point.

A aeronave sobrevoa em movimentos circulares em volta do POl para que o

Point of Interest piloto consiga se concentrar na imagem capturada.

A aeronave segue seus passos. Perceba que a performance do Follow Me

Follow Me depende do sinal de GPS no dispositivo mével.

Grave um trajeto e a aeronave ira segui-lo enquanto vocé controla a camera e a

Waypoints orientagdo. Este trajeto pode ser salvo e futuramente aplicado novamente.

Permita o Modo Multiplos Voos acessando o app DJI GO > Camera View > ® > Advanced Settings >
Multiple Flight Mode antes de usar o modo Voo Inteligente pela primeira vez.

Informagoes Pos-venda

Visite as paginas a seguir para saber mais sobre a politica pds-compra e garantia:
1. Politica pés-venda: http://www.dji.com/service

2. Politica de restituicdo: hitp:/fwww.dji.com/service/refund-return

3. Consertos pagos: http:/fwww.dji.com/service/repair-service

4. Garantia: http://www.dji.com/service/warranty-service
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FCC Compliance

FCC Compliance

Este dispositivo corresponde a parte 15 das Regras FCC. O seu funcionamento esta sujeito as
condig¢des seguintes:

(1) Este dispositivo pode ndo causar interferéncia danosa, e

(2) este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo a interferéncia que pode
causar funcionamento indesejado.

Mudancas ndo expressadas pela parte responsdavel pela correspondéncia podem anular a
autorizacao do usudrio de operar o equipamento.
Informacdo do Compliance

Mensagem de Alerta FCC

Qualquer mudanca nao expressada pela parte responsdvel pela correspondéncia pode anular a

autoriza¢do do usuario de operar o equipamento.

Este dispositivo corresponde a parte 15 das Regras FCC. O seu funcionamento esta sujeito as

condigOes seguintes:

(1) Este dispositivo pode ndo causar interferéncia danosa, e (2) este dispositivo deve aceitar
qualquer

interferéncia recebida, incluindo interferéncia que pode causar funcionamento indesejado.

Afirmac¢ao de Exposi¢ao de Radiagao FCC

Este equipamento corresponde com o limite de exposi¢ao de radiagdao FCC ajustado para um
ambiente incontrolado. Este equipamento deve ser instalado e operado com distancia minima de
20cm entre os radiadores e seu corpo. Este transmissor nao deve ser colocado ou operado em
associacao com qualquer outra antena ou transmissor.

Nota: este equipamento foi testado e consentido com os limites para dispositivo digital Classe B,
conforme a parte 15 das Regras FCC. Estes limites sao feitos para garantir protegao razoavel contra
interferéncia danosa em instalac¢do residencial. Este equipamento geralmente usa e pode radiar
energia de frequéncia de radio e, se ndo instalado e usado de acordo com as instrucdes, pode
causar interferéncia danosa a comunicacao de radios. De qualquer forma, ndo ha garantia de que
esta interferéncia ndo ird ocorrer em instalacdo particular. Se este equipamento causar
interferéncia na recepc¢ao de radio e televisao, que pode ser determinada pelo ato de ligar e
desligar o equipamento, o usudrio é encorajado a tentar corrigir a interferéncia através de uma ou
mais medidas a seguir:

- Reorientar ou recolocar a antena receptora.

- Aumentar a separagao entre o equipamente e o receptor.

- Conectar o equipamento em uma saida em um circuito diferente do qual o receptor esta
conectado.

- Consultar o vendedor ou um técnico de radio/TV experiente para ajuda-lo.

Aviso IC RSS

Este dispositivo corresponde com o(s) padrao(dos) RSS da Industry Canada license-exempt. O
funcionamento esta sujeito a duas condicoes: (1) este dispositivo pode ndo causar interferéncia, e
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(2) este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia, incluindo interferéncias que podem causar
funcionamento indesejado.

Exposi¢ao a Irradiagao IC:

Este aparelho esta de acordo com os limites de irradiacdo RF IC estabelecidos para um ambiente
livre.

Este transmissor ndo deve ser colocado ou operado junto com quaquer outra antena ou
transmissor.

Este equipamento deve ser instalado e operado com uma distancia minima de 20 cm com seu
corpo.

Qualquer modificacdo ou mudanca ndo complacente pela parte responsdvel pode anular o direito
do usuario de operar o quipamento.

KCC Warning Message

P FHHHE 28 5 TuEd Jisdo| ez QIEeHEN pRAEl MulAE & £ igLc”
Y FULHE 28 & Tt 7isyol g

NCC Warning Message

EIEERESITEEEENE

ST TRERIGEE SIS RINEIRER, FETol, A5, BWNEERESEAREEEERE. I
KINEeE ERaes 2 AR IhEE .
STOHEINEFIREH SR EEERTZE R TESZERS; SEREGTERSE, BUEER
TENAEESER. RIRSEEE, BREEENEFEZEBEERRE. EhEMREMRTEESE
EEnIE. HENEEAERETITEMREsTE.

Suporte DJI
http://www.dji.com/support
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Este conteldo esta seujeito a mudancas.

Baixe a ultima versao em
http://www.dji.com/product/phantom-4

Sevocé tem alguma divida sobre este documento, favor contatar
a DJl mandando uma mensagem para DocSupport@dji.com.

© 2016 DJI. All Rights Reserved.






